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Bu calistirma talimatlarinda verilmekte olan tiim bilgiler, 6nceden haber verilmeksizin degistirilebilir.

OKM bu belge ile ilgili herhangi bir garanti vermemektedir. Bu durum ayni zamanda sinirsiz olarak, zimni
pazarlanabilirlik teminatlarn ve belirli amaclar dahilinde uygunluk bilgileri icin de gecerlidir. OKM, bu
kilavuzdaki hatalar veya bu materyalin teslimati, suistimali veya kullanimindan kaynaklanan kaza veya
sonuc niteligindeki zararlardan da sorumlu degildir.

Bu belge “sunuldugu gibi” erisilebilir durumdadir ve herhangi bir garanti ile birlikte gelmemektedir. OKM,
hicbir durumda, bu belgedeki hatalardan meydana gelen kar kayiplari, kullamm veya veri kayiplan,
isletme faaliyetlerinin kesintiye ugramasi, diger dolayli zararlar gibi durumlarda sorumluluk kabul
etmemektedir. Bu paket ile birlikte teslim edilen isbu kullamim kilavuzu ve tiim diger saklanan ortamlar
sadece bu drin icin kullamlmalidir. Program kopyalarina sadece giivenlik amaclarnn kapsaminda izin
verilmektedir. Bu programlarin orijinal veya degistirilmis formlarda yeniden satilmasi kat’i olarak yasaktir.

Bu kullanim kilavuzu, OKM’den onceden yazili izin almaksizin kismen veya tamamen kopyalanamaz,
cogaltilamaz veya baska bir dile cevrilemez.

Telif Hakki © 2002 - 2011 OKM Ortungstechnik GmbH. Tum haklan saklidir.
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1.BOLUM

Giris
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1.1 Giris

Sayin misterimiz,

OKM Ortungstechnik GmbH’ta bulunan tiim miihendisler, satis, egitim ve destek elemanlar, Rover UC

Urinlnd satin aldiginizdan dolay size tesekkiir eder.

Rover UC detektor, Elektromanyetik Kimlik Okuma (EMSR; Electro-Magnetic Signature Reading) prensibi
uzerine calismaktadir. Bu aygit, metalik nesneleri tanilamasinin yam sira strata, cukurlar, bosluklar,
kinklar, zemin sulan gibi dogal 6geleri ve metalik olmayan Ggeleri de tanilayabilme yetisine sahiptir. Ayni
zamanda, ekipman gomiitlerin, hazinelerin, gomiili 6gelerin, depolarin ve buna benzer 6&gelerin

tanilanmasi icin de cok uygundur.

Rover UC, alanin kazilmasina gerek birakmadan, cesitli yapilarin ve kiliflarin icindeki nesneleri kullanish
bir bicimde konumlandirma, belgeleme ve analiz etme yetisine sahiptir. EMSR’1n kullamimi, tanilamanin
mecburi oldugu ve kazimin miimkiin olmadigi alanlarda ozellikle yararlidir. Rover UC’nin akic1 ve esnek

kullanimi sayesinde kolayca ve kisa zamanda cogaltilabilir sonuclar almak miimkiinddir.

Uzmanlardan olusan takimimiz ile, Uriinlerimizin tekrarli olarak kontrol altinda oldugunu garanti ederiz.
Uzmanlanmiz, sizin icin daha yiiksek kalite diizeylerine ulasilmas1 amaci dogrultusunda yeni gelismeler

kaydetmek icin cabalamaktadirlar.

Uriinlerimizden bir tanesini satin almamz ve kullanmaniz ile aramalarimz sirasinda basarili olacagimzi ve
aradigimz seyi bulacagimzi garanti edemeyiz. Gizlenmis ve gomiilii nesnelerin tanilanmasi cok sayida
faktore baglhidir. Sizin de iyi bildiginiz lizere, diinyanin dort bir yaninda farkli dogal zayiflatma seviyelerine
sahip olan degisik toprak tipleri bulunur. Degisken toprak ozellikleri, sonu¢ niteligindeki tarama
olcimlerini etkileyebilir ve etkileyecektir. Taramay1 daha zor hale getiren fazla seviyede zemin suyu,
degiskenlik gosteren kil/balcik, kum ve 1slak toprak iceren alanlar, marka ve modeline bakilmaksizin,

tarama ekipmanlarinin azami derinlik kapasitelerini sinirlayacaktir.

Bu ekipmanin nerede kullanildig1 ve operasyon yapildigi ile ilgili daha fazla bilgi icin liitfen web sitemizi
ziyaret edin. Ekipmanmmiz sirekli olarak test edilmektedir, gelistirmeler veya yikseltmeler mevcut

oldugunda bunlarn web sitemizde gosterecegiz.

Firmamz icin gelisimlerimizi ve teknolojimizi yaratirken “Arastirma ve Gelistirme” safhasinda
ogrendigimiz bilgileri korumamiz mecburidir. Gecerli mevzuatlar, patentler ve ticari marka kayitlar ile

ilgili kurallara uygun davranmak icin en Ustin cabay1 gostermekteyiz.

Litfen bu Kullamm Kilavuzunu okumak icin vakit ayirin ve Rover UC iiriininiin kullanimi, islevselligi ve
nerelerde yararlanilabilecegi ile ilgili bilgilere asina olun. Ayn1 zamanda, ekipmanimzla alakali olarak
fabrikamizda ve calisma alanlarinda egitim saglamaktayiz. Yardim ve destek icin diinya capindaki satici

agimizi korumak icin tstiin caba sarfetmekteyiz. Daha fazla bilgi icin litfen web sitemizi ziyaret edin.
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1.2 Onemli Notlar

Rover UC ve aksesuarlarinin kullamimindan once, litfen bu kullanim talimatlarim dikkatlice okuyunuz. Bu
talimatlar, detektoriin nasil kullanilacagi konusunda ve 6nlem almay gerektirebilecek potansiyel kaynaklar

hakkinda bilgi saglamaktadir.

Rover UC ve aksesuarlan, yerin altindaki anormal durumlar ve zemin bozukluklarinin analizi,
belgelendirilmesi ve tanilanmasi amacina hizmet eder. Zemin yapisi ile ilgili olarak kayda alinan veriler,
firmamiz tarafindan saglanan yazilim programinda temsili bir gorsel yaratilabilmesi acisindan bir
bilgisayara aktarilacaktir. Yazilimla ilgili ek bilgilerin de dikkate alinmas1 gerekmektedir. Lutfen yazilimin

kullamim kilavuzunu okuyunuz!

1.2.1 Genel Notlar

Elektronik bir aygit olan Rover UC’nin tedbirli, ve diger tiim elektronik aygitlar gibi dikkatli kullanilmasi
gereklidir. Aygitla birlikte verilen giivenlik talimatlarina uygun davranilmamasi veya aygitin tasarlandig
amaclarin disinda kullanilmasi, islemci Unitenin ve/veya aksesuarlarinin ve bagli bilesenlerinin zarar

gormesine veya islevsiz hale gelmesine sebep olabilir.

Aygit, Unitenin duzgun olarak acilmamasi durumunda Uniteyi yok edecek olan, mudahale engelleme
modiilii ile donatilmistir. Unitenin ic kisminda son kullamcimin tamir edebilecegi herhangi bir parca

bulunmamaktadir.

1.2.2 Olas1 Saghk Tehlikeleri

Aygit diizgiin olarak kullanildiginda herhangi bir saglik riski tasimaz. Mevcut bilimsel bilgilere gore yiiksek

frekanstaki sinyaller, disiik giiclerinden dolay insan viicuduna zararli degildirler.

1.2.3 Cevre Alan

Unite soguk bir alandan sicak bir alana tasimirken yogunlasmaya dikkat ediniz. Olasi yogunlasmalar
buharlasana dek Uniteyi calistirmayimz. Unite her cesit kava kosuluna dayanmikli degildir ve su veya

yogunlasma Uiniteyi islevsiz hale getirebilir.

Bliyiilk elektrik motorlarinin veya kaplamasiz hoparlorlerin oldugu yerlerde olusan giiclii manyetik
alanlardan kacimimz. Ekipmani, bu tir aygitlarin 50 metre (150 fit) cevresinden daha uzakta kullanmaya

calisimz.

1.2.4 Gerilim

Giic kaynag, belirlenen degerlerin araliginin disinda olmamalidir. Sadece, teslimatta saglanan onayli sarj

aletlerini, bataryalarn ve yeniden sarj edilebilir bataryalarn kullaniniz.

115/230 Volt sebeke kaynagin asla kullanmayiniz.
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1.2.5 Veri giivenligi
Asagidaki durumlarda veri hatalan olusabilir:

e  GoOnderici modiiliin araliginin disina ¢ikildiginda

e Aygitin giic kaynagi veya bataryalan asirn zayif durumda ise

e Kablolann fazla uzun olmasi durumunda

e Unitenin parazit yaratan aygitlara cok yakin konumda olmasi, veya

e Atmosferik sartlar (elektrik firtinalar, simsek, vs)

1.3 Bakim ve Servisler

Bu bolimde, tum aksesuarlar ile birlikte olcim aracimza uzun sure iyi durumda tutmak ve iyi olcum

sonuclar almak amaciyla nasil bakim yapacaginizi 6greneceksiniz.
Asagidaki listede kesinlikle kacinmamz gereken durumlar bulunur:

e Aygitin icerisine giren su

e Buyik kir ve toz birikmeleri
e Sert darbeler

¢ Guclu manyetik alanlar

e Yiksek ve uzun siiren sicaklik etkisi

Lutfen aygiti temizlemek icin yumusak bir bez kullanin. Herhangi bir hasarin engellenmesi icin aygiti ve

aksesuarlan her zaman uygun tasima kiliflarinda tasimalisiniz.

Rover UC’yi kullanmadan once liitfen tim bataryalarin ve akilerin tamamen sarj edildiginden emin olunuz.
Ayn1 zamanda, harici batarya veya ic akiler ile calismamz durumlarinda, bataryalan yeniden sarj etmeden
once tamamen bosalmalarin1 saglayiniz. Bu sekilde bataryalarinizin uzun ve dayanikli bir kullanimi

olacaktir.

Harici ve dahili bataryalar sarj etmek icin sadece teslimatimizin parcasi olan onayli sarj aletlerini

kullanimiz.

1.4 Kazi1 sirasinda patlama tehlikesi

Maalesef, son iki diinya savasi, diinyanin bircok vyerini potansiyel olarak patlayici ozelligi tasiyan
maddelerle doldurmustur. Bu oliimcul kalintilarin bir kismi1 halen derinlerde gomili durmaktadir.
Aygitimizdan metal bir parca ile ilgili bir sinyal aldigimzda hemen kazmaya saldirmayin. Cinki, oncelikle
gercekten az bulunabilecek bir gomite zarar verme ihtimaliniz bulunmaktadir, ikinci olarak ise nesnenin

bu ise zararli bir reaksiyon gostermesi ihtimalidir.

Yiizeye yakin olan zeminin rengine dikkat edin. Kirmizi veya kirmiziya calan bir yiizey, pas izleri tasir.
Buldugunuz seylerin sekline de dikkat etmelisiniz. Kivrik veya yuvarlak 6geler, ozellikle kontrol diigmeleri,
halkalar veya kiiciik mihlar tzerlerinde belirlenebiliyor ise, tedbir gerektirirler. Aym durum, cephane,
kursun ve kovanlar icin de gecerlidir. Bu tur seyleri yerlerinde birakin, herhangi bir seye dokunmayin ve de

en onemlisi, hicbirini evinize goturmeyin. Savaslarin 6lum makineleri, pandul funyeler, asit finyeler ve
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bilya funyeler gibi seytani icatlardan yararlanmistir. Bu bilesenler zaman icerisinde paslanirlar ve en ufak
bir hareket bunlarnn belirli kisimlarinin kirilmasim ve tetiklenmesini saglayabilir. Goriiniirde zararsiz
nesneler dahi (kovan veya buyuk cephaneler gibi) zararlilar grubundadir. Patlayicilar zaman icerisinde

kristalize olabilir, yani sekere benzer kristaller meydana gelebilir.

Bu tur nesnelerin hareket ettirilmesi kristallerin arasinda sirtinmeye, bu da patlamaya sebep olabilir.
Eger bu tir kalintilara denk gelirseniz s6z konusu bolgeyi isaretleyin ve polise durumu haber verin. Bu tiir
nesneler, yirlyen kisilerin, uzun yirlyuse ¢ikanlarin, cocuklarin ve hayvanlarnn hayatlar icin her zaman

tehlike arz ederler.
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2.BOLUM

Teknik ozellikler
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Asagidaki teknik gostergeler ortalama degerlerdir. Operasyon sirasinda bu degerlerde ufak degisimlerin

olmas1 gayet normaldir. Gelisimlere bagl teknik degisimlerin olmasi1 miimkiindiir!

2.1 Teleskopik mil

Boyutlar (Y x G x D) 730 - 1400 x 40 x 60 mm

Agirlik yaklasik 0,65 kg

Gerilim (bataryalar) 2x AA Birincil (1,5 V, 2600 mAh) veya
2x Akku NiMh (1,2 V, 2600 mAh)

Kullanim siiresi yaklasik 10 saat

islemci Cift sistem, Atmel AtMega isl. 20 MHz

Karsilikli baglanti Bluetooth, simif 2

Kullamm sicaklig -10 - +50 derece

Saklama sicakligi -20 - +60 derece

Hava nemliligi %5 - %75

Su gecirmezlik Hayir

Teknoloji GST' , EMSR?

Sensor teknolojisi SCMI-15-D

2.2 Mil ve akill telefon arasinda veri transferi

Teknoloji Bluetooth
Frekans diizeyi 2.4 - 2.4835 GHz
Azami transfer dizeyi 1 Mbps

Alim hassasiyeti -85 dBm

Azami aralik yaklasik 10 metre

2.3 Asgari bilgisayar gereksinimleri

Gosterilmekte olan degerler, olctiigiiniiz degerlerin analizi icin dogru bir bilgisayar secmenizde size

yardimci olacaktir.

CD-ROM siiriicii asgari 4x

Arayuz (veri transferi) USB

Bos disk alam asgari 50 mb

Calisma hafizas1 (RAM) asgari 256 mb

Grafik karti asgari 128mb, OpenGL uyumlu

isletim sistemi Windows XP, Windows Vista, Windows 7

1 GST = Ground Scan Technologie (Zemin Tarama Teknolojisi)

2 EMSR = Electro-Magnetic Signature Reading (Elektromanyetik Kimlik Okuma)

OKM GmbH
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3.BOLUM

Teslimat Kapsami
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Asagidaki boliimde, Rover UC aygitinin tiim standart ve secenege bagli parcalarini gorebilirsiniz. Teslimat
kapsami, temel ekipmanda olmamasi gereken bazi secenege bagli aksesuarlar sebebiyle bazi durumlarda

farkli olabilir.

Oge Adet
Kontrolor (akilli telefon, kulaklik, USB kablo ve sarj aleti) 1
Teleskopik anten 1
Kullamm kilavuzu 1
Batarya (AA tipi) 2
Gonderim kolisi 1
“Visualizer 3D” yazilimi 1

Tablo 1: Teslimat kapsami
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4.BOLUM

Kontrol ogeleri

Bu bolumde, basit temel islevlerle birlikte aracin temel islevleri ve kontrolu ile asina olmamzi arzu ederiz.

Tim baglantilar da burada detaylar ile aciklanacaktir.
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4.1 Akilh telefon

Akilli telefonun genel islev ve operasyonu, telefonun kullamm kilavuzunda bulunabilir. Bu kullanim
kilavuzunda, sadece akilli telefonun yaziimi ile ilgili kullanim ve operasyonu ile ilgili talimatlar

bulunmaktadir (Lutfen 23. Sayfada 6. Bolime bakiniz)

4.2 Teleskopik anten

Sekil 4.1’de Rover UC’nin tum kontrolleri gosterilmektedir.

Calisma Ledi
Teleskopik degnek

Coklu islev butonu

Batarya
Bolimi

Kulakhk jaki

Sekil 4.1: teleskopik antene bakis

Coklu islev butonu / calisma ledi: coklu islev butonu uniteyi acar/kapatir ve cesitli operasyonlan kontrol
eder. Bu buton aym zamanda taramalarn baslatilmasi ve gomulu FM radyonun a¢ilmasi icin de kullamlr.
Hangi islevin aktiflestirildigine gore aygit, kilavuzun gerisinde aciklanacak olan diger ozellikleri kontrol

edecektir.
Coklu islev butonuna basilmasi, uniteyi calistiracak ve calisma ledi yesil renkte yanacaktir.

Akilli telefon ile bluetooth baglantisi olmadiginda ve iinite acildiginda FM radyo otomatik olarak
aktiflestirilecektir. Coklu islev butonunun basilarak kapatildigi her defada radyo sonraki mevcut radyo

istasyonunu arayacaktir.

Uniteyi kapatmak icin, coklu islev butonuna basiniz ve calisma LED’inin 15181 sénene dek basili tutunuz.
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Calisma LED Rengi

Mevcut islev

Kapali Unite kapali konumdadir

Yesil FM Radyo aktiflestirilmistir ve akilli telefonla baglant1 yoktur

Mavi Anten akilli telefon ile baglanmistir ve tarama yapmaya hazirdir. FM
radyo kapatilmistir

Kirmizi Teleskopik antendeki bataryalar zayiftir ve degistirilmeleri veya

yeniden sarj edilmeleri gerekmektedir.

Tablo 2: Calisma LED’inin renkleri

Batarya boliimii: Teleskopik anten iki adet AA pil (2x AA 1,5 V, 2600 mAh veya yeniden sarj edilebilir 2x

Akku NiMh 1,2 V, 2600 mAh) ile calisir. Batarya bélimiinii agcmak icin kapagi acilana dek saat yoniniin

tersine cevirin. Kapagi kaldirin ve bataryalan negatif (-) kutup (pilin diiz kism1) asagi, pozitif (+) kutup ise

kapaga dogru olacak sekilde yerlestirin. Bataryalar diizgiin yerlestirilmediginde unite calismayacaktir.

Kulakhk jaki: kulaklik jaki sadece radyo islevi icin kullanmlmaktadir. Ayn1 zamanda, radyo sadece

teleskopik anten ve akilli telefon arasinda Bluetooth baglantis1 kurulmadiginda acilacaktir.

Teleskopik degnek:

teleskopik degnek, kullanic1 icin en rahat olacak sekilde uzatilabilir veya

kicultulebilir. Anteni tasimasi daha kolay hale getirmek icin her bolumiuni tamamen katlayabilirsiniz.

Tarama sirasinda antenin alt kisminin tamamen uzatilmis olmasi onemlidir. Antenin alt kisminin

genisletilmemesi sinyal kalitesini engelleyecektir.
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5.BOLUM

Birlesim

Bu boliimde, unitenin birlestirilmesi ve tarama icin hazirlanmasi anlatilmaktadir.
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Rover UC kullanilmadan once asagidaki adimlar tamamlanmalidir.

Sekil 5.3: Teleskopik antenin acik konuma getirilmesi

OKM GmbH

1.Adim

Teleskopik antenin Ust kismindaki batarya
boliimuni acin ve iki yeni veya tamamen sarj

edilmis (AA) pili iceriye koyun.

Litfen bataryalarin diizglin

yerlestirilmelerine dikkat ediniz.

2.Adim

Teleskopik antenin alt kismim tamamen
genisletiniz. Antenin kavrama kismini sola
ceviriniz ve alt kismi disan dogru cekiniz,
tamamen genislediginde, kavrama kismim

yeniden saga cevirerek sikiniz.

Teleskopik antenin Ust kisimlan, kullanicinin
aygiti rahat kullanmasina yonelik olarak

uyarlanabilir.

3.Adim

Coklu islev tusuna basarak Uniteyi acik
konuma getirin ve LED 1s181min yanmasini
bekleyin. ilk yandiginda, akilli telefondaki
Bluetooth ile baglant1 kurana dek yesil renkte

yanacaktir.
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6.BOLUM

Kullanim modlan

Bu bolimde size Unitenin cesitli islevlerini tanitacagiz. Mevcut tiim islevler ve oOzellikler detayli olarak

aciklanacaktir.

OKM GmbH
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Unitenin islevselligi, OKM yaziimimin yiiklenmis oldugu akilli telefon tarafindan kontrol edilir. Tedarik

edilen akilli telefonu acin ve parmagimzla dokunarak “OKM - Rover UC” semboliinii secin. Uygulama

baslatilacak ve sonrasinda ana meniyu goreceksiniz.

BB ©Om1410 e BB OIm3ss

"OKM - Rover UC

TV

MobileTV Navigon Market

vlE S

Phone Contacts Messaging Applications

Tablo 6.1: Uygulamanin baslatilmasi ve ana meniintin goriintiilenmesi

Ana meniiden asagidaki islevler baslatilabilir:

Magnetometre

Dinya manyetizmasinin gorsel bir temsilidir. Bu moda herhangi bir veri saklanamaz.

3D Zemin Tarama

Mevcut alanin grafiksel bir taramasidir, burada veriler, daha sonra analiz edilmek lizere
depolanabilir. Bu moda 3D gorsel yaratilir. Tarama analizi direkt olarak akili telefondan yapilabilir
veya bilgisayara aktarilarak Visualizer 3D yazilimi ile analiz edilebilir.

Ayrim

Demir icerikli olan ve olmayan nesneler arasinda gorsel bir temsildir. Bu modda iki nesne tiru
arasindaki fark yuizey alti hedeflerin hizlica konumlandirilmasi agisindan da gosterilir.

Taramalara Goz Atilmasi

Bu islev secildiginde hafizadaki tiim taramalan gosterecektir. Sectiginiz bir tarama analiz
edilebilir.

Dil

Yazilim icin kullamlabilecek dillerdir. Akilli telefon, kullanilabilecek tum dilleri listeleyecektir,
secilen dilin mevcut olmamas1 durumunda ingilizce varsayilan dil olarak kullamlacaktir.

Bilgi

Bu boliimde tiim yazilim bilgileri ve mevcut yazilim surumu goriintlilenecektir.

OKM GmbH
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6.1 Bluetooth baglantisinin kurulmasi

OKM yaziimi ile herhangi bir veri transfer edilmeden once, teleskopik anten ve akilli telefon arasinda
Bluetooth baglantis1 kurulmalidir. Bu siire¢, baglanti kurulmasi gerektiginde otomatik olarak isleyecektir.
Sekil 6.2’de, “Manyetometre” islevine girilirken gerceklesen baglantinin grafiksel aciklamasi

bulunmaktadir.

» Bluetooth

Bluetooth is turned off but

required. Would you like to
turn it on now?

Bu secenek, dahili Bluetooth
secenedinin aktif oldugunu
gastermektedir.

B 0 Sfm13s3 Aom BB Sam13s0

& Error

The bluetooth connection was
not established. Would you
like to try again?

peate
1S My (ke d

Arzu edilen secenek secildikten sonra dahili Bluetooth modu otomatik olarak aktiflestirilir. Bunun
otomatikman yapilmamasi durumunda Bluetooth’un aktif olmadigim belirten bir mesaj c¢ikacak ve size
aktiflestirmek isteyip istemediginizi soracaktir. Aktiflestirmeyi onaylamak icin “Evet Yes” tusuna basiniz

ve baglantinin kurulmasini bekleyiniz.

OKM GmbH
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Hala baglanti kurulmamasi durumunda teleskopik anteni, antene glic geldigini ve LED’in acik olup
olmadigim kontrol ediniz. Baglanti kurulduktan sonra LED mavi renk yanar. LED kirrmzi ise teleskopik

antendeki pillerin degistirilmesi gerekmektedir.

6.2 Manyetometre

“Manyetometre” islevini kullanarak zemindeki feromanyetik metalleri aktif olarak gorebilirsiniz. Bu, gorsel
bir arama modudur ve sonradan analiz icin depolama yapilamaz. Aynm zamanda nesnenin derinligini veya

boyutunu da belirlemem imkanimz yoktur.

Akilli telefonda “OKM - Rover UC” uygulamasini baslatimiz, “Magnetometer” secenegini seciniz, bu
durumda Bluetooth modiilii ile baglant1 kurulacaktir (liitfen 25. Sayfadaki Sekil 6.1’e bakimz). Baglanti
basariyla kuruldugunda teleskopik antendeki LED mavi renkte yanacak, sonuclar akilli telefonda aninda

gosterilecektir.

m ®E13:54 BB ©Ofm13:50 B R Om321

OKM - Rover UC OKM - Rover UC

s 1o Searching for appropiate

bluetooth devices. This may take a
few seconds.

Sekil 6.3: “Manyetometre” kullanim modunun aktiflestirilmesi

Bu durumda, teleskopik anten yavasca herhangi bir yonde hareket ettirilebilir: ileri, sola, saga ve geri.
Teleskopik anten dikey konumda kalmalidir. Teleskopik antren, kendi ¢capinda dondiiriildiigiinde veya dikey

konumda olmadiginda diizgiin olarak tarama yapmayacaktir.

Giicll bir sinyal alindiginda gorseldeki degerler artacak ve anten tanilama yapan nesnenin direkt olarak
ustiine geldiginde sinyal tepe yapacaktir. Bu teknik kullanilarak yiizey nesnelerinin bulundugu sik olarak
vakidir. Bu durum, “3D Zemin Tarama” modu kullanilirken daha iyi bir tarama yapmak amaciyla

nesnelerin temizlenmesi ac¢isindan yararlidir.c

OKM GmbH
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Sinyalin dengesiz hale gelmesi durumunda teleskopik anteni durdurunuz ve dikey ve hareketsiz olarak
tutunuz. Sonra coklu islev tusuna basiniz, bu sekilde iinite zemin dengelemesi yapacaktir. Unite kendisini
yeniden dengelediginde taramamiza devam edebilirsiniz. Bu islem istediginiz siklikta veya ihtiyag

duyuldukca yapilabilir.

Diger taramalarda, ornegin “3D Zemin Taramasi” islevinde Uretilenler gibi arzu edilmeyecek sinyaller
yayan civi, vida veya diger feromanyetik 6geleri aramak icin “Manyetometre” islevini kullaniniz. Sadece
yuzeyde bulunan kicuk nesneleri bulmakla kalmayacaksiniz, ayn1 zamanda yerin daha altinda gomulu
bulunan daha biyuk feromanyetik nesneleri de tanilayacaksiniz. Taramada ne kadar az kiiclik nesne

bulunursa derinlerdeki nesneleri tanilamak o kadar kolay olacaktir.

” ¢

Aramakta oldugunuz sey zemindeki feromanyetik bir nesne ise “Manyetometre” ‘yi konum tammlama araci
olarak kullanip nesnenin ylzeye gore tam pozisyonunu belirleyebilirsiniz. Feromanyetik nesneler icin bu
islem, yiizeyin altindaki hedeflerin konumlandirilmasi ve tam yerlerinin belirlenmesi icin hizli ve kolay bir

yoldur.

“Manyetometre” modu ile isiniz bittiginde : okuna bastiginizda islem sonlanacak ve akilli

telefonun ana menisiine doneceksiniz.
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6.3 3D Zemin Tarama

“3D Zemin Tarama” islevi, “tarama” olarak da bilinen grafik olciimlerin yapilabilmesine ve daha sonra
bilgisayarda veya bu durumda, akilli telefonda degerlendirilmek amaciyla yaratilmasina ve saklanmasina
olanak saglar. “OKM - Rover UC” uygulamasina tiklayarak yaziimi baslatimz ve “3D Zemin Tarama”
modunu seciniz. Ayn1 zamanda bir not olarak, akilli telefonda bir tarama veya fonksiyon geri gitmek icin

D geri donis tusuna bastigimzda, bu islem sizi onceki isleve ve/veya ekrana gotiirecektir.

6.3.1 Zemin Tarama Hazirhg

Ana meniiden “3D Zemin Tarama” islevini sectikten sonra, taramamin nasil yapilacag ile ilgili olarak bir

konfiglirasyon ekranina yonlendirileceksiniz. Sonrasinda akilli telefon ile teleskopik anten arasinda

Bluetooth baglantisi kurulacaktir.

B R Ormi3s4

Impu

Automatic °

Field length in meters

Sekil 6.4: “3D Zemin Tarama” kullanim modunun aktiflestirilmesi
Sekil 6.4’te tarama yapilmasi icin gerekli cesitli parametreleri secebilirsiniz:

e Tarama Modu
Tarama modu, Olciim bdlgesinin veya tarama alaminin iizerinde taramanin nasil yapilacagin
belirler. Bu konuyla ilgili daha fazla bilgi 40.sayfada, 7.1.1 Bolimunde gorulebilir. Bu konuyla ilgili
olarak asagidaki secenekler mevcuttur:
e Zik-zak
Operatoriin her iki yonde de hareket ederek bilgi toplayacagi ve saklayacagi olciim
yontemidir. Baslangic noktasindan c¢ikildiginda bu noktanmin soluna dogru hareket
edilip geri donulur.

e Paralel

OKM GmbH
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Operatoriin sadece tek bir yone dogru hareket ederek bilgi topladigi ve sakladigi
olcim yontemidir. Bu yontem taramalarda daha kesin sonuclar verecektir.
e Atim Modu
Atim modu, bireysel dlciimlerin ve taramalarin nasil kullanilacagim belirler. Bu konuyla ilgili olarak
asagidaki secenekler mevcuttur:
- Otomatik
Bireysel oOlclilen degerler yaziim tarafindan kesintisiz olarak kaydedilir ve kontrol edilir.
Cevrim tamamlanana dek kullamci ile ilgili herhangi bir etkilesim yoktur.
- Manuel
Bu yontem, Olciim degerleri kaydetmek amaciyla coklu islev tusuna basilmak suretiyle
tamamen kullanic1 tarafindan kontrol edilir.
e Metre cinsinden bolge uzunlugu
Tarama yapilmadan once hesaplanan, bir tarama yolunun uzunlugudur. Her tarama yolunun ayni
uzunlukta olmasi gerekir ve otomatik olarak her onceden belirlenmis yolun sonuna dek devam
edecektir. Her tarama yolunun sonunda aygit duracak ve kullanicinin yeni bir tarama yoluna

baslamasin1 veya mevcut taramay1 kaydetmesini bekleyecektir.

Tum parametreler secildikten sonra “OK” butonuna basinz.

6.3.2 Ol¢iim Prosediirii

Baslangicta teleskopik anten ve akilli telefon arasinda Bluetooth baglantisinin kurulmasi gerekmektedir.

B0 Or13:54 [l >- B B Of13:50 B M ©Of913:55
OKM - Rover UC :

@ New Line?

« o Searching for appropiate
bluetooth devices. This may take a

Would you like to scan a new
few seconds. line now?

Sekil 6.5: “3D Zemin Tarama” modunda Bluetooth baglantisinin kurulmasi
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Baglant1 kurulur kurulmaz taramaya baslanabilir. Bu konuyla ilgili bir ornek, Sekil 6.5’teki ekranlardan

goriilebilir. Baglanti kuruldugunda taramaya baslamak icin ilk tarama yolunun basinda durun.

1.tarama yolunun basinda dururken baslamak icin kavramadaki coklu islev tusuna basin veya akilli
telefonda gosterilen “evet” secenegine tiklayin. Bunlardan bir tanesi yapildiginda iinite olciimleri

kaydetmeye baslayacaktir.

a) “Atim Modu” otomatik secildiginde operatoriin hemen tarama yolunda ilerlemeye baslamasi
gerekir. Yolun sonuna dek, ya da iinitenin bipleri durana dek yavasca ilerleyin. Unite ilk yolu
bitirdiginde sonraki siradan devam edebilirsiniz. Sonraki siraya baslamak icin yeniden ¢oklu islev
tusuna basimz ve ya telefondan “evet” secenegini seciniz.

b) “Atim Modu” manuel olarak secildiginde unitenin kontroli tamamen operatorde olacaktir.
Teleskopik antendeki coklu islev tusu birakildiginda nite olclimleri kaydedecektir. Yine diger
noktaya dogru ilerleyin, daha sonraki olciimleri kaydetmek icin yeniden coklu islev tusuna basin,

ve bu sekilde devam edin. Unite, ilk planda belirlenmis olan uzunluga ulasilana dek manuel giris

icin bekleyecektir. Sona gelindiginde ikinci 6lclim icin hazirlamin, ve bu sekilde devam edin.

Sekil 6.6: “3D Zemin Tarama” modunda “Zik-zak” tarama

Taramanizi bitirene dek her siray1 dlciin. Her siray1 bitirdiginizde ekranda soru goriintiilendiginde “Evet”

secenegine basmayin, “Hayir” secerek sonraki ekrana gidip taramay1 kaydedin.

Liitfen, teleskopik antenin zemine dikey bir konumda olmasini saglayiniz. Anten yiiriime degnegi gibi
goriinmesine ragmen anteni yiiriime degnegi gibi kullanarak olciimler yapmanmz olanak disidir. Aym
zamanda, iinitenin zemine dokunmamasi ve aym yiikseklikte kalmasi da nemlidir. Unitenin

zeminden yaklasik 10 cm yukarida tutulmasini oneririz.

Cesitli arazi tipleri Uzerinde taramalarin tamamlanmasi ile ilgili olarak lutfen 39. Sayfada bulunan 7.

Bolume bakinmz.
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6.3.3 Taramanin kaydedilmesi

Bir taramay1 tamamladiktan sonra kaydetmek isteyip istemediginizi soran bir ekran gelecektir. Taramay1
kaydetmek icin “evet”, hafizadan silmek icin “hayir” seciniz. Sekil 6.7’de secenekler goruntiilenmektedir.
¥ M O 1355 : BB Of713:55 Il & B B O 1356

y |
| Save Scan?

Enter a name for the file to
o save!
Save Scan?
=

[ Enter a name for the file to

save!

Would you like to save this
scan now? Yes J
‘ 2011-01-07 13.55.43 '

qwer tyu'iop
Yes al is) el B i iR BN ke
t z2Xxcvbnmaea

2123 & bd

Sekil 6.7: Mevcut taramanin kaydedilmesi

Taramay1 kaydetmeye karar verdiginizde “evet” tusuna basiniz, bu sekilde taramaya isim vermenizi
isteyen ekran gelecektir. Varsayilan olarak, tarih ve isim verilir, ancak bu durumda belirleyici bir isim
vermenizi veya verilen ismi bir kenara not almamzi oneririz, bu sekilde taramada ilginizi ceken bir hedef
veya 0ge gordigiinlizde dogrulamak icin ayn1 konuma geri donebilirsiniz. Taramaya bir isim verildikten

sonra taramay1 hafizaya kaydetmek icin “evet” tusuna basin.

6.3.4 Tarama analizi

Tarama kaydedilse de kaydedilmese de goriintiileme modunda olacaksimz ve son bitirdiginiz taramayi
burada gorebilirsiniz. Burada, zoom yaparak, grafigi cevirerek ve yeniden konumlandirarak analiz

yapabilirsiniz.

Sekil 6.8’de mevcut kontrolleri gorebilirsiniz. Bunlar aktiflestirmek icin ikonlara basmamz yeterlidir. Bir
ikon sectiginizde, eger kullanilabilir durumda ise yesil renk yanacaktir. Asagidaki Ornekte goriilen,

isaretlenen konum tarama butonudur.
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OKM - Rover UC

Sadece bir dokunus ile goriis aginizi tepeden,
yandan veya perspektif olarak degistirin.
<onum tarama

Taramanin gevrilmesi Yaklastir / uzaklastir

Sekil 6.8: “3D Zemin tarama” kullanim modunda analiz kontrolleri

Bu noktada daha once kaydedilmis bir gorseli gorebilir, mevcut gorseli kaydedebilir veya yeni bir taramaya
baslayabilirsiniz. Bunu yapmak icin akilli telefonunuzdaki H butonuna  basarak  Sekil 6.9’da

gosterilmekte olan meniyu goriintuleyebilirsiniz.

OKM - Rover UC

¢ | @

New ... Open...
:
Save As ... Reset

Figure 6.9: Operating menu in operating mode "3D Ground Scan"

Sekil 6.9: “3D Zemin Tarama” kullanim modunda, operasyon mendisii

Bu meniide asagidaki islevler mevcuttur:
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Yeni

Yeni bir tarama olusturmak icin bu butona basinmz. Sonraki ekranda tarama parametre secimi
gelecektir. Burada tarama tiiriine (otomatik veya manuel), tarama moduna ve bolge uzunluguna
karar vereceksiniz. Sonrasinda yeni taramaya baslayabilirsiniz.

Ac

Daha once kaydedilmis bir taramay1 agmak icin bu butona basabilirsiniz. Daha once kaydedilmis
olan tiim taramalar sirali bir listede gosteren bir secim penceresi acilacaktir. Bakmak istediginiz
taramay1 buldugunuzda basarak acabilirsiniz.

Farkli kaydet

Taramay1 farkli bir isimle kaydetmek icin bu butona basiniz. Taramay1 kaydetmeden once yeni
isim sorulacaktir.

Geri al

Tim degisiklikleri geri almak icin bu butona basiniz. Tiim cevirme, degistirme vs. geri alinacak ve

orijinal durumuna donecektir.

Programdan tamamen cikmak icin ! ) butonuna basimz, akili telefon Rover UC programini

sonlandiracaktir.

6.3.5 Bilgisayara veri transferi (secenege baglh)

Bilgisayarda daha ileri analizler yapmak icin veriler, tedarik edilen USB kablosu ile bilgisayara aktanlabilir.

Akilli telefondan bilgisayara gonderilen verilerin acilmasi icin Visualizer 3D programi gereklidir. Veriler,

bireysel

taramalann acilmasindan once bilgisayarda saklanmalidir.

% B ©f13:57

07/01/2011 % B ©f13:57
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(No service)
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¢ USB connected

USB debugging connected

Select to disable USB debugging. You have connected your

phone to your computer via
USB. Select "Mount" if you
want to copy files between
your computer and your
phone's SD card.

] ovirons

-~ USB connected
Select to copy files to/from your computer.
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Navigon Maps

; L ]
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Sekil 6.10: Akilli telefonun hafizasinin bilgisayara takilmasi

Sekil 6.10’da, USB’nin bilgisayara baglanmas ile ilgili adimlar gosterilmektedir.
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1. Parmagimzi durum cubugunda tutun ve asagi dogru bir hareketle konumu agmak icin cubugu tutun.
Sonrasinda durum cubugu meniisii acilacaktir.

2. “USB Connected” secenegini secin. Bu secenek sadece akilli telefon USB kablosu ile bilgisayara
baglandiginda mevcut olacaktir.

3. Sonrasinda baglanti kurmak isteyip istemediginiz seklinde bir soru alacaksiniz. “Mount” butonuna
basin. Bu noktada verilerinize bilgisayarimzdan ulasabilirsiniz. Veriler, telefonda /sk/OKM
adresinde kayitudir.

% 0 Of14:10 07/01/2011 % 0 O 13:57

ol .

Wi-Fi Bluetooth Silent Vibration

% 0 ©f13:58

(No service)
Ongoing f
A Turn off USB storage

<>+ Turn off USB storage

Select to turn off USB storage. :
= Before turning off USB storage,

make sure you have
unmounted on the USB host.
Select "Turn Off" to turn off
USB storage.

USB debugging connected
Select to disable USB debugging.

il

MobileTV Navigon Maps

l g ] ]
} ] |

Sekil 6.11’de USB’nin bilgisayardan nasil diizgiince ¢ikarilacagi anlatilmaktadir.

Sekil 6.11: Akilli telefon hafizasinin bilgisayardan ¢ikarilmasi

1. Parmagimzi durum cubugunda tutun ve asagi dogru bir hareketle konumu agmak igin cubugu tutun.
Sonrasinda durum ¢ubugu meniisii acilacaktir.

2. “USB Connected” secenegini secin. “Turn off USB storage” etiketli butona basin.

3. Ek olarak, USB baglantisim1 kapatmamzla ilgili bir soru goriintiilenecektir. Baglantiy1 kesmek icin
“disconnect” secenegine basin.

4. Sonrasinda USB kablosunu akilli telefondan c¢ikarin.

USB baglantis1 aktif iken SD karta herhangi bir veri kaydedemeyeceginize dikkat ediniz. Veri

kaydetmek icin USB kablosu baglantidan ayrilmalidir.
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6.4 Ayrim

“Ayrim” islevini kullanarak feromanyetik ve feromanyetik olmayan nesneler ile birlikte tiineller, bosluklar
ve cukurlar arasinda ayrnim yapma imkanina sahip olacaksiniz. Sekil 6.12’de “Ayrim” islevinin baslatilmasi
ile ilgili sureg gosterilmektedir.

B B ©4€m13:50 B R O3

OKM - Rover UC OKM - Rover UC

~ 1, Searching for appropiate

bluetooth devices. This may take a
few seconds.

Sekil 6.12: “Ayrim” kullamim modunun aktiflestirilmesi

“Manyetometre” modunda da belirtildigi gibi, araci sallamayimz. Dogru sinyallerin gonderilmesi icin aletin

zemine dik tutulmasi gerekmektedir.

Sekil 6.13: Teleskopik anten ile ayrim

Normal sartlar altinda bu teknik, “3D Zemin Tarama” islevi kullamlarak bir tarama yapildiktan sonra
kullamlir. Bu islev, birincil hedefin yeri saptandiginda kullanmlir. Yeri saptanmis olan hedefin konumu, ayni

zamanda bu islev ile kesin olarak belirlenebilir.
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Akilli telefon ve teleskopik anten arasinda basarili bir baglant1 kurulduktan sonra teleskopik anteni siipheli
hedef lizerinde ileri ve geri hareket ettirin. Anteni sallamayin, antenin dikey konumda kalmasi
gerekmektedir. Nesnenin net bir kimligini almak icin, anteni nesnenin lizerinde zik-zak seklinde hareket
ettirdiginizden emin olun. Nesnenin {izerinde kaldigimzda, teleskopik anten kendisini yeniden

dengeleyecektir, bu sekilde nesne filhakika kaybolabilir.

Hedefin Uzerindeki hareketlerinizi birkac¢ kez tekrarlayin. Bu kapsamda temel olarak uc olasi sinyal verilir.

Feromanyetik metal
N\
Feromanyetik nesneler, soldakine benzer bir sekilde
goriniirler. Pozitif (kirmizi) ve negatif (mavi)
\N kutupsalligi bulunur.

Sekil 6.14: Feromanyetik kimlik

Sekil 6.14’te, demir veya celik gibi Ogelere ait tipik feromanyetik kimlik gosterilmektedir. Kimlik,
birbirinin yaninda pozitif (kirmizi) ve negatif (mavi) kimliklerden olusur. Feromanyetik sinyali dikkatlice
inceleyerek sinyaldeki guclu pozitif sinyalleri ve hemen arkalarindan gelen gicli negatif sinyalleri
gorebilirsiniz. Hedefi takip eden sinyal, nesnenin diger tarafinda ulastiginizda tamamen diger tarafa kayan

sinyal mevcut ise, onemli degildir.

Teleskopik anteni hizli hareket ettirmeyiniz. Anteni rahat bir hizda hareket ettiriniz, bu sekilde alttan

gelen sinyalleri dogru bir sekilde alacaktir.
,\ Feromanyetik olmayan Metal

Feromanyetik olmayan nesneler, soldaki gibi bir

goruntu verirler. Sadece pozitif (kirrmz) sinyal

‘ icerirler.

Sekil 6.15: Feromanyetik olmayan nesne kimligi

Sekil 6.15’te, feromanyetik olmayan bir nesnenin tipik sinyali goruintilenmektedir. Feromanyetik olmayan
nesnelerin arasinda altin, giimis, aliminyum ve diger materyaller bulunur, miknatis bu maddeleri
cekmeyecektir. Ayn1 zamanda, sinyali dikkatlice inceleyerek sadece pozitif (kirmzi) sinyal aldigim ve

sinyalin st kisminda kiiclk bir tepe oldugunu goreceksiniz.

Metalik olmayan nesneler

\\ Diger tim nesneler metalik olmayan nesnelerdir.
Zeminde tunel veya bir bozukluk, ya da bir nesnenin
Uzerinden gectiginizde sadece negatif (mavi) sinyal
goreceksiniz.

Sekil 6.16: Metalik olmayan nesne kimligi
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Tipik kimliklerin en sonuncusu Sekil 6.16’da gosterilmektedir. Kimlik, metalik olmayan nesneler aittir. Bu

ornek tunel, plastik (PVC, HDPE, vs), boru veya ahsap kutu gibi organik bir konteynir olabilir.

“Ayrim” islevinden ayrilmak ve ana menuye donmek icin lutfen, akilli telefondaki “geri” :

butonuna tiklayinmz.

6.5 Taramalara goz atilmasi

Taramalan istediginiz zaman ana meniiden gorebilirsiniz. Uygulamay1 baslatin ve “Browse Scans”
secenegini secin, daha sonra hafizadan tiim mevcut taramalar acilacaktir. istediginiz taramay1 acmak icin
uzerine basin. Bir taramay1 acmanin farkli bir yolu da “3D Ground Scan” menusinden agmaktir. Menuye
ulasmak icin |E| meni tusuna basmamz yeterlidir.

i - BB O > B B O 13:26 e B @ O 1410

OKM-Roveruc OKM - Rover UC OKM - Raver UC

-

¢

2010-12-06 13.25.09.v3d
10-12-06 12.18.19.v3d
2010-12-06 11.31.26.v3d
10-11-29 12.09.37.v3d
02.46.v3d

bigscan.v3d

@ 2010-11-24 01.21.23.v3d

Sekil 6.17: Hafizadaki taramalara g6z atilmasi

Yukarida tarama secim ekrani gosterilmektedir. Dosyalar1 acmak icin uzerlerine tiklamanmz yeterlidir.

Onceki ekrana donmek icin akilli telefon geri tusuna :’ basinz.

6.6 Dil

Arzu ettiginiz dili secmek icin ana meniiden uygulamay1 acimz. Burada, “Language” olarak etiketlenmis bir
buton goreceksiniz. Butona bastiginizda diller listesi goriintiilenecektir. Akilli telefonlarda bircok dilin
mevcut olmasindan dolayr uygulamada hepsi desteklenmeyecektir. Sectiginiz dil uygulanamiyor ise,

varsayilan dil ingilizce olacaktir.
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6.7 Bilgi

Ana meniden “Info” sectiginizde yazilim versiyon numarasi ve web sitemizin adresini gosteren bir bilgi

mesaji1 goruntilenecektir.
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7.BOLUM

Alan prosediiru

Bu bolimde, bir alanin taranmasi ile ilgili pratik talimatlar verilmektedir. Farkli tarama yontemleri ve

prosedurleri detayli olarak aciklanacaktir.
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7.1 Genel tarama prosediirii

Genel baglamda, her tarama, taranacak alanin alt sol kdsesinden baslar. Bu noktadan baslayarak, tarama
alanin1 yol-yol olacak sekilde yirumeniz gerekir, siradaki her yol, onceki yolun sol kisminda kalacaktir. Bu
yollarin izerinde yiiriirken olclim degerleri kaydedilecek ve secilmis olan kullanim moduna gére direkt

olarak bilgisayara aktarilacak veya aygitin hafizasina kaydedilecektir.

Aygit, sonuna gelinen her tarama yolundan sonra durur, bu sekilde kullamci siradaki yolun baslangic

noktasini bulabilir. Bu sekilde tum yollar kayit altina alinacak ve alan olciilecektir.

Sekil 7.1°de 4 olasi baslangic noktast ve ilgili ilk tarama yollar1 gosterilmistir. islem yaptigimz alanin

olusumuna gore olciimiiniize en uygun baslangic noktasini kendiniz secebilirsiniz.

= 2]

1. tarama yolunun

‘ baslangici

1. tarama yolunun
sonu

(4 — (1]

Sekil 7.1: Bir tarama alaninda baslangi¢c konumu

Tarama yollan “zik-zak” veya “paralel” gecisler olarak soylenebilir. Ayn1 zamanda, bir tarama yolu
tizerinde kaydedilen atim (6lciim noktalar1) sayisi, tarama yaptiginiz alanin ebatina gore (tarama yolunun

uzunluguna gore) bireysel olarak ayarlanabilir.

7.1.1 Tarama Modu
Bir alanin Rover UC ile incelenmesi iki genel teknikle yapilabilir:

o Zik-zak
Yan yana iki tarama yolunun baslangic noktasi, olcim yapilan alamn karsi tarafindadir. Tarama
yolunuzda, donuste de veri kaydi yaparsiniz.

e Paralel
iki tarama yolunun baslangic noktasi, her zaman élciim yapilan alanin aym tarafindadir. Sadece tek
bir yolda ve yonde ilerlerken kayit yaparsiniz, diger tarama yolunun basina dogru giderken kayit

yapmazsiniz.

Sekil 7.12°de her iki teknik, sema olarak gosterilmektedir
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1. tarama yolunun
baslangici

1. tarama yolunun
© ©6 0 © © (1)

Paralel tarama Zik-zak tarama

Sekil 7.2: Bir alanin él¢lilmesinde tarama modlari

“paralel” modda tarama yaparken, tarama yaptiginiz alanin sag alt kosesinden (1.nokta) baslarsiniz, alanin
iist sag kosesine dogru ilerlersiniz. ilk yolu kaydettikten sonra baslangic noktasina geri doner ve ilk tarama
yolunun soluna giderek 2.tarama yoluna (2.nokta) baslarsiniz. Bu sekilde tarama alaninizin sol kismina

ulasana dek tiim diger yollar taranacaktir.

“Zik-zak” modunda tarama yaparken yine tarama alanimzin sag alt kosesinden (1.nokta) baslarsiniz ve
alanmin sag Ust kosesine dogru vyiirliyerek kayit yaparsiniz. Paralel dlciimden farkli olarak, ikinci tarama
yolunu geri dogru vyiirirken de kayit yaparsimiz. Bu sekilde bu sekilde ikinci tarama yolunun basina
(2.nokta) gider ve karsi yonde tarama yaparsimz. Boylelikle, alamn sol kismina ulastiginizda tim diger

yollar zik-zak modu kullanilarak taranmis olacaktir.

Tarama yollan arasindaki mesafe bir olcum sirasinda tutarli olmalidir, ancak olcum alanlar arasinda
farklilik gosterebilir. Eger genelde kiiciik hedefler ariyorsamz tarama yollari arasinda daha kiiciik bosluklar
birakmamz gerekir. Standart bir kural; yollar arasindaki mesafe ne kadar az olursa taramalarimizin daha
isabetli olacagidir. ilk taramalarimizi yaparken olasi hedeflerin konumlandirilmasi dogrultusunda tarama

yollan birbirine cok yakin olmamalidir.

7.1.2 Bir tarama yolunun uzunlugunun diizenlenmesi

Olciim yapmadan 6nce bir tarama yolunun uzunlugunu secmeniz gerekir. Yol ne kadar uzun olursa o kadar
fazla olciim degeri kaydedilecektir, ve tarama yollar lizerinde gorece olarak daha yavas yiiriimek
durumunda olacaksiniz. Aygit, tahmin edilen uzunlukta vyiiriindigiinde duracak ve sonraki yol icin

beklemeye gececektir.

Sec¢mis oldugunuz tarama yolunun uzunluguna dikkat ediniz. Bu miktar daha sonra veriler bilgisayara
aktarilirken yazilim programina girilmelidir. Bu sekilde Gl¢iim aracinizdan tiim veriler dogru olarak

alinacaktir!

Dogru uzunlugun olciilmesiyle ilgili 6zel bir kural yoktur, ancak dikkate alinmasi gereken bazi noktalar

bulunur;
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e Olciim yaptigimiz alamn gercek uzunlugu, ve

e Aramakta oldugunuz nesnelerin gercek uzunlugu.

Bu konuda iki dlciim degeri arasinda tercih edilebilir bir mesafe de 15cm - 20cm arasindadir. iki nokta
arasindaki mesafe ne kadar kisa olursa, temsili grafik o kadar isabetli olacaktir. Kiicuk nesneler ariyorsaniz

mesafeyi daha kisa secmeniz gerekir, buyuk nesneler icin ise atimlar arasindaki mesafeyi artirabilirsiniz.

Sekil 7.3’te bazi nesneler icin tarama yolu basina oOlciilen degerler arasinda mesafelerin etkileri

gosterilmektedir.

O

Sekil 7.3: Atim sayisinin ve mesafesinin degistirilmesinin etkileri

Sekil 7.4’te, aym uzunluktaki tarama yolu uzerinde ¢ok az sayida belirlenen olcum noktalan (solda) ile cok
daha fazla olarak belirlenen 6lciim noktalan (sagda) arasindaki fark gosterilmektedir. ikinci (sagdaki) kayit

cok daha fazla detay gostermektedir ve kiciik nesneler de gorulebilir durumdadir.

Sekil 7.4: Diisiik ve yiiksek atim sayilarinin karsilastirilmasi

Olciimleri farkli alan uzunluklarinda kaydetmekten cekinmeyin. Ornegin, ikinci olarak detayli ve isabetli
sonuclar verecek olciimler yapmadan 6nce genis bir alam tarayabilirsiniz. Ozellikler biyik nesneler
ararken bu sekilde ilerleyebilirsiniz. Bu davrams sayesinde genis bir alanm cabukca tarayabilir, sonrasinda

supheli hedeflerin yerlerini belirleyerek bunlan ozellikle tarayabilirsiniz.

Tarama yaparken, sadece kac¢ adet 6lciim noktasimin kullanildigi degil, neyi taradigimzin net bir resminin
de alinmasi gerekir. Bu sebeple mziniza dikkat etmeniz cok onemlidir. Tum tarama yollari, onceki tarama

yollan ile aym hizda olculmelidir.

Sekil 7.5’te taramamz sirasinda farkli hizlarda yiiriidiigiinizde meydana gelebilecek muhtemel sonuclar

gosterilmektedir.
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Tarama yolunun
baslangici

Tarama yolunun

9 sonu

Paralel tarama Zik-zak tarama

Sekil 7.5: Tarama sirasinda farkli yiriime hizlari

Tarama yollarinda yiirime hizlarnimin farki olmasi tarama yolundaki noktalarin dogru yerlerinde olmamasina
sebep olacaktir. Hedefler kiicik ve cok sayida nesneler olarak gorilebilir veya tamamen kaybolabilir,
clinkii  kacinlabilirler. Daha sonra analiz icin veriler vyiiklendiginde hiz hatalarnn hedeflerin

tanilanamamasina ve kacirilmasina sebep olabilir.

Genel baglamda su kural gecerlidir: taramalari, baslangic ve son yollan gorebildiginiz pratik, ve alanda

rahatca gezinebileceginiz uzunluklarda tutun.

7.2 Alan prosediirii icin ozel tavsiyeler

Taramalan yaparken dikkate almamz gereken noktalar bulunmaktadir. Temelde, bir tarama, taramanin
yapildig1 yol kadar iyidir. Tarama sirasinda hatalarin yapilmasi, son temsili grafikte hata olarak

goruntilenecektir. Bu durum can sikintisina ve zaman kaybina yol acacaktir.

Alanda olciime baslamadan 6nce, ne aradiginizi ve alanin uygun olup olmadigim bilmeniz gerekmektedir.
Plan yapmadan ol¢iim yapmak kabul edilemez sonuclar doguracaktir. Liitfen asagidaki tavsiyeleri dikkate

alin:

e Ne anyorsunuz (mezar, tiinel, gomili nesne)? Bu soru, taramanin nasil yapilacagi ile direkt olarak
alakalidir. Buyuk hedefler arnyorsanmiz tek olcum noktalar1 ve tarama yollann arasindaki mesafe,
kiicuk hedefler anyormuscasina buiyik olabilir.

e Arama yaparken kendinizi alan hakkinda bilgilendirin. Burada tanilama yapmak mantikli mi?
izlenimlerinizi dogrulayan tarihi referanslar var mi? Alanda ne tiir bir toprak mevcut? Veri kayd
icin uygun kosullar mevcut mu? Burada arama yapmak icin izin mevcut mu (6rn. Ozel miilk)?

e Bilinmeyen bir alanda yaptigimz ilk 6lciim, temsili degerlerin alinabilmesi icin yeterince genis
olmalidir. Tiim diger kontrol onlemleri, bireysel olarak ayarlanmalidir.

e Aramakta oldugunuz nesnenin sekli nedir? Acili metal bir kutu ariyorsamz, grafiginize tanilanmis
olan nesnenin sekli de buna uygun olmalidir.

e Derinlik olciimleri ile ilgili daha iyi degerler almak icin nesnenin grafigin merkezinde olmasi
gerekir; bunun anlami, normal referans degerleri ile cercevelenmesi gerekir (normal zemin).
Nesne grafigin kenarinda kalmis ise ve tamamen goriilebilir degil ise, tahmin edilebilir bir derinlik

hesab1 yapmak mumkiin olmayacaktir ve ebat ve sekil olcumu simrli olacaktir. Bu durumda
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taramayi tekrarlayip tarama alanimizin pozisyonunu degistirerek grafikteki anormal durumun uygun
pozisyonunu belirleyebilirsiniz.

e Bir taramada bir nesneden fazlasi olmamalidir. Bu durum, derinlik olciimiini etkileyecektir. Bu
hedefler icin alanlarn kismi olarak aramak yararli olacaktir.

e Aldiginiz sonuclardan emin olmak icin en az iki kontrollii tarama yapmaniz gerekmektedir. Bu
durum ayni zamanda mineralizasyon bulunan alanlann tanilanmasi icin de 6nemlidir.

e Mineralizasyon ile ilgili en énemli kural sudur; GERGEK HEDEFLER HAREKET HALINDE DEGILDIR!

Eger hedefiniz hareket ediyorsa biiyiik ihtimalle mineralizasyon olusumu olan bir alandir.

7.2.1 Milin Uyarlanmasi

Bir 6lciim sirasinda mil her zaman zemine aynm mesafede tutulmalidir. Genellikle uygun oldugunca zemine

5-10 cm mesafe birakilmasim tavsiye ederiz.

Taslarin, agaclarin veya yiiksek cimlerin lizerinden gecmek durumda iseniz sensorii en bastan daha yiiksek
bir konumda tutarak baslayin. Bu gibi durumlarda taramanizi 50 cm yukseklikten baslatmak ve tum tarama
boyunca bu mesafeyi korumak durumunda olabilirsiniz. Yiiksekligi korumak onemlidir, bu durum, bircok
hatay1 yok edecektir. Bir kural olarak, gereksiz hatalara sebep olmamasi icin tarama sirasinda yiiksekligi

degistirmeyiniz.

Baska bir konu da, milin fiziksel uyarlamasidir. “Paralel” tarama modunda milin uyarlanmas1 degismez,

clinkii her zaman ayni yone dogru 6lciim yaparsiniz.

“Zik-zak” tarama modunda, milin uyarlamasi degisir clinkii her tarama yolunda arkanmzi donersiniz. Elde
ettiginiz grafikte kirmizi veya mavi cizgiler var ise; bu cizgiler genelde “Doniis Hatalan” olarak anilirlar.

Bu durumlarda olcimlerinizi “Paralel” tarama modunda tekrarlamanmz gerekir.

7.2.2 Paralel mi, zik-zak m?

ileri seviyedeki Rover UC kullanicilan icin her iki tarama modu da uygundur. Tecriibelere gore, en iyi
grafikler “Paralel” modda alinmaktadir, cinku aym noktada baslarsimz ve aym yonde ilerlersiniz. Yurume

hiziniz1 da kontrol etmeniz daha kolaydir.

Dag etekleri, yokuslar veya diger meyilli katmanlar gibi diiz olmayan yerlerde paralel mod tercih edilir.
Hiza gelince, tecriibeli kullamicilar, alanda arastirma gerektiren anormal durumlarin olup olmadigim

belirlemek icin genellikle zik-zak modunu kullanirlar.
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7.2.3 El ile veya otomatik atim modu

Genis diiz veya gecis yapilabilen yizeyler genellikle otomatik modda olciiliir. El iel atim modu siklikla
olcim yapilmasi zor olan ve diiz olmayan, bitkilerin yetistigi ve sonuclarin cok isabetli olmasi gerektigi

yerlerde ve alanlarda kullamlir.

Dag yamaclari veya etekleri gibi erisimi zor olan yerlerde, kaygan alanlarda veya fazla gelismis alanlarda,
el ile atim modunu kullanmak daha akillicadir. Her atim el ile yapilacagindan dolayr mili dogru bir
pozisyona sokmak ve oOlciilen degeri kaydetmek icin zamammz olacaktir. Bu sekilde aym zamanda daha

onceden belirlenmis bir kareli dizlemin noktalarini da isabetli olarak ol¢ebilirsiniz.

7.2.4 Egitimcilerden piif noktalan

Tarama yaparken goz 6niine alinmasi gereken cok énemli noktalar bulunmaktadir. Oncelikle rahatlamis bir
durumda olmanmz kritik derecede onemlidir. Gergin oldugunuzda {izerinizdeki baski dogru tarama

yapmanizi engelleyebilir, bu da genellikle hatalara sebep olur.

e Yeni gomilmus hedeflerin goriilmesi zordur. Bircok kullanicinin ekipmanm aldiktan sonra yaptiklan
ilk sey nesneyi gommektir. Bir nesne topragin altina girdiginde, topragin dogal kimligini degistirir
ve bir cesit parazit yaratir. Genellikle, gomiilii olan nesnenin kimligi, dogal olmayan parazitten
daha zayiftir, bu sebeple tanmlanamaz. Bu sebeple, elde edilen tarama grafiklerinde gomulmus
olan nesne goruntulenmeyecek, sadece parazitli alan mavi renklerde gosterilecektir. Nesne
yillandiginda, yani oldugu yerde biitiin mevsimleri gecirdiginde (genellikle bir yil) parazit azalir ve
gomiilii nesnenin kimligi goriilebilir hale gelir.

e Bilinen hedefler lizerinde calisin. Fabrikadaki egitim kursunda, alanlardaki gecek hedefler gibi,
yillardir topragin altinda gomiilii halde duran nesnelerimiz bulunmaktadir. Bu hedefler kisa siirede
ve kolayca bulunabilir, cilinkii topragin icerisinde dogal bir konumda degildirler. Kendi
alanlarimzda kullanabileceginiz diger hedefler, gomiilii nesnelerdir. Borular, depolar, kuyular,
mezarliklar vs. Bu nesnelerin ¢ogu her yerlesim bdlgesinde bulunabilir. Kendi kendinize egitim
yapacaksaniz buradan baslamaniz gerekir.

e Profesyonel egitim alin. Egitim almanin (fabrikadan veya Kkalifiye bir saticidan) avantajlarnim
kullandiginizda sadece OKM detektoriin yararlarin1 ve kullanimini anlamakla kalmayacak, yazilimi
daha kolayca kullanacaksiniz ve hedefleri ve hatalan daha kolayca belirleyeceksiniz.

e Tek bir tarama olcumune guvenmeyin. Bircok kullamci, alanda olcum yaptiklarinda bir hedef
bulur. Ancak taramay1 tekrarlamak ve birkac kez incelemek yerine hemen kiireklerini alip kazmaya
baslarlar. Cok nadiren bu tarama kusursuz olacaktir. Egiticiler dahi, mineralizasyon olusumlarina
bakmadiklar ve hata yapmadiklarini dogrulamak amaciyla birden fazla tarama yaparlar.

e Toprak mineralizasyonu - Moral bozucu! Hepimiz bunu tecriibe edecegiz. Mineralizasyon

olusumlarimin bilindigi bir alanda iseniz normalden fazla tarama yapmaya hazir olun.
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Kil / balcik biiliyk ihtimalle bir numarali diismanimiz olacaktir. icerisindeki demir icerigine gore
zayiflatmanin ne kadar kuvvetli oldugunu belirleyebilirsiniz. Demir icerikle ilgili bir piif noktasi, ne
kadar koyu oldugudur. Acik griden koyu turuncuya kadar gidebilir. Kil / balcik ne kadar koyu renk
ise icerisinde o kadar fazla demir bulunur.

Kum genellikle gayet temizdir ve lzerinde tarama yapilmasi cok kolaydir. Kum ile ilgili olarak goz
oniine alinmas gereken iki faktor bulunmaktadir. Zemin sularinin s1g oldugu yerlerdeki kum (zemin
suyunun ylizeyden birkac metre derinde oldugunu gosterir), ve kurak, ¢col kumlarinin oldugu
yerlerdeki zemin sulari. Col kumlarinda hedefler gosterilenden 3 kat daha derinde olabilir.

islenen topraklarin oldugu alanlara da dikkat edilmelidir. Modern ciftliklerde toprakta bulunan cok
sayida icerik ve giibre, yapay bir mineralizasyon alam yaratabilir.

Kayalik dag alanlarn. Daglik alanlarda da cesitli noktalarda mineralizasyon alanlarn bulunur. Daglik
alanlar, yer kabugundaki kirilmalardan kaynaklanir ve, biiyiik ihtimalle dogal hazineler ile birlikte

mineralizasyon icin en buyuk kaynaktirlar.
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8.BOLUM

Genel Veri Analizi

Bu boliimde, elde ettiginiz verileri nasil inceleyeceginiz ile ilgili genel bilgiler verecegiz.
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Jeofizik araclan ile calisirken dizgiin veri analizi yapilmasi gerekir. Yaziimin dizgunce ayarlanmasi ve
alanla ilgili tim tedbirlerin alinmasi, elde edilen bilgilerin analizinde onemlidir. Tarama yapmadan once
hedefinizi bulacaginiza inandiginiz uygun bir alan sec¢tginizden emin olun. Bir alamin gelisigiizel aranmasi
arzu edilmeyen sonuclarin elde edilmesine sebep olabilir. Bu sebeple liitfen asagidaki talimatlan goz

ontine aliniz:

e Ne aradigimzi (mezar, tiinel, gomiili nesneler, vs) bilin. Bu, géz oniine alinacak en onemli
sorulardan birisidir. Ornegin kiiciik nesneleri bulmak icin araliklari genis taramalar yaparak
nesneleri kacirma riskini almak istemezsiniz.

e Arama yapacagimz alanla ilgili bilgi toplayin. Buranin tarihi nedir? Bu alanda daha once kalintilar
bulunmus mu? Toprak cinsi nedir? Alanda ilerleyebiliyor musunuz?

e ilk taramalanmz yiizeyin altindaki hedeflerin goriilebilmesine olanak verecek sekilde genis mi?
Bircok kisi, hedeflerini bulmak icin yeterince genis taramalar yapmadiklar alanlara gitmistir. Bir
olcimun duzgiuince tamamlanabilmesi icin planimz alanin tamamini kapsamalidir.

¢ Nesnenin/nesnelerin olas1 sekilleri hakkinda bir fikriniz var m1? Daha yuksek isabet icin taramanmzi
merkeze almamz onemlidir. Bu sekilde tum taraflar gorebilirsiniz. Bu noktada nesnenin ne kadar
biiylik oldugunu da bilmeniz miimkiin olacaktir.

e Kontrol taramalan yapin. Bir alanda gercekten bir hedef olup olmadiginin bilinmesi icin iki veya lic
tarama yapilmasi cok daha kolaydir. Bir alanda tek bir tarama yapilmasi, yanlis sinyaller

verebilecek mineralizasyon boliimleri olabileceginden dolayi verimsiz sonuglar dogurabilir.

Grafiklerin daha detayli incelemeleri Visualizer 3D yazilimi ile yapilabilir. Bu profesyonel yazilim, nesne ve
Rover UC tarafindan toplanan bilgiler Uzerinde kullanicinin daha detayli veriler elde etmesine ve daha

detayli incelemeler yapmasini mumkin kilar.

8.1 Grafige ilk bakis

Aradigimizin ne oldugunu disiiniin. Bir tiinel mi artyorsunuz? Bir tiinel bulmak icin dogru taramay1 yaptiniz

mi1?

Metal bir sandik veya celik bir kutu ariyor iseniz, taramada ¢ikacak ilk isaret, izole, kirmiz1 veya turuncu
bir alan olacaktir. Tunel ariyorsaniz, tarama cok daha genis olmalidir ve mavi bir alan aramaniz gerekir, ve
bu bahsedilen renk farkliiklarn oldukca kuvvetlidir. Genel olarak konusmak gerekirse, kisinin tum renklere
ve sekillere bakmasi gerekir. Unite dogal olarak meydana gelen manyetik alanlarla calismadig1 icin

kutuplar ters donebilir, maviler kirmizi, kirmizilar mavi olabilir.
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Renklerin kirrmzi m1, yoksa mavi mi olacagi ile ilgili nihai sonucg, asagidaki faktorlere gore degisecektir;

e Toprak tipi (orn. Balcik, kum, kaya, beton...)

e Cok moloz olan bir alanda tarama yapilmasi (orn. Civi, ¢cop, aliminyum kutular, insaat molozlar...)

8.2 Renk tanim

Uygun sartlar altinda renkler, yizeyin altindaki hedefleri bulup tanilamanmizda ve bunlarin neden
yapildigin1 anlamamizda size kolayca yardimci olabilir. Topragin diger alanlardan daha fazla mineralizasyon

icermesine sebep olabilecek durumlar bulunur. Normalde renkler su anlamlara gelir:

e Mavi renkler genelde bosluklar, tiineller, cukurlar, su, kiriklar ve metalik olmayan nesnelerle
alakalidir.

e Yesil renkler, tipik olarak kiriklarin bulunmadigi normal toprag1 temsil ederler. “Normal” olarak
nitelendirilen toprak, asiri mineralize icerik barindirmadigi icin bu sekilde nitelendirilir.

e San ve turuncu renkler tipik olarak yuksek oranda mineralizasyon iceren topraklarin veya daha
derinlerde metal nesnelerin varligina isaret eder. Bu alanlarda cok sayida beton karisimi, 6zellikle
destekli olanlar da gorulmektedir.

e Kirmizi renkler tipik olarak yiizey alt1 metalik hedefleri isaret eder. Kirrmizi renk, pozitif bir
sinyalin alindig1 anlamina gelir. Nadiren, yiiksek mineralizasyon barindiran alanlarda da kirmzi

renkli bircok bolim gosterilecektir.

Renkler yoluyla kolayca fark edilebilecek baska bir nokta da, demir, kobalt ve nikelden yapilan metal
nesnelerin oldukca manyetik olduklaridir. Bu metaller hemen hemen her zaman guclu bir pozitif (kirmizi)

kutupa ve guclu bir negatif (mavi) kutupa sahip olacaklardir.

Mineralizasyon iceren toprak ayni zamanda dikkate alinmasi gereken onemli bir faktordir. Kontrol
taramalar yapilmasi gerektiginden daha once bahsetmistik. Ornegin bir alam aym baslangic ve bitiris
noktalan Uizerinde lic kez taradigimzda temel kurali hatirlayin “Gercek Hedefler Hareket Etmez!”. Eger
ikinci veya lciincii kontrol taramalarinda hicbir seyin aym yerde kalmadigimi goriirseniz, orada biiyiik

ihtimalle hicbir sey yoktur ve mineralizasyon olusumu mevcut olan bir yerdesinizdir.
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Sekil 8.1: Feromanyetik sinyal temsili

Sekil 8.1’de tipik bir feromanyetik sinyal gosterilmektedir. Tam karakteristik 6zelikleri bilmek zor degildir.
Birbirine yakin duran kirmizi ve mavi renkler konunun anahtandir. Normal sartlar altinda renkler yaklasik

olarak aynm boyutta ve sekilde olacaklardir.

8.3 Arka plan renginin belirlenmesi

Bir taramay1 gozden gecirirken genelde hangi rengin hakim oldugunu gérmeye calisin. Bu, arka plan
renginizdir. Normal topraklarda, tipik olarak bu renk, koyu ve acik alanlaryla birlikte yesil olacaktir.
Rengin tamamen farkli, érn.mavi olacagr sartlar da mevcuttur. Bu durum, giicli mineralizasyon iceren

topraklar gibi zor toprak sartlarinda yasanabilir.

8.4 Anormal durumlarin aranmasi

Arka plan rengini belirledikten sonra sira anormal durumlar aramaya gelmistir. Keskin bir renk farki
goruyorsamz, bu olas1 bir anormal durumdur. Sipheli bolgeyi cevirmek ve incelemek buyiik bir fark

yaratirken, arka plandan da bariz sekilde belli olacaktir.

Taramay1 profilden de gorebilirsiniz. Bu noktada goreceksiniz ki, fark o kadar buyiktur ki, tam taramay
gorebilmek icin goriintiiyl kiicliltmeniz gerekecektir. Bu, ilk taramada hatalarin yapiip yapilmadiginin
belirlenmesi icin kontrol taramasi yapilmasi gereken andir. Siklikla belirtildigi gibi, gercek hedeflerin

hareket etmedigini hatirlamak gerekir.

Elinizde, ayn1 anda bircok renk barindiran bir tarama olabilir. Bu durum genellikle icerisinde onemli bir sey

olmayan, tamamen normal bir topraklar icin gecerlidir.

8.5 Gegersiz parazitler
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Sinyallerinize parazit kanstirabilecek harici giicler olabilir. Ornegin bu parazitlerin bazilar bir radyo
istasyonuna cok yakin olmaktan, simseklerin caktigi kotli bir havadan, yiiksek gilic tasiyan elektrik
iletkenlerine, bir hava alanimin zemin radarina, yuksek glclu hoparlorlere veya miknatislara cok yakin

olmaktan kaynaklanabilir. Bu sinyal Visualizer 3D yaziiminda diizeltilebilir.

8.6 Anormal bir durumun grafikteki konumu

Anormal bir durum buldugunuzda, bu anormal durumu taramanin kenarina degil, tam ortasina almak
onemlidir. Aym1 zamanda bu durumu arka plan renginden de ayirabilmeniz gerekir. Bu sekilde hedefin

kesin yerini de belirleyebileceksiniz.

Eger taramanin sadece kenar kisminda anormal bir durum bulursamz, taramanizin boyutunu degistirerek
taranan alanin siipheli alan1 da kapsamasim saglayin. Bir hedef, sadece direkt olarak bir taramanin

merkezinde ise diizgun bir analiz yapilabilir.

8.7 Metal ve mineral arasindaki farkin belirlenmesi

Taramada koyu turuncu ve kirmizi renkler gordiigiiniiz bir alana denk geldiginizde buralarin metalik
nesneler mi, yoksa zeminin yiiksek oranda mineralizasyon mu icerdigini bilmek onemlidir. Yiksek
mineralizasyon iceren topraklar, alanda vyapilan tum taramalar hemen hemen aym bilgileri

gostereceginden dolayi1, dogal olarak kolayca fark edilecektir.

Baslangic seviyesindeki kisiler icin aradaki farkin ayirt edilmesi oldukca can sikici bir durum haline
gelebilir. Aym zamanda, yiiksek yogunlukta demir iceren ve kirmizi renkte goriinecek olan diiz toprak
alanlan da bulunmaktadir. Bu alanlar kontrol taramalarinin kesinlikle yapilmasi gerektigi ve bu taramalarin

diizgiin yapildigina dair olabildigince dikkatli olunmasi gereken alanlardir.
Asagida, farklarin bilinmesi acisindan dikkat edilebilecek bazi noktalar1 bulunmaktadir:

e Form ya da sekil
Nesnenin fark edilebilir bir sekli (orn. Dik acili kenarlar1 bulunan, yuvarlak, vs) var mi? Bu nokta,
goz onine alinacak en buyuk faktorlerden biridir. Taramay1 ayni sonuclarla tekrarlayabilir misiniz?
Anormal durum birden fazla noktada m1 mevcut? Analizi yaparken nesneye birden fazla olcum
noktast mi1 var? Hedefin uUzerinden X seklinde zik-zaklarla gecerken hedef sadece tek bir ol¢im
noktasinda mi beliriyor?

e Renk
Taramada fazlaca kirmizi, turuncu ve san renkler mi var? Eger varsa tarama yapilan alan bliyiik
ihtimalle mineralizasyon iceren topraktir ve herhangi bir sey icermemektedir. Kontrol taramalarin
yaptiktan sonra kirmizi renklerin yer degistirdigini goreceksiniz.

e Kontrol taramalan
Bir alan lizerinde ek taramalar yapildiginda hedef yer degistirmiyor ve sekli de fazlaca degismiyor
ise, gercek bir hedef bulmus olabilirsiniz. Kontrol taramasi yaparken, calisma alaninizda

istenmeyen moloz olmadigindan emin olun. Bu anda “manyetometre” kullanma, istenmeyen
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molozlarin olmadigindan emin olmak icin yapilacak mantikli bir eylemdir. Aym zamanda,

taramalan yaparken “Paralel” mod kullanilarak hata riskinin dusuriilmesi tavsiye edilir.

Sekil 8.2: Metal ve mineralizasyon karsilastirmasi

Sekil 8.2’de, soldaki taramada gercek bir nesne bulunurken, sagdaki gorselde mineralizasyon iceren toprak

gorulmektedir.
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9.BOLUM

Bu bolum, Rover UC udrununun yararlan ve kullamimi ile ilgili bir referans ve adimlardan olusan bir

kilavuzdur.
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9.1 Otomatik mod / zik-zak

Sekil 9.1°de, Rover UC kullanilarak tarama yapilabilecek tipik bir bolge veya alan goriilmektedir. Gorselde
kirmiz1 cerceve ile gosterilen yer, ornek alandir.

e Atim modu: “Otomatik”

Bu mod kullamldiginda atimlarin sayim yaziim tarafindan yapilir. Unite, her tarama sirasinin
sonunda otomatik olarak duracaktir.

e Metre cinsinden bolge uzunlugu: “4”
Bu 6rnek icin tarama alanminin uzunlugu 4 metre olarak almaktayiz.

e Tarama modu: “zik-zak”

Bu ornek icin Zik-Zak modunu kullanacagiz.

Tarama alamindaki 1.noktaya gecin. Teleskopik antenin ve akilli telefonun calisir durumda oldugundan
emin olun. “OKM - Rover UC” uygulamasim acin ve “3D Ground Scan” secenegini secin. Parametreler
meniisii, Sekil 9.2’de gosterildigi gibi acilacaktir.
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BB O 1354 : B0 O35

Sekil 9.2: Tarama parametrelerinin ayarlanmasi

Oncelikle arzu edilen “Tarama Modunu” Zik-Zak veya Paralel’e alin. Bu ornekte Zik-Zak yontemi
kullanilacaktir. “Impulse Mode” (Atim Modu) secenegini Otomatik veya Manuel olarak secin. Bu 6rnekte
Otomatik kullanacagiz. Simdi, metre cinsinden “Alan Uzunlugu” (Field length) girmeniz gerekecektir. Bu
ornek icin liitfen 4 metre seciniz. Alan uzunlugunu, kutunun sag tarafindaki asagi oka basarak

secebilirsiniz. Bu noktada tum yapmaniz gereken, “OK” tusuna basip bir sonraki adima gecmektir.

BB Ormzss

@ New Line?

Would you like to scan a new
line now?

Yeni bir tarama yoluna baslamak
igin buraya dokunun.

Taramay! bitirmek iin
buraya dokunun.

Sekil 9.3: Yeni bir tarama yoluna baslanmasi

Bu noktada, yazilim Bluetooth baglantis1 kuracaktir. Baglant1 basarili olarak kuruldugunda, akilli telefonda

Sekil 9.3’teki mesaj belirecektir.

OKM GmbH
www.okmmetaldetectors.com




56

Unite artik ilk tarama yoluna baslamak icin hazirdir. Teleskopik antendeki coklu islev tusuna bastiginiz
veya akilli telefonun ekranindaki soruya “evet” cevabinm verdiginizde tarama baslayacaktir. Bu noktadan
sonra hemen yavasca ileri dogru yiirimeye baslamamz gerekmektedir. Ayn1 zamanda akilli telefonun
hoparloriinden bipleme sesleri duyacaksiniz. Akilli telefonun ekraninda bir grafigin olusmaya basladigim
goreceksiniz. ilk tarama yolunun sonunda, 2.noktada olacaksiniz (sf. 54’teki Sekil 9.1). 2.noktamn soluna
gecin ve 3.noktada pozisyon alin. Burasi, ikinci yolun baslangicidir. 3.noktada iken ikinci siramza baslamak
uzere coklu islev tusuna basin. Bipleme yeniden baslayacak, ve ikinci tarama yolunun sonunda (4.nokta)

otomatik olarak sona erecektir. Birkac tarama yolunu bitirene dek bu sureci tekrarlayin.

B M OTa3ss BB Ofmi13ss

ra Save Scan?

Enter a name for the file to
save!

I (I save Scan?
§ -

) e fest |
r- Save Scan? Enter a name for the file to test

T save!

Would you like to save this
scan now?
2011-01-07 13.55.43 '

BRI § A ERIK

+t zxcvbnmae&

7123 & L

Sekil 9.4: Taramanin kaydedilmesi

Taramanin sonunda, verileri bilgisayara yiuklemek ya da daha sonra goruntlilemek uzere kaydetmeniz
gerekecektir. Her tarama yolunun sonunda, yeni bir tarama yoluna baslayip baslamayacaginizla ilgili bir
soru sorulur, buna “Hayir” cevabini verin. Daha sonra, Sekil 9.4’te goriildigl lizere “Would you like to
save this scan now?” (Bu taramayr kaydetmek ister misiniz?) sorusu sorulacaktir. Buna “evet” cevabini
verin. Sonraki mesajda ise taramaniza isim vermeniz istenecektir. Taramamza isim verin ve “OK” tusuna

basin. Tarama bilgileriniz kaydedilmistir.
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