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8 Introduccién

1.1 Prefacio

Estimado cliente,

gracias por elegir el OKM Rover oro. Con los afios, OKM ha trabajado diligentemente con nuestro metdlica
clientes detector, aficionados y profesionales para construir una mejor detector, mas eficiente. Orgullosamente
presentar a ustedes el Rover oro. Este es el primer detector por OKM construido especificamente para localizar de forma natural

se produce la mineralizacion.

A diferencia de otros instrumentos fabricados por OKM para ocultar y no mostrar areas de mineralizacién, el Rover

Oro se construye para el prospector para ayudar en la localizacion de yacimientos minerales. Hay varias nuevas caracteristicas de
el oro de Rover que han aumentado la simplicidad de la unidad y que sea mucho mas facil para el principiante como

asi como el buscador de oro profesional. La funcion One Touch "Mineral Scan" ha eliminado muchas de las

pasos en la realizacion de una exploracion. Ademas de simplificar el proceso de analisis, también se ha eliminado muchos

de los errores comunes que cometen los nuevos usuarios. Cuando los usuarios hacen menos errores, sus posibilidades de éxito

aumenta.

El Rover de Oro se ha simplificado para darle sélo las herramientas necesarias para completar la tarea de encontrar
yacimientos minerales, venas y depositos. Nos hemos dado cuenta de que el exceso de accesorios que no sean necesarios para el
prospector para llevar al campo. Nuestros envases de la unidad es ahora mas pequefio y ligero por lo que es mas facil

para el transporte.

En OKM, estamos constantemente mejorando nuestros productos para que sean mas confiable y libre de preocupaciones. La
aparato se encuentra bajo constante control por nuestro personal y los ingenieros para asegurar que cada unidad es de la

mas alta calidad y mano de obra. Cada unidad tiene una garantia de dos afios contra los fabricantes de defectos.

Con la compra de una unidad OKM, no podemos garantizar que no se hara un descubrimiento con la unidad. Al igual que con
cualquier producto, reconociendo un potencial objetivo tiene otros factores que contribuyen como dieléctrico suelo

constantes, la atenuacion de las arcillas y otras propiedades geoldgicas que pueden impedir una sefial.

OKM hace todo lo posible para ayudar en el analisis de datos. En el caso de que una exploracién no se entiende, que
puede enviarnos el, sin filtrar archivo original Visualizer 3D y el andlisis de control para el andlisis de la libertad de nuestra
correo electrénico, info@okm-gmbh.de. También, por teléfono y correo electronico, estaremos encantados de ayudarle con cualquier técnica

apoyo y ayuda en absolutamente ningln costo para el propietario u operador de este dispositivo.

Para obtener mas informacion sobre este dispositivo en particular en donde se ha utilizado y probado, por favor visite nuestro

Sitio de Internet, la pagina de Facebook de leer sobre los resultados o comuniquese con un representante de ventas. Nuestro equipo
esta constantemente poniendo a prueba y se realizan las mejoras con el desarrollo de nuestros equipos. En

algunos casos, puede haber informacién en este manual que puede que no sean del todo correctos o

pertenecer a su Obra version especifica.

OKM GmbH
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1.2 Notas importantes

Antes de utilizar el oro Rover y sus accesorios, lea atentamente este manual de instrucciones.
Estas instrucciones proporcionan informacién sobre como utilizar el detector y las posibles fuentes donde precauciones

se deben tomar.

El Rover de Oro y sus accesorios sirven para el analisis, la documentacion y la deteccion de sub-superficie
anomalias y alteraciones del terreno. Los datos grabados de la estructura de base se transmitiran a un
PC para dar una representacion visual utilizando nuestro programa de software propietario. Todas las notas adicionales al

software debe ser observada. Por favor, lea el manual del usuario del software!

1.2.1 Notas Generales

Al ser un dispositivo electrénico, el Rover de oro tiene que ser tratado con cuidado y tratado con cuidado ya que con

cualquier dispositivo electrénico. Cualquier incumplimiento de las precauciones de seguridad dadas o cualquier uso para fines distintos
que los que haya sido disefiada para pueden ocasionar dafios o la destruccién de la unidad de procesamiento y / o su

accesorios o componentes conectados.

El dispositivo tiene incorporado un médulo anti-manipulacion que va a destruir la unidad si se abre de forma inadecuada.

No hay piezas que el usuario final en el interior de la unidad.

1.2.2 Posible Peligros para la salud

Si se utiliza correctamente este dispositivo normalmente no plantea riesgos para la salud. De acuerdo con los conocimientos cientificos actuales

conocimiento, las sefiales de alta frecuencia no son perjudiciales para el cuerpo humano a causa de su baja potencia.

1.2.3 Alrededores
Al mover la unidad de un lugar frio a un lugar célido, cuidado con la condensacion. No
operar de inmediato la unidad hasta que cualquier posible condensacién podria haberse evaporado. La unidad no es

resistente a la intemperie y el agua o la condensacion pueden destruir la unidad.

Evite fuertes campos magnéticos, que pueden ocurrir en lugares donde hay grandes motores eléctricos o
altavoces no blindados. Trate de evitar el uso de este equipo a menos de 50 metros (150 pies) de este tipo de

equipo.

Los objetos metélicos en el suelo tales como latas, lata, clavos, tornillos o los desechos pueden influir en sus datos de exploracion y
presentan resultados negativos con respecto a los datos de la exploracion. También es un buen habito para quitar cualquier objeto metélico

fuera de su persona como teléfonos celulares, llaves, joyas, etc .. No use botas con punta de acero.

1.2.4 Tension

La fuente de alimentacién no debe estar fuera de los limites de los valores. Use Unicamente cargadores aprobados,

pilas y baterias recargables que se incluyen en el volumen de suministro.

Nunca utilice el suministro de 115/230 voltios de corriente.

OKM GmbH
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10 Introduccién

1.2.5 Seguridad de los datos

Los errores de datos, pueden ocurrir si:
. la gama del médulo remitente ha sido superado,
. la fuente de alimentacion del dispositivo o las baterias son demasiado bajos,
. los cables son demasiado largos,
. la unidad esta operando a cerca de los productos que envia perturbaciones o

. condiciones atmosféricas (tormentas eléctricas, rayos, etc ..).

1.3 Mantenimiento y Servicios

En esta seccion usted aprendera como mantener el instrumento de medicién con todos los accesorios incluidos para

mantenerlo en buen estado un largo tiempo y para obtener buenos resultados de la medicion.
La lista siguiente indica lo que usted absolutamente debe evitar:

. la penetracion de agua

. fuertes depésitos de suciedad y polvo

. fuertes impactos

. fuertes campos magnéticos

. efecto de calor alta y duradera

Para limpiar el dispositivo por favor, utilice un trapo suave y seco. Para evitar cualquier dafio que debe transportar el dispositivo y

accesorios siempre en las bolsas de transporte adecuados.

Antes de usar su Rover Oro por favor asegurese de que todas las baterias y acumuladores estan completamente cargadas. También
deje que las baterias se descarguen completamente antes de volver a cargarla, sin importar si usted esta trabajando con
la bateria externa o con acumuladores internos. De esta manera sus baterias tendra una larga y duradera

vida.

Para cargar las baterias internas y externas, utilice sélo los cargadores autorizados que forman parte de

nuestro volumen de suministro.

1.4 Peligro de explosién durante la excavacion

Por desgracia, las dos Ultimas guerras mundiales también hicieron el terreno en muchos lugares del mundo un potencial

montén de chatarra explosivo. Una gran cantidad de esas reliquias mortales todavia estan enterrados en el suelo. No empiece a cavar y
hackear para un objeto violentamente cuando recibe una sefial de un trozo de metal de su dispositivo. En primer lugar,

de hecho podria causar un dafio irreparable a un hallazgo verdaderamente raro, y en segundo lugar, existe la posibilidad de que el

objeto reacciona de una manera insultado y contraataca.

Tenga en cuenta el color de la tierra cerca de la superficie. Un color rojo o rojizo de la tierra es un indicador de

rastros de herrumbre. En cuanto a los hallazgos si mismos, que sin duda debe prestar atencion a su forma. Curvo

OKM GmbH
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o los objetos redondos deben ser una sefial de alarma, especialmente si los botones, anillos o pequefios clavijas pueden ser identificados o
fieltro. Lo mismo se aplica a las municiones reconocible o balas y proyectiles. Deja eso donde esta, hacer

No toque nada y, lo méas importante, no tome nada de eso a casa con usted. Las maquinas de matar de

guerra hizo uso de inventos diabélicos como fusibles balancines, fusibles de acido y fusibles de bolas. Esos componentes

han sido oxidandose en el curso del tiempo, y el mas minimo movimiento puede causar que las partes de ellos a

romper y ser activado. Incluso los objetos aparentemente inofensivos, como los cartuchos o municiones de gran tamafio son

cualquier cosa menos eso. Los explosivos pueden haberse cristalina con el tiempo, es decir, los cristales de azlcar-como tienen

formada.

Mover un objeto de este tipo puede causar esos cristales para producir friccién, dando lugar a una explosioén. Si vienes
a través de tales reliquias, marcar el lugar y no deje de informar del hallazgo a la policia. Tales objetos siempre

representar un peligro para la vida de los excursionistas, caminantes, agricultores, nifios y animales.

OKM GmbH
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La transferencia de datos a
través de bluetooth

En esta seccién usted aprendera como instalar el software de Bluetooth en su equipo. Este software es

necesario transferir todos los datos medidos desde el Rover de Oro a la computadora.



14 La transferencia de datos a través de
bluetooth

2.1 Instalacion del software de Bluetooth
En la primera seccion de este capitulo se explicar4 como instalar el software de Bluetooth. Tenga en cuenta
que las figuras representadas no se corresponden necesariamente con la versién actual de su sistema operativo

sistema o la version de instalacion del usb.

2.1.1 Instale el software y el controlador
El software de Bluetooth se encuentra en el CD de software que se incluye en el volumen de suministro. Lugar
el CD dentro de la unidad de CD ROM de su ordenador y esperar a que una ventana como se muestra en la figura 2.1

aparece.

M Visualizer a
- . www.visualizer3d.com 3 D
B N

E\; Visualizer 3D & User Manual
8 Bluetooth & Exit
I\ adobe Reader ‘_OKM
Adabe

schnk Gl Al Rt fess Englsn -

Figura 2.1: Pantalla de inicio cuando se inserta en el CD del software

Haga clic en la entrada de Bluetooth, para iniciar la instalacion del software de Bluetooth y siga el

instrucciones de la pantalla de su ordenador, como se explica en los siguientes pasos.

Choosze Satup Language eS|
Paso 1

Select the languege lor hi instalalicn from the choces bsow.
g Seleccione el idioma y haga clic en el botdn "OK".

| Erfe (Unted States) -

0f: Cocad |

Figura 2.2: Instalacion de software Bluetooth, el paso 1

OKM GmbH
www.okmmetaldetectors.com




La transferencia de datos a través de
bluetooth

) Blussolsil2.6.0.8 Releaze 070517 - InstaliShisld Wizard o ool

Welcome to the InstaliShield Wizard for
Bluesolell2.6.0.8 Release 070517

Paso 2
The InstalStveld(R) Wizard wil rstall Blossowi 160,86 Reeage
070517 on your computer. To continue, dick Next, X I N
Haga clic en "Siguiente>".

WIARNING: This program is protected by copyight bw and
nternational treabes.

Figura 2.3: Instalacién de software Bluetooth, el paso 2

) Bluesolsil2 6.0.8 Release 070517 - InstaiiShisld Wizard L]

Paso 3

Bluesoleil End User License Agreement I Marque la opcion "Acepto los términos de la licencia
acuerdo "y después de que haga clic en" Siguiente> ".
'NOTICE TO USER: PLEASE READ THIS AGREEMENT
CAREFULLY. THE BLUESOLEIL END USER LICENSE
'AGREEMENT (AGREEMENT) IS A VALID AND BINDING
AGREEMENT BETWEEN YOU,  AS AUSER AND IVT
'CORPORATION (IVT). BY USING ALL OR ANY PORTION OF THE
SOFTWARE, YOU ACCEPT ALL THE TERMS AND CONDITIONS

@ [acompt the =me n the doerse sy eement | Print
I [danot accept the terms in the kcense agreement

nsxalsived

[ conde [ Nety ][ concd |

Figura 2.4: Instalacion de software Bluetooth, el paso 3

33 Bluesoleil2.6.0.8 Relsaze 070517 - InstalShield Wizard e Sem]

Paso 4

o irstall Blesoied2.6.0 8 Aslease 070517 to:

C:'Program Fles VT Corporation'BiuesSclail| )
|ecChiB0GE, Haga clic en "Siguiente>".

instakhield

[ceode ) Mea> ][ concd

Figura 2.5: Instalacion de software Bluetooth, el paso 4
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16 La transferencia de datos a través de
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5] Bluesolsil26.08 Release 070517 - InsealiShicld Wizard . ]
leil
Paso 5
Chck Instal to begn the nstalabon,
IF you want to review o change any of your instaliation settings, cick Back. Chok Cancel f " "
St e i Haga clic en "Instalar".

<Back | Instad | cancel

Figura 2.6: Instalacion de software Bluetooth, el paso 5

) Blussolsil2 602 Release 070517 - nszallShield Wizard o |
InstaliShield Wizard Completed
Paso 6
The nstaiichiald Wizard has suzeassfuly instalad
Hesoiel2.6.0.3 Relesse 170517, Uk Frish to sut the ) o
wizard, Haga clic en "Finalizar".

Figura 2.7: Instalacion de software Bluetooth, el paso 6

Reinicie el equipo después de finalizar la instalacion, para aceptar los cambios en su sistemal
2.1.2 Configurate dongle bluetooth

Después de reiniciar su computadora el software de Bluetooth que se abrir4 automéaticamente. Compruebe si se puede encontrar

el icono de Bluetooth (gris / blanco) en la parte inferior derecha de la barra de tareas.

Si usted no encuentra este simbolo alli, usted debe iniciar el software de Bluetooth de forma manual. En este caso, sélo

haga clic en el simbolo de bluetooth, que ha sido creado en el escritorio durante la instalacion.

OKM GmbH
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£) VT Corparation BlueSaled - Main Window l;'%
File View My Bluetooth

My Services  Tooks Help

Paso 7

Haga doble clic en el nuevo bluetooth creado
simbolo en su escritorio para abrir una ventana
como aqui en el lado derecho.

| Blustocth Hesdzet Service Invahd operation. Il I—’EN IP- 0000 £

Figura 2.8: Instalacion de software Bluetooth, el paso 7

r = ]
o WVT Corporation BlueSodail - Main Window = = 2 |

Welcome to Bluetooth

etcoms lo Buelocth
= Paso 8
Gengal

Flazza et your Blustooth device name and device twa Thee
9 inioimation kil be shon to ather Bluetecth desizas

Conecte el dongle Bluetooth en un puerto USB disponible
conexion de su ordenador. Cuando el cuadro de didlogo

Daveedddess 001167738354 de la figura de la izquierda aparece haga clic en "OK".
Device Name: [rﬁn;af

Cravice Ty |Dackiop

Yo sacaily lovel Medum ' row Other Blstocth deacas
must previde a Blustooth passhay before correcting with your
campulet IFpau da ot want o have saconilp autherticaion,
ucheck Use secuiy el Medum '

[ Use zecuily level Medium

Figura 2.9: Instalacion de software Bluetooth, el paso 8

Ahora los controladores Bluetooth se instalan en el ordenador. Esto puede tardar varios minutos, dependiendo

en su ordenador. Por favor, espere hasta que todos los controladores estan instalados correctamente y luego continde con el paso 9.

OKM GmbH
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bluetooth

) VT Corporation BlueSoleil - Main Window [T
File [View | My Bluetooth My Services  Tools  Help

Main Window Cti=Tab

Service Window Cti=Tab Paso 9

Asrange Devices

Refresh Devices Haga clic en el ment de "View —Ventana de servicio ",
SRR para ver los servicios instalados.

pria' = Service window. ervice H:p&:ct AG i3 started PAN IP: 192168 501

Figura 2.10: Instalacién de software Bluetooth, el paso 9

© VT Corpomtion BlusSaleil - Service Window =TS
File View My Bluetooth My Services  Tools  Help |
Paso 10
Detrés de la entrada "Serial Port A" que
puede encontrar el puerto COM asignado,
que debe seleccionar durante la

la transferencia de datos en el software r A 5 Serial Port B { ) Object Push
Visualizer 3D.

En nuestro ejemplo aqui estda COM6.

Audio Sink

Headset AG

Jorm-pc 00:11:67:73:89:54  [Sterting OK. AN IP- 192165501

Figura 2.11: Instalacion de software Bluetooth, el paso 10
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bluetooth

2.1.3 Configuracién de la conexion

Cuando se conecta el dispositivo a través de Bluetooth por primera vez, para transferir los datos de la computadora, usted debe

ingrese la contrasefia del bluetooth. La clave de acceso es OKM (Tener cuidado de escribir en mayusculas!).

Enter Bluetooth Passkey X Paso 11

fags, A remcks device needs & Bhastooh Parshey to crads Parsd oK I . .

?7 tek3onsep for fulure conrectioes. Plaae e 1he sams Al conectar el dispositivo al
peshay on thie devica and on the 1emcle device Carnal equipo la primera vez que debiera
Remote Davice: ingrese la contrasefia del bluetooth.
Addiess 0012 F0&T2T9
Patlios I Sg;:r%ﬁll‘\ll en letras mayusculas y clic
TrosLait 19 2

Figura 2.12: Instalacion de software Bluetooth, el paso 11

Paso 12

N WEe s Y Cuando se establece la conexion bluetooth
con éxito el simbolo del bluetooth en la tarea
bar estara visible en verde.

Sélo después de que la conexién Bluetooth se ha establecido correctamente, usted puede transferir datos desde su

instrumento de medicién al ordenador.

El instrumento de medicion debe establecer la conexién bluetooth siempre por si mismo. No lo es
posible para buscar el dispositivo a través del software de Bluetooth. Sélo se puede usar el bluetooth

dongle suministrado con el dispositivo!

2.2 Desinstalar el software del bluetooth
En esta seccion se explica cémo eliminar el software de Bluetooth de su computadora.
Para ello haga clic en la entrada Inicio -> Todos los programas -> IVT BlueSoleil -> Desinstalar BlueSoleil

y siga las instrucciones en la pantalla de su ordenador. Después de desinstalar los controladores de Bluetooth con el que

debe reiniciar el equipo.

OKM GmbH
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Las siguientes indicaciones técnicas son valores. Durante el funcionamiento pequefias variaciones son bastante

posible. Los cambios técnicos debido al desarrollo son posibles!

Unidad de control 3.1

DIMeNSIONES (H X W X D) ..eeeiiiiie ittt eeee sttt e et e e sabe e s b e e enbe e e e eeannees s 390 x 140 x 300 mm

LTS PRSP PUPRUPRPPI alrededor de 1 kg

Vo] =TSP U R TU PP PPOPRTPRPTOPR 12 vDC

PTOCESAUON ...ttt nr e e Motorola, 32 MHz

Memoria de datos (Control de Chip) .......oooeeieiiiieiiee e e alrededor de 32.700 valores de medicién
Temperatura de fUNCIONGMIENTO .........ooiiiiiiiiie ettt e et e e bt e e s te e e s sabe e e sbbee e sbbeesaasbeaeseaeeas 0-50°C
Temperatura de alMACENAMIENTO ........c.iiiiiiiiiiiii ettt et n e et e s -20-60°C

[ U100 T=To F=To I (= = U1 £ PRSPPI PR TP 5% - 75%

IMPEIMEADIE ...ttt bbbt ettt bt e e st e e eb e e sbbe e abee e e sbeesbeeesbeesnbeenbeenn .No

SENSOT tECNNOIOGY ... ittt sb e e eabe e e bt et e b e e nbeesabeenes SCMI-15-D

3.2 La transferencia de

%ﬁg%ia .................................................................................................................................. Bluetooth

R T lo (ol [ i (=Tol U =] o Tol - LR P PRPTPPPO 2,4 a2,4835 GHz
Velocidad de tranSferenCia MAXIMA ..........coiuiiiiiiiieriie ettt ettt sb e sbbeeabe b e et e e steessbeesbeeenbeesneeanbeesaeeans 1 Mbps
SeNSIbIlidad A€ rECEPCIAN .......c.eiiiiieiieer e ettt ea e e eae e e e e -85 DBm
AICANCE MAXIMIO ..ttt ettt ettt e e st e bt e et e e ebee st e e st eeeabeesbbeesbeeene e s bt e enseenbeesbeeennas aproximadamente 100 m

3.3 Computadora, requisitos minimos

Los valores indicados le ayudan para una correcta seleccion de un equipo adecuado para el analisis de su

resultados medidos.

UNidad A& CD-ROM ...ttt ettt ettt h e bt et e st et e ettt e st e e ees min. 4x
Interface (tranSMISION dE GALOS) .....ccueiiiiiitie ittt ettt ettt e b seb et eesbe e be e e e e e sbeeenneeaneas USB
ESPACIO IDrE €N AISCO ...ttt ettt min. 50 MB
La memoria de trabajo (RAM) ..ottt ettt sb e sab e e sbeesnbeenbeeanee e min. 256 MB
Tareta grafiCa ......o.eoieieiiiiie et s min. , Compatible con OpenGL-128 MB
SIStEMA OPEIALIVO ....eeveceiiie et eeesnaeeenneeeeeneeas Windows XP, Windows Vista, Windows 7
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24 Alcance del suministro

En el siguiente apartado se pueden encontrar todos los equipos estandar y partes opcionales de &mbito Rover Gold.The
de la entrega puede ser diferente en algunas circunstancias, a causa de algunos de los accesorios opcionales que deben

no ser incluido en el equipo basico.

Unidad de control 1
Cascos inaldmbricos incl. 2 pilas (AAA) 1
Super Sensor 1
Power Pack incl. adaptador de cargador y viajar 1
Manual del usuario 1
Funda de transporte 1
Software "Visualizer 3D" 1
Dongle Bluetooth 1
Chip de control 4
Telescopico tubo portador 1

Tabla 1: Contenido de la entrega
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En esta seccién vas a aprender mas sobre el uso fundamental de todos los elementos de control para esta medicion

instrumento. Todos los contactos, las entradas y salidas se explican en detalle.
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Unidad 5.1 Control

Figura 5.1 representa todos los elementos de control de la unidad de control de Rover oro.

Las lamparas LED

Toma para | ——%
chip de control ke,
Okay boton
{ L\L\
Botdn de inicio Fre —
Visualizacion

¥
\ Toma para
o \\ paquete de energi
1l/'
]‘ Enchufe
. para la sonda
’ Potencia

P >
17 ' 4 botén de encendido /
jl : apagado

Teclas de flecha

Botdn de encendido / apagado: Con el boton de encendido / apagado se puede encender o apagar el dispositivo. También el poder
botén de encendido / apagado se utiliza para activar / desactivar los altavoces internos. Cuando el dispositivo esté apagado y
pulsa el botén de encendido / apagado se encendera el dispositivo y el LED del botén de encendido / apagado

brillard verde. Si el dispositivo esta encendido y se pulsa el boton de encendido / apagado integrado el

se activaran los altavoces. Si pulsa el botén de encendido / apagado, los altavoces internos seran

desactivado. Para apagar el dispositivo, se debe presionar el botén de encendido / apagado hasta que los dispositivos

se apaga y la lampara LED integrada resulta.

Boton de inicio: Principalmente se utiliza el boton de inicio para iniciar una medicién y de liberar todos los
impulso en el modo de impulso manual. Si se encuentra en el menu principal, el boton de inicio tiene un adicional
funcién. Con el botén de inicio también se puede encender / apagar las lamparas LED integradas en la parte inferior de la

dispositivo.

Toma para la fuente de alimentacion: Antes de encender el dispositivo debe conectar la potencia suministrada
empacar para la toma de fuente de alimentacion y enciéndalo. Informacién de como utilizar la fuente de alimentacion se puede encontrar

en un manual de usuario adjunto separado.

Toma para la sonda: En esta toma se debe conectar la sonda. Sin la sonda no hay

la medicién posible.
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Toma para el chip de control: En esta toma el chip de control (dongle hardware) se debe conectar, a
garantizar un correcto funcionamiento del dispositivo. Sin la conexiéon de un chip de control, la pantalla

indican el mensaje "Insertar chip de control" y una alarma sonora permanente sonaran.

Pantalla: La pantalla del dispositivo muestra todos los modos de funcionamiento, mensajes y estados de medicién. Abajo
la pantalla hay 3 botones de control para operar el dispositivo. La Okay boton se utiliza sobre todo para activar

el modo de funcionamiento seleccionado. En algunas circunstancias, este botdn se asigna con otra funcién que

se explicara en el lugar adecuado dentro de este manual. Mediante el uso de los botones de flecha 'y [ usted

puede cambiar entre los modos de funcionamiento en el menu principal y seleccionar las opciones de los submenus. Con
estas flechas puede terminar la medicion de un modo de operacion y volver a la principal

menu.

5.2 Auriculares

La figura 7.7 muestra todos los elementos de control de los auriculares inalambricos entregados.

Pad de oido (cabina protectora para
caja de la bateria)

Frecuencia
control

Control de volumen

Botdn de encendido /
apagado

Figura 5.2: Elementos de control de auriculares inaldmbricos

Para utilizar los auriculares para celular entregados, debera insertar dos pilas AAA de tipo micro cargadas
el interior de la caja de la bateria. Para ello usted debe quitar la almohadilla en el sitio a la izquierda "L" e inserte el
pilas en la caja de la bateria. Preste atencion a utilizar la polaridad correcta. Ahora cologque la almohadilla de nuevo el

la caja de la bateria y presione y gire con cuidado hasta que encaje en su lugar.

Encienda los auriculares inalambricos con el botén de encendido / apagado y encontrar el canal correcto con el

control de frecuencia. El dispositivo Rover Oro debe estar encendido y suelte una sefial acUstica durante

OKM GmbH
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este ajuste. La mejor manera es para encender el dispositivo sin conectar un chip de control. Entonces el
mensaje "Insert Viruta del control" aparecera en la pantalla y un tono de aviso sonara permanente, que

se puede utilizar para el ajuste 6ptimo de los auriculares inaldmbricos.

A través del control de volumen se puede regular el volumen de los auriculares.
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CAPITULO

Montaje

En esta seccion se explica como montar el dispositivo y como preparar una medicion.
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Antes de poder utilizar el dispositivo Rover Oro para una medicién de campo que debe hacer algunos preparativos.

Por favor, preste atencion a los siguientes pasos!

Paso 1

Sin el chip de control del dispositivo no puede ser
activado. Se utiliza como una llave de seguridad. Conectar
el chip de control a la toma designada!

Ademas se utiliza como un chip de memoria a
almacenar los valores medidos. Si usted tiene varios
chips de control, se puede almacenar un

medicion en cada chip!

Paso 2

La sonda se utiliza para medir el metro

valores y debe estar conectado a la toma de

la parte inferior de la unidad. Evite el impacto duro u otro
dafios y perjuicios.

Paso 3

Para alimentar el dispositivo con el poder, debe
conectar la fuente de alimentacion suministrada.

Enchufe el conector de la fuente de alimentacién en

el socket disefiado y girarla hacia la izquierda o hacia la
derecha

hasta que encaje en su lugar.

Cuando tire del conector, sera
separada de la toma de corriente.

Figura 6.3: Conecte el paquete de energia para la fuente de
alimentacion
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Paso 4

Después de conectar la fuente de alimentacion y
encenderla sdlo tiene que ponerlo en su
el bolsillo del pantalén o de otro bolsillo.

Ahora deberia encenderse el dispositivo con el
botén de encendido / apagado.

R .
o I
%‘- s

Figura 6.4: Bolsillo del paquete de energia

OKM GmbH
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funcionamiento

En esta seccién vas a aprender mas sobre el uso del dispositivo. Cada modo de funcionamiento se explicara en

una subseccién apropiada.
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Cada vez que se enciende el dispositivo con el botén de encendido / apagado del tipo de dispositivo y el dispositivo
Aparecera la version. Después de eso, siempre veras la seleccién para ajustar la luz de fondo de

la pantalla.

Existen 3 configuraciones diferentes en la luz de fondo que puede seleccionar mediante las teclas de flecha

YARE

. Automético
Regulacién automatica de la luz de fondo. Dentro de los menus de seleccién de la luz de la pantalla esta
siempre encendido y durante los modos de funcionamiento activados (durante las mediciones) la luz de la pantalla

estara apagado.

. En

La luz de fondo esta siempre activa, lo que significa que la pantalla siempre esta encendida.

. Apagado

La luz de fondo esta siempre desactivada, lo que significa que la pantalla siempre esta sin iluminar.

Después de que haya seleccionado la opcién deseada con las teclas 0 y [ usted debe confirmar la seleccién con
el boton Okay. Luego se entra en el menu principal donde se puede seleccionar todo operativo disponible

modos.
El dispositivo Rover Gold ofrece los siguientes modos de funcionamiento:

. 1 Mineral Scan

Una medida especial para encontrar minerales naturales como el oro.

. 2 Exploracion de tierra

Se procesara una medicion gréafica para el andlisis de datos en una computadora.

. 3 Pin Pointer
Los valores medidos del sensor se enviaran directamente a un ordenador para contacto que sefiala y metal
discriminacion.

. 4 Memoria de transferencia al PC

Los valores de medicion se pueden enviar desde la memoria interna (chip de control) a un PC para su andlisis.

La seleccion del modo de funcionamiento correcto depende de la misién planificada. Normalmente deberia utilizar
varios modos de funcionamiento, uno tras otro para explorar un area. De esta manera usted puede obtener toda la

informacion posible del subsuelo del area escaneada.

La estructura del mend completo de Rover de Oro se puede encontrar en la figura 7.1 como una representacién esquematica.

OKM GmbH
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Figura 7.1: Vision general sobre la estructura del menu

OKM GmbH
www.okmmetaldetectors.com




36 Modos de funcionamiento

7.1 Mineral Scan

Cuando la prospeccién de yacimientos minerales u otros minerales de origen natural o formaciones situadas en el
suelo, es importante trabajar en un ambiente limpio, libre de residuos. Los escombros pueden contaminar el area
y disminuir la probabilidad de éxito. La presencia de residuos también puede dar lugar a sefiales falsas o engafiosas.

Asegurese de trabajar siempre con los datos que se pueden repetir.

El software Visualizer 3D o el propio equipo geofisico no pueden identificar el elemento especifico

materiales, minerales o elementos que ocurren naturalmente en el suelo. Es capaz de identificar y localizar la presencia de
ferrosos, no ferrosos, zonas de fractura y otras anomalias que ocurren naturalmente. La deteccién real de

oro se basa en los resultados de varios campos de oro conocidos y minas. Es completamente posible que otra

elementos no ferrosos se asemejan a los resultados obtenidos a partir de oro.

Al realizar bisquedas de campos de mineralizacion, es importante identificar las zonas de mayor

probabilidad con la asistencia o la investigacién de un gedélogo o un lugar geolégico conocido. Localizacién y

prospeccion de yacimientos conocidos o areas de mayor probabilidad aumentara en gran medida sus posibilidades de éxito.
Diferentes formaciones geoldgicas pueden dar resultados diferentes en una zona determinada. Si es posible, es siempre

la mejor manera de iniciar el entrenamiento y / o pruebas de campo del equipo 0 en una zona conocida para identificar correctamente
la firma mineral en el software. Diferentes lugares tienen otras propiedades geoldgicas y puede o

puede no ser capaz de dar una lectura exacta o medicién.

Figura 7.2: Medicién en "Mineral Scan"

Para llevar a cabo un nuevo analisis, el poder en el dispositivo y seleccionar el modo de funcionamiento "Mineral Scan" mediante el uso de la
botones de flecha [1y [ . Presione el Okay botén para activar el modo de funcionamiento. En la pantalla vera

el nimero actual de puntos de medida que se ha registrado hasta el momento.
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NUmero de ruta de escaneado
que se ejecuta actualmente

Numero de puntos de medida
que se ha registrado

Figura 7.3: Pantalla representacion del modo de funcionamiento "exploracion de la tierra"

Coldquese en el punto inicial (A) de la medicion (ver figura 7.2 en la pagina 36) y pulse el

botén de inicio. El dispositivo comienza a capturar los valores de exploracién, mientras que usted tiene que avanzar lenta pero

de forma continua hasta el punto final (B). Caminar una linea recta hasta el final de su linea de exploracion (B) y presione el inicio
boton de nuevo para finalizar la medicion. Asegurese de que su linea de exploracion tiene una duracion minima de 20

metros (65 pies) para tener suficientes datos para su posterior analisis.

Después de terminar la medicion del programa del dispositivo pasa automaticamente al mena "Transfer

Memoria Para PC ". Asi que usted puede transferir los datos escaneados directamente a una PC para un analisis detallado. En la figura 7.4 que
puede ver qué ajustes deben aplicarse para transferir los datos correctamente en el programa de software. Muy

importante es el nimero de impulsos por linea de exploracién que tiene que ser "2" para la "Exploracién Mineral"

(Modo de funcionamiento = "exploracion de la tierra”, el modo Scan = "Zig-Zag", Impulsos = "2").

New project 2
Weasurg equipment (device)
Rovar Gold l:.;
Tranamiasion mathod hterfacs

Euatooth [=] cows [=!

Oparating mode
Ground Scan El

Inpuies per scen e TIT TTT
©®©

Scan moce

u @ Zg-Zag | Paraliel
A d

o OK | > cancel I

Figura 7.4: La configuracion del software para transferir los datos de
exploracion

En su pantalla vera ahora una exploracion que es una linea recta como se muestra en la figura 7.5. Esta exploracion es ahora

lista para el analisis.
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Figura 7.5: Vista superior de los datos medidos de "Mineral Scan"

Para ver las diferencias dentro de la exploracion girar a un lado. A continuacién podra ver algo como se muestra en la

Figura 7.6.
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Figura 7.6: Vista lateral de los datos de medicién de "Mineral Scan"

La figura 7.7 tiene la seccion resaltada de cémo aparece un campo mineral natural como. Por favor, tenga en cuenta la
por encima de los colores, que son dificiles de notar cuando en la luz solar directa oa una luz intensa. Por favor, hacer el analisis en un
area en la que el ordenador puede ser la sombra de la mayoria de la luz natural para reconocer mejor los colores.

La imagen es de la experiencia practica en el campo.
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Figura 7.7: Natural Mineral Campo

La experiencia practica y el factor de repeticion de varios lugares de todo el mundo han hecho de este color

la que hay que ver para dentro de los escaneos. Como se dijo anteriormente, no es facil reconocer el color.

Figura 7.8: Campo Natural Mineral (ejemplo adicional)

Otra firma que buscar es la firma que también es cominmente referido como un "golpe dentro de un golpe", como
se muestra en el ejemplo de la figura 7.9. La imagen de la exploracion tiene que ser visto desde la vista lateral. Haga clic en el
"Reducir al minimo la diferencia de altura" para ser capaz de adaptarse a la exploracion en la pantalla. Si los valores son demasiado

alta, entonces darse cuenta de las diferencias no sera posible.
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Figura 7.9: Ejemplo muestra el "éxito dentro de un golpe", la sefial de metales no ferrosos

En la figura 7.9 el area méas pequefia se une a la zona mas grande, esto es muy tipico y se produce muy a menudo

cuando se trabaja con los minerales ubicados dentro de hard rock.

Después de un area inicial ha sido localizado, para determinar el tamafio del campo o campo de potencial mineral y luego una
motivo de barrido convencional debe llevarse a cabo. Al llevar a cabo una exploracion convencional tener mucho cuidado

al no rotar la antena. Errores de rotacion son muy faciles de hacer y puede ser frustrante.

En los siguientes ejemplos son otras instancias de oro de origen natural que se han encontrado. Estos

ejemplos particulares son de un usuario en el norte de Sudan.

Figura 7.10: Muestra una sefial débil que puede ser méas pequefio o mas profundo.

Estos ejemplos adicionales produjeron el oro que habia incrustado en la roca junto con cuarzo y negro

arena.
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Figura 7.11: Medir valor que indica una anomalia no ferrosos
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7.2 exploracion de la

EI%H&) de funcionamiento "exploracion de la tierra" permite una medicién grafica de cualquier area de analisis en un

ordenador.

Encienda el dispositivo y seleccionar el modo de funcionamiento "exploracién de la tierra" en el menu principal mediante la flecha
teclas [y . Presione el Okay bot6n para activar el modo de funcionamiento. Ahora usted tiene la opcién de ajustar

los 3 pardmetros diferentes. El primer parametro es el modo de impulso y ofrece las siguientes opciones:

. Automatico

Cada valor de medida se grabara de forma automatica y continua sin ninguna interrupcion.

. Manual

Un valor de medida sélo se grabara después de haber pulsado el boton de inicio.

El segundo parametro ajustable es el nimero de puntos de medida (impulsos), que sera grabado para

cada trayectoria de exploracion individual. Las siguientes opciones se pueden hacer:

. Auto
Solo se define el nimero de puntos de medida de una ruta de exploracion durante el
medicién. Al final de la primera trayectoria de exploracion el botén de inicio debe ser presionado para guardar
el nimero necesario de puntos de medida. Tendra que utilizar este nimero de puntos de medida
automaticamente para todas las siguientes rutas de exploracion. A partir de la segunda ruta de exploracién del
dispositivo se detendra por si mismo, cuando el nimero definido de puntos de medida se ha enviado.
Si selecciona "Auto", no son capaces de hacer una transferencia directa a una computadora. Sélo se puede almacenar el
los valores medidos en la memoria interna del dispositivo, debido a que la longitud exacta de campo todavia no es

seleccionada.

. 10, 20, ..., 200
Cada ruta de exploracion consiste en el nimero seleccionado de puntos de medida. Al final de cada uno

camino de exploracion el dispositivo se detiene por si mismo, tan pronto como se consigue el nimero de puntos de medida.

En un paso final que tiene que definir el tipo de transferencia de datos (modo de transferencia). Usted debe seleccionar uno de los

siguientes opciones:

. Memoria
Los datos medidos se almacenan en la memoria interna del dispositivo. Después de terminar la
Medicion debe transferir los datos a un PC utilizando el modo de transferencia de explotacion "
Memoria Para PC ". Usted sélo puede guardar una medicion en un momento en la memoria interna. Tan pronto
como se grabara una nueva medicién, los datos medidos desde la medicién anterior se

borrar irrevocable.

. Ordenador
Los datos medidos se pueden transferir de inmediato a un ordenador. Para ello un bluetooth
conexion a un ordenador se establecera antes de iniciar la medicion. La opcién

"PC" no estéa disponible si el numero de impulsos (impulsos) se ha establecido en "Auto".
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Después de todos los parametros se ha ajustado el dispositivo esta listo para iniciar la primera trayectoria de exploracién. Comienzo

desde este momento, la pantalla indicara el nimero actual de rutas de exploracion y la corriente

ndmero de impulsos medidos por cada ruta de exploracion.

NUmero de ruta de escaneado NUmero de puntos de medida
que se ejecuta actualmente por via de exploracion

Numero de puntos de medida
que se ha registrado

Figura 7.12: Representacion de pantalla en el modo de funcionamiento "exploracién de la tierra”

La figura 7.12 muestra la pantalla que indica que la primera trayectoria de exploraciéon ha comenzado y ningin impulso

se ha medido hasta ahora. En total habra 20 puntos de medida por via de exploracién. El dispositivo es

esperando a que el usuario pulse el botén de inicio para comenzar la grabacién de medicion.

Por favor, vaya a su posicion inicial de la primera ruta de escaneado y pulse el botén de inicio.

a)

Si ha seleccionado el modo de impulso "Automatico" sélo seguir adelante poco a poco hasta que haya alcanzado
el final de la primera trayectoria de exploracién. Cuando ya se ha definido el nimero de impulsos de

el dispositivo se detendra autométicamente al final de la linea, de lo contrario usted debe presionar el inicio
boton cuando se haya alcanzado el final de la primera ruta de exploracién. Ahora, por favor ir al inicio

posicién de la siguiente ruta de escaneado y pulse el botén de inicio. El dispositivo se detendra

automaticamente por si mismo en el extremo de la trayectoria de exploracion.

Figura 7.13: escaneo "Zig-Zag" en el modo de exploracion de la tierra

b) Si se ha seleccionado el modo de impulso "Manual" hay que pulsar el bot6n de inicio para iniciar su

medicién. Ahora usted esta utilizando el modo de exploracion manual, lo que significa que debe liberar cada

solo impulso medida manualmente uno por uno con el botén de inicio. No se enviaran los impulsos

a cabo automaticamente. Ahora usted debe hacer un pequefio paso hacia adelante y presione el botén de inicio, para medir
el segundo punto de medida. El dispositivo se detiene y se debe hacer de nuevo un pequefio paso hacia adelante y

pulse de nuevo el botdn de inicio. Ahora continuard de esta manera hasta que haya llegado al final de la primera
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ruta de exploracion. Si ya se ha definido el nimero de impulsos por linea, el dispositivo

sefializar de forma automatica al final de la ruta de exploracion, de lo contrario usted debe presionar el Okay botén
cuando te gusta para terminar la primera linea. Ahora ve a la posicién de inicio de la ruta de exploracion siguiente y
pulse de nuevo el botén de inicio. Ir un paso mas hacia adelante y repetir la mediciéon en la misma

manera como usted grabd la primera ruta de exploracion. El dispositivo ahora sefializar4 de forma automatica el

final de la siguiente ruta de exploracion.

Continuar para medir todos los caminos de exploracién adicionales hasta que haya anotado el &rea medida completa. A
terminar el modo de funcionamiento "exploracién de la tierra" y volver al menu principal sélo tiene que pulsar una de las

las teclas de flecha [ o (1.
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7.3 Pin Pointer
En el modo de funcionamiento "Pin Puntero” tiene la posibilidad de fijar posibles objetivos puntuales y distinguir
entre los metales ferromagnéticos y no ferromagnéticos. La figura 7.14 muestra, como retener el Super

Sensor durante la medicion.

Figura 7.14: Posicion de la Supersensor durante una medicion

Al igual que en otros modos de operacién, el Super Sensor debe apuntar vertical hacia el suelo. No deberia

ser convertido o pivotante.

Figura 7.15: La discriminacién con Supersensor

Normalmente se utiliza este modo de funcionamiento después de haber ejecutado una medida completa de la operacion
modo "exploracion de la tierra". Se utiliza principalmente para analizar el objeto detectado en detalle. Debido a la analisis de la
resultados de la medicién en el modo de "exploracion de la tierra" puede determinar la posicién de un objeto que se encuentra y

Ahora ya sabe en qué lugar dentro del a&rea medida que usted debe investigar en detalle con el Supersensor.

En este modo de funcionamiento de todos los datos medidos se pueden enviar directamente a un ordenador. Por lo tanto, es en primera
necesario establecer la transmision de datos dentro del software 3d. La figura 7.16 muestra el dialogo de configuracion

del software "Visualizer 3D". Por favor, asegurese de seleccionar el modo de funcionamiento "discriminacion” durante el

configuracion.
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Figura 7.16: Configuracion del software de 3D en el modo de funcionamiento "Pin Puntero"

Para ajustar el puerto COM correcto por favor, lea también el capitulo 2 ("La transferencia de datos via Bluetooth") en la pagina 13!

Haga clic en el botén Aceptar, cuando se han ajustado todos los parametros.

Después de haber preparado el software para la transferencia de datos, por favor acercarse al objeto detectado, el poder
en el dispositivo y seleccione el modo de funcionamiento "Discriminacién Super Sensor" en el menu principal usando

las teclas de flecha | y I I. Presione el Okay botén para activar el modo de funcionamiento.

Después de verificar la transferencia de datos al ordenador, puede pulsar el botén de inicio para iniciar los datos
transferencia y la medicién. Ahora puede mover lentamente el Supersensor de un lado a otro

por encima del objeto posible. Por favor, intenta capturar el objeto completo, lo que significa que debe medir
mas alla de los bordes del objeto. Repita esta medida un par de veces para obtener una firma clara del

objeto. Hay 3 firmas diferentes, desde donde se puede reconocer una caracteristica especifica de cualquier

objetivo.

Metales ferromagnéticos

Objetivos ferromagnéticos tienen una positiva-
-firma negativo.

Figura 7.17: Firma de un blanco de metal ferromagnético

La figura 7.17 muestra una firma tipica de un metal ferromagnético, como por ejemplo, de hierro. La firma incluye
un valor positivo (rojo) y negativo (azul) de amplitud. Al mirar de cerca se puede ver incluso 2 ferromagnético
firmas. La primera firma comienza con una amplitud positiva y la segunda firma se inicia con una

amplitud negativa. El orden no es importante, que depende de la direccién del movimiento de la

Supersensor. Si sigues moviendo la sonda de un lado a otro, estas 2 firmas cambiaran

continuamente.

Tenga cuidado al mover el Supersensor lentamente e igual por encima del suelo y por encima de un objeto detectado a

obtener una firma clara.
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Los metales no ferromagnéticos

Los objetivos no ferrosos tienen un positivo puro
firma.

Figura 7.18: Firma de un blanco de metal no ferromagnético

La figura 7.18 representa la firma de un objetivo no ferrosos. Se puede reconocer que s6lo hay una
amplitud positivo (rojo). Adicionalmente a la amplitud principal hay otro pequefio pico, que es
tipicamente para metales preciosos. También aqui el orden de amplitud y el pequefio pico no es importante y

depende de la direccién de exploracion.

Objetivos no metalicos

Todos los articulos no metdlicos tienen una pura
firma negativo.

Figura 7.19: Firma de un objetivo no metélicos
La dltima de las firmas tipicas se representa en la figura 7.19. Es la firma de todos los no-metélico
objetivos y estructuras. Estos pueden ser huecos, tineles o tubos o cajas de plastico enterrados. Usted puede reconocer
que so6lo hay una amplitud negativa (azul).

Para salir del modo de funcionamiento "Discriminacion Super Sensor" y volver al menu principal que acaba de

tenga que pulsar una de las teclas de flecha [/ o | I.
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7.4 Memoria de transferencia al PC

Al utilizar el modo de "Memoria de transferencia al PC" operativo puede transferir los datos medidos desde el interior
la memoria del dispositivo a un ordenador. Por lo tanto, es necesario conectar el dongle del bluetooth en el
ordenador y para preparar el software para recibir los datos. Tan pronto como todos los ajustes se realizan en la correcta

manera usted puede utilizar este modo de funcionamiento con éxito.

La informacion detallada sobre la configuracion correcta del software se puede encontrar en el manual de usuario de

el software.

Encienda el dispositivo y seleccione el modo "Memoria de transferencia al PC" operativo desde el menu principal

utilizar las teclas de flecha [y (1. Presione el Okay botén para activar el modo de funcionamiento. La pantalla de la
dispositivo muestra ahora el mensaje "Conexién a la PC ...". Tan pronto como el dispositivo esta listo para transferir

los datos del mensaje "Press Start" aparece en la pantalla. Pulse el boton de inicio para transferir todos los datos de

la memoria interna a la computadora. Después de enviar todos los datos del mensaje "Desconectar de

Ordenador ... "aparecera en la pantalla. EIl modo de funcionamiento” Memoria de transferencia al PC se terminard "

automaticamente y obtendra de nuevo en el menu principal.
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Este capitulo proporciona instrucciones practicas sobre el procedimiento general de la exploracién de un area. La diferente

métodos y procedimientos de exploracion se explicaran en detalle.
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8.1 procedimiento de exploracion general

En general cada exploracion siempre se inicia en la esquina inferior derecha del area de escaneo. A partir de este

punto, usted debe caminar la trayectoria de exploracion por la trayectoria de exploracion, por lo que todos los caminos siguientes esta situado en
el lado izquierdo . 3 | L

de su trayectoria anterior. Durante la marcha de estas lineas, se grabaran y los valores de medicion

dependiendo del modo de funcionamiento seleccionado sea transferido directamente a un ordenador o guardado en la

la memoria del dispositivo.

El dispositivo se detiene al final de cada linea de exploracion acabado, de modo que el usuario puede encontrar la posicion de partida de

la siguiente linea. De esta manera, todos los caminos seran registrados y se midi6 el area.

La Figura 8.1 muestra los 4 posibles posiciones de partida y el camino que corresponde en primer lugar la exploracién. Dependiente
sobre la composicién de su terreno se puede determinar el punto de partida 6ptimo para su medicién

por si mismo.

Comience de
1. Ruta de escaneado

Fin de
1. Escaneado
camino

Figura 8.1: Posici6n de salida de un area de escaneado

Los caminos de exploracién pueden ser referidos como "Zig-Zag" o poligonales "paralelo”. También el nimero de impulsos
(puntos de medida), que se registran durante una ruta de exploracion se pueden ajustar de forma individual en funcién

en el tamafio del area de escaneo (longitud de ruta de exploracion).

8.1.1 Modo de Escaneo

Hay dos técnicas generales para trabajos de medicién un area con el Rover de Oro:

. Zig-Zag
La posicion inicial de dos rutas de exploracién junto a la otra esta en el lado opuesto de la

area medida. Va a grabar los datos en su camino de exploracién y en el camino de vuelta también.

. Paralelo
La posicion inicial de dos rutas de exploracién es siempre en el mismo lado de la zona de medicion. Usted
sélo se registraran los datos de una manera y en una direccién, mientras que usted debe regresar y caminar de regreso a

la posicién de partida de la siguiente trayectoria de exploracion sin datos de grabacion.

La figura 8.2 representa esquematicamente las dos técnicas.
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Comience de

exploracion

camino
Fin de
exploracion
camino

Escaneo paralelo Escaneo Zig-Zag
Figura 8.2: Modos de escaneo para medir un area
Hacer la exploracién en modo "paralelo” que se iniciara en la esquina inferior derecha del area de escaneo (punto [HA

caminar y grabar una ruta de exploracién hacia la esquina superior derecha del area. Después de la grabacion de la primera linea,

usted debe caminar de regreso al punto de partida y se mueven a la izquierda de la primera linea de exploracion para iniciar la exploracién

ruta 2 (punto de [ 1), Parainiciar alli la segunda ruta de exploracién. De este modo, se analizaran todos los otros caminos,

hasta que haya alcanzado el lado izquierdo de su area de medida.

Hacer la exploracién en modo "Zig-Zag" que comenzara también desde el lado inferior derecho de su area de medida

(Punto de |) Para caminar y grabar un camino de exploracién hacia la esquina superior derecha del area de medida.

A diferencia de la medicién paralela, debe continuar la grabacion de datos, mientras que caminar de vuelta al

segunda ruta de exploracion. Asi que ir al punto de partida de la segunda ruta de escaneado (punto []) Y escanear en
la direccion opuesta. De esta manera, todos los otros caminos se exploraran en el modo de exploracion "Zig-Zag" hasta que

han llegado a la parte izquierda de la zona de medida.

La distancia entre los caminos de exploracion debe ser consistente durante una medicion pero puede variar

de la zona de medida para medir el area. Si en su mayoria buscan blancos méas pequefios que también debe seleccionar un
menor distancia entre las lineas. Una regla estandar es: Cuanto menor sea la distancia entre los caminos, la

mas precisos los datos escaneados seran. Mientras habla con sus primeras exploraciones de las lineas no deben ser

cerrar juntos para localizar posibles objetivos.

8.1.2 Regulacidén del nimero de impulsos por via de exploracion

Es posible seleccionar el nimero de impulsos antes de iniciar la medicion o la seleccién de la

modo automatico ("Auto") para ajustar el nimero de puntos de medida después de terminar la primera ruta de exploracion.

Cuando se ha configurado el nimero de puntos de medicién, el dispositivo se detendra automaticamente cuando la

se ha alcanzado el nimero y espera para el inicio de la nueva ruta de escaneado.

En el modo automatico, se debe suspender la medida de la primera ruta de exploracion por si mismo, por

pulsando el botén correspondiente, tan pronto como haya llegado al final de la primera ruta de exploracion. Este

cantidad eficaz de puntos de medida se utiliza para todas las rutas de exploracion adicionales de esta medicion.

A partir de la segunda trayectoria de exploracion, el dispositivo ahora se para automaticamente después de que el nimero asumido

de impulsos ha sido alcanzado.
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Tenga en cuenta el nimero de impulsos que haya grabado por via de exploracién. Esta cantidad
debe introducirse mas tarde en el programa de software, al transferir los datos a un PC, para recibir

todos medidos datos correctamente desde su instrumento de medicion!
No hay una regla especial para seleccionar el nimero correcto de los impulsos. Pero hay diferentes aspectos que
debe ser considerado. Estas son algunas consideraciones
. la longitud de su area medida y

. el tamafio de los objetos que esta buscando.

Una distancia maxima entre dos impulsos es de unos 15 cm a 30 cm. La méas pequeiia es la distancia entre
dos impulsos, méas exactamente de la representacién grafica sera. Si usted esta buscando para los pequefios
objetos que tienes que seleccionar una distancia méas pequefia, para los grandes objetos que usted puede aumentar la distancia entre el

impulsos.

La Figura 8.3 muestra los efectos de la distancia y el nimero de impulsos por via de exploracion para algunos

objetos.

Q

Figura 8.3: Efectos del cambio en el nimero de impulsos y la distancia

La figura 8.4 muestra la diferencia entre muy pocos impulsos (lado izquierdo) y mucho mas impulsos (derecha
lado) en la misma longitud de trayectoria de exploracion. Para ello el segundo registro (a la derecha) muestra mucho mas

detalles y también objetos mas pequefios se pueden ver.

Figura 8.4: Comparacion de bajo y alto nimero de impulsos

No dude en registrar mas mediciones con diferentes nimeros de impulsos. Por ejemplo, usted puede

escanear un area grande antes de hacer una segunda medicién detallada precisién. Sobre todo si la busqueda de
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los objetos méas grandes que puede proceder de esta manera. Con este modo se puede medir un area mas grande muy rapidamente

y después de realizar nuevas exploraciones de localizacién de los objetivos sospechosos.

Al llevar a cabo una exploracion es importante no sélo tomar nota de cuantos impulsos se estan utilizando pero
para obtener una imagen clara de lo que va a escanear, es muy importante vigilar su velocidad. Cada linea de exploracién

se debe medir a la misma velocidad que la linea anterior.

La figura 8.5 muestra lo que puede suceder, si usted camina a velocidades diferentes durante su exploracién.

Comience de
exploracion
caminp

Fin de

0 exploracion
camino

Escaneo paralelo Escaneo Zig-Zag

Figura 8.5: Diferentes velocidades de marcha durante el anélisis,

El uso de una velocidad de paseo diferente en las rutas de exploracién, provocara desplazamientos en el camino de exploracién.
Como cuestion de hecho, un objetivo puede quedar cortado en varios articulos méas pequefios o completamente perdido porque era
fallado. Mas tarde, cuando los datos se descargan para su posterior andlisis, los errores de velocidad puede hacer que un objetivo

completamente no identificable y puede ser descartado.

En general, la regla siguiente es valida: Mantenga las exploraciones en tamafios practicos donde se puede ver el principio y

dejar de lineas y comodamente puede atravesar un area para mantener su velocidad y las distancias razonables.

8.2 Avisos especiales para el procedimiento de

EM&QOS aspectos que usted debe tomar nota de la hora de realizar las exploraciones. En principio, una exploracion
tan bueno como el camino que se tomé. Haciendo errores durante la exploracion se mostrara en la final

representacion gréfica también como un error. Esto hara que la frustracion y pérdida de tiempo.

Antes de comenzar con una medicion en el campo, usted debe pensar en lo que usted esta buscando y si el
area seleccionada es adecuado. Medicion sin un plan general, se producen resultados inaceptables. Por favor,

considerar los siguientes consejos:

. ¢ Qué es lo que buscas (tumbas, tineles, objetos enterrados, ...)? Esta pregunta tiene efectos directos sobre
cémo se lleva a cabo una exploracion. Si usted esta buscando objetivos mas grandes, la distancia entre el Unico

medir los puntos y rutas de exploracion pueden ser mas grandes, ya que si usted esta buscando para objetivos pequefios.

. Inférmese sobre la zona, donde se esta buscando. ¢, Tiene sentido para detectar aqui? Son
Existen referencias historicas que confirma su especulacion? ¢Qué tipo de suelo es en esta area?
¢Hay buenas condiciones para el registro de datos? ¢ Esta permitido buscar en este lugar (por ejemplo, privado
propiedad)?
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. Su primera medida en una zona desconocida tiene que ser lo suficientemente grande como para obtener valores representativos.

Todas las medidas de control que se deben ajustar de forma individual.

. ¢ Cual es la forma del objeto que busca? Si usted esta buscando una caja metdlica angular, la

objeto identificado en su gréafico debe tener un formulario de acuerdo con esto.

. Para obtener mejores valores relativos a las mediciones de profundidad, el objeto tiene que estar en el centro de la
grafico, lo que significa que tiene que estar enmarcada en los valores normales de referencia (suelo normal). Si el
objeto esta en el lado del grafico y una medicion de profundidad estimado no totalmente visible no es
posible y también la medicién del tamafio y la forma estan limitados. En este caso, repetir la busqueda y
cambiar la posicion del area de escaneo, para recibir una posicién éptima de la anomalia en el interior de la

grafico.

. No debe haber mas de un objeto en una exploracién. Esto influird en la medicién de la profundidad.

Es util para explorar areas parciales sobre dichos objetivos.

. Usted debe hacer por lo menos dos exploraciones controlados a ser mas seguro acerca de sus resultados. Este es también

importante reconocer areas de mineralizacion.

. Regla mas importante cuando se trata de la mineralizacion. OBJETIVOS REALES no te muevas! Si su

objetivo se mueve entonces es mas probable mineralizacion.

8.2.1 Orientacion de la sonda
Durante una medicién de la sonda debe tener siempre la misma distancia al suelo. Generalmente nosotros

recomendar una altura de cerca de 5 - 15 cm de la superficie de la tierra si es posible.

En caso de que usted va a ir sobre piedras, madera o hierba alta que es mas alta, comienzan su exploraciéon con

el sensor superior desde el principio. En circunstancias como éstas, entonces tal vez usted tendra que

iniciar el andlisis con la sonda a una altura de 2 pies (50 cm) y mantenerlo en ese nivel durante toda la exploracion. Lo
es importante para mantener la altura, esto erradicar muchos errores. Por regla general, no cambie la altura

durante una exploracion para que puedan crear errores innecesarios.

Otro aspecto importante es la orientacion fisica de la sonda. Durante el modo de exploracién "en paralelo” la
orientacion de la sonda no cambia porque siempre se estd midiendo en la misma direccion. Incluso

en el modo de exploracién "Zig-Zag" no se debe cambiar la orientacion de la sonda. Eso significa que usted no esta
permitido a su vez a si mismo con el dispositivo y la sonda en el extremo de la trayectoria de exploracién. En su lugar,
debe caminar hacia atras y continuar la exploracién. De lo contrario el grafico obtenido incluye rojo o azul

rayas. Estas rayas a lo largo de una exploracién se conocen cominmente como "errores de rotacion".

8.2.2 Paralelo o Zig-Zag?
Para los usuarios expertos del Rover Oro ambos modos de exploraciéon son adecuados. De acuerdo con la experiencia de la mejor
gréficos, ha sido recibida en el modo "paralelo”, porque esta comenzando en el mismo punto y

viajando en la misma direcciéon. También es mas facil de controlar su velocidad al caminar.
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Sobre todo en los territorios irregulares como laderas de las montafias, acclivities u otras capas inclinadas el modo paralelo
se prefiere. Cuando se trata de velocidad, el usuario experimentado muy a menudo utilizar el modo de Zig-Zag para el

exploracion inicial para determinar si existen anomalias en el area de la pena seguir investigando.

8.2.3 Modo de impulso manual o automéatico?
Superficies transitables o incluso grandes se miden comdnmente en el modo automatico. El impulso manual de
modo se utiliza principalmente para terrenos irregulares dificiles, las zonas donde hay un poco de crecimiento y si el

resultado de la medicién tiene que ser muy precisa.

En terrenos de dificil acceso, como acantilados de la montafa y los lados, superficies resbaladizas o zonas de maleza, es
aconsejable utilizar el modo de impulso manual. Debido a que cada impulso se dara a conocer de forma manual, que tiene suficiente
tiempo para colocar la sonda en la forma correcta y registrar el valor medido. De esta manera, también se puede

medir con precision previamente marcados puntos de una cuadricula predefinida.

8.2.4 Consejos de los propios formadores
Al llevar a cabo las exploraciones, hay algunos elementos muy importantes que deben tenerse en cuenta. Primero de todo, es
crucial que usted se relaja. Cuando estas tenso, usted esta poniendo demasiada presién sobre si mismo para realizar la busqueda de

correctamente; a menudo resulta en errores.

. Objetivos recién enterrados son dificiles de ver. Muchos usuarios reciben el equipo y lo primero que
lo que hacen es salir a enterrar un objeto. Cuando un objeto entra en el terreno que cambia lo natural
firma del suelo y crea una especie de ruido. Por lo general, el objeto enterrado tiene una débil
firma que el ruido natural y por lo tanto no es detectable. Escanear imagenes tomadas tanto no lo hara
mostrar el elemento enterrado, sino visualizar el area ruidosa en colores azules. Después de que el articulo ha sido
experimentado, lo que significa que ha estado en el terreno para un ciclo completo de estaciones (generalmente un afio), el

el ruido se reduce y la firma del objeto enterrado hace visible de nuevo.

. Capacitar sobre objetivos conocidos. En el curso de formacion en la fabrica tenemos varios objetos que tienen
sido enterrado durante afios, al igual que los objetivos reales en el campo. Estos objetivos pueden ser rapida y facilmente
identificado porque no son naturales en el suelo. Otros objetivos que se pueden utilizar en su propio
area estan enterrados los servicios publicos. Tuberias, depoésitos, eléctricos, alcantarillas, cementerios, etc .. La mayoria de estos
gglgﬂgodse encontrar en cada comunidad, pueblo o ciudad. Aqui es donde usted necesita para comenzar su entrenamiento si

usted va a auto-tren.

. Obtenga entrenamiento profesional. Cuando usted toma ventaja de recibir la formacion, ya sea desde el
fabrica o un distribuidor cualificado, que comprenderan no sélo el uso y funcionamiento de la OKM

detector, pero también el software de manera mucho mas facil y ser capaz de identificar objetivos, asi como errores.

. No confie en una sola medicion de escaneo. Asi que muchos usuarios van al campo y hacen un
medicién y ver un objetivo. En vez de repetir la exploracién y reproduccion de varias veces,
salen a la calle y conseguir una pala y cavar. En muy raras ocasiones se la primera exploracion sera perfecto. Incluso
los entrenadores hacen varias exploraciones para asegurarse de que no estan buscando areas de mineralizaciéon o un

de error.
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El procedimiento de campo

La mineralizacién del suelo - jOh! Muy frustrante! Todos vamos a experimentarlo. Cuando usted esta en un area que

se sabe que tiene focos de mineralizacion, estar preparados para llevar a cabo mas exploraciones de lo normal.

o La arcilla es probablemente el nimero uno enemigo. Dependiendo del contenido de hierro de la voluntad de arcilla
determinar qué tan fuerte seré la atenuacion. Una regla rapida de contenido de hierro es lo oscuro que sea,

puede variar desde un gris claro hasta un color naranja oscuro. Cuanto mas oscuro es el mas hierro que tendra en ella.

o La arena es generalmente muy clara y facil de cazar in Hay dos factores de la arena que se necesitan para ser
sefialado. Arena donde el agua subterranea es muy poco profunda, lo que significa que el agua subterranea es
por lo general s6lo un par de metros de la superficie o la arena del desierto, donde es muy arido. En

la arena del desierto, los objetivos se puede situar 3x mas profunda de lo indicado.

° Tierras de cultivo es otra area para tomar nota. En modernas granjas, por lo que muchos nutrientes y fertilizantes

se introducen la creacién de un area no natural de la mineralizacion.

o Zonas montafiosas rocosas. Las areas con muchas montafias también estan plagadas de manchas de
mineralizacién. Las zonas montafiosas son creados a partir de los fallos en la tierra y esto es probablemente

el area mas grande de tesoros naturales, asi como la mineralizacién.
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CAPITULO

Tutorial

En este capitulo se da un procedimiento detallado paso a paso, lo que explica el proceso de una medicién por

medio de algunos ejemplos seleccionados.



58 Tutorial

9.1 Medicion automatica en el modo de Zig-Zag

La figura 9.1 representa un area tipica medida que debe ser escaneada con el Rover de oro. El rojo

marco marca los limites del a&rea medida. Para este ejemplo estamos usando los siguientes parametros:

. Modo impulso: "Automatic"
Modo de impulso automatico, que registra los valores de medida (impulsos) de una ruta de exploracién sin

ninguna interrupcion.

. Impulsos: "Auto"
Se definird Determinacién automatica de los impulsos, lo que significa que el nimero de impulsos

durante la primera trayectoria de exploracion.

. Modo de transferencia: "Memoria"
Almacenamiento de los datos medidos en la memoria interna del dispositivo. Después de terminar la medicion
los datos deben ser transferidos al ordenador usando el modo de "Memoria de transferencia de operacién

Para PC".

. Modo de exploracion: "Zig-Zag"

El area medida es uniforme y de facil acceso, es por eso que hemos seleccionado el modo de exploracién "Zig-

Zag".

) Q‘.‘. : ~,.(w 8 \ ! o '. W A E

Figura 9.1: Medir el &rea de una encuesta en el modo de "exploracién de la tierra"
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Ahora ve a la posicion de inicio [] de su area de medida y encienda el dispositivo presionando el poder

boton de encendido / apagado. Pdngase los auriculares y enciéndalos, para que pueda escuchar la sefial acustica del

envio de impulsos. La pantalla muestra el menu de seleccion de la luz de fondo. Basta con pulsar el

Okay botén para activar la regulacién automatica de la luz de fondo. Ahora usted puede ver el principal

menu en el que puede seleccionar el modo de funcionamiento "magnetémetro”. Pulse una vez sobre el botén [0, a

seleccionar el modo de funcionamiento “exploracién de la tierra". Confirme su modo de funcionamiento seleccionado pulsando el Okay
botén. Ahora usted puede ver el menu de seleccién del modo de impulso (modo de impulso). Ya se encuentra en

"Automéatico". Confirme esta seleccion pulsando el Okay botén.

El siguiente parametro es el nimero de impulsos (impulsos). La configuracion por defecto es "20". Presione dos veces

la tecla de flecha —, para seleccionar "Auto”. Confirme la seleccién pulsando el Okay botén.

El dltimo parametro es el método de transferencia (Transfer Mode). La configuracion predeterminada es "Memoria". Confirmar

la seleccion pulsando el Okay botén.

El dispositivo esta ahora listo para iniciar la primera trayectoria de exploracion. En la pantalla aparece el mensaje "Press Start,
L: 1, I ". El signo de interrogacion”"? 0 / "muestra que el nimero de impulsos por via de exploracién no ha sido

aun definido. Tan pronto como se pulsa el botén de inicio de los valores de medida se registran continuamente. Usted
escuchara las sefiales acUsticas a través de los altavoces integrados o de los auriculares. Sobre la base de estos

sefiales acusticas que pueden coordinar su velocidad al caminar. Después de pulsar el botén de inicio debe caminar

lentamente e igualmente con interés el punto [ de la zona y pulse medida de nuevo el botén de inicio para que
no oir mas impulsos. El dispositivo esta ahora en posicion de stand-by. En la pantalla se puede leer ahora
el nimero automatica definido de impulsos por via de exploracién. Por ejemplo, no puede ser el siguiente

mensaje escrito en la pantalla "Press Start, L: 2, I: 0/25". A continuacion, 25 impulsos se ha definido.

Ahora hay que ir a la posicion de inicio de la segunda ruta de escaneado (punto []). Pulse el bot6n de inicio
y caminar con la misma velocidad que la primera ruta de exploracion hasta el final de su camino de exploracion segundo (punto
[]). Esta vez no es necesario pulsar de nuevo el botén de inicio al final de la ruta de exploracién. La

dispositivo se detendra automaticamente cuando se ha registrado el mismo nimero de impulsos como en la primera

ruta de exploracion.

Continuar la medicion con las proximas rutas de exploracion hasta que haya escaneado la completa
medir el area en el modo de exploracion "Zig-Zag". Una vez que haya llegado al final de la ruta de exploracion final,

pulse una de las teclas de flecha _ o [J, para terminar la medicién y volver al menu principal.

Al salir del modo de funcionamiento "exploracién de la tierra" que debe tener en cuenta el nimero de
impulsos que usted ha utilizado por via de exploracion! Este valor debe introducir al transferir

los datos al software!

En este momento los datos registrados de su area medida se guarda en la memoria interna de su dispositivo

y ahora deben ser transferidos a un ordenador para su evaluacion.

9.2 Transferencia de la memoria interna a la

E&'&Byﬁggﬂﬁtﬂ]a medicion se guardan en la memoria interna del dispositivo. Antes de que pueda

evaluar estos valores de medicion gréafica debe transferirlos a un ordenador. La siguiente
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seccion se explica como se puede transferir los valores de medicién guardados en la memoria interna a la

software entregado "Visualizer 3D".

9.2.1 Preparar el software "Visualizer 3D"

Antes de poder transferir los datos de medicion se debe preparar el software "Visualizer 3D" para una informacion

recepcion. Conecte el dongle Bluetooth en un puerto USB libre de su ordenador e inicie el programa

"Visualizer 3D".

Cuando el software es abierto, haga clic en la entrada de menu Expediente —Nuevo y configurar los parametros de acuerdo con

su medida previamente grabada!

B3|

"

New project

Nesaurg equipment [device)

Rover Gold ll
Transmession method hterface
S [=] |come [~
Cperalhg mode 4
Scan mode
Ground Scar [T I l ] :
Impuses per scan bhe S H I
9 Zg-Zag Paral

25 {L paag araliel

v OK | X Cancel ‘

Figura 9.2: Preparacién de una nueva transferencia de datos en "Visualizer 3D"
Seleccione el instrumento de medida "Rover de Oro" de la lista.

Como método de transmision, hay que seleccionar "Bluetooth” y en la entrada “Interface" definir la correcta
Puerto COM al que el dongle Bluetooth ha sido instalado. Lea también el capitulo 2 ("Datos
transferir a través de Bluetooth ") en la pagina 13 Si usted esta usando un ordenador portatil preconfigurado puede encontrar la correcta

namero del puerto COM utilizado en la etiqueta adjunta.

Como modo de funcionamiento, hay que seleccionar "exploracion de la tierra" y entrar en los “impulsos por linea de exploracion" del espacio del
namero registrado de puntos de medida por via de exploracion. En nuestro ejemplo hemos utilizado 25 impulsos. Ahora
solo tienes que seleccionar el modo de exploracién, de manera que el equipo pueda recibir los datos correctamente. Por lo tanto,

debe marcar la entrada “Zig-Zag" y haga clic en el botén Aceptar.

9.2.2 Establecer la conexion bluetooth y transferencia de datos

Después de haber preparado el software "Visualizer 3D" para recibir datos, debe establecer un bluetooth

conexion entre el oro de Rover y el ordenador. Encienda el instrumento de medida y seleccione la

"Memoria de transferencia al PC" modo de operacion con las teclas de flecha [1y [1. Activar el funcionamiento seleccionado

de modo con la Okay botén y esperar hasta que el dispositivo establece una conexién con el ordenador. Cuando

se conecta el dispositivo la primera vez que el equipo debe introducir una contrasefia. La contrasefia es

OKM (Escrito en mayusculas!). Por favor, lea también el capitulo 2 ("La transferencia de datos a través de Bluetooth") en la pagina

13!
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Cuando se ha establecido correctamente la conexién bluetooth (el icono de Bluetooth en la barra de tareas sera
verde), pulse el boton de inicio en el instrumento de medida.

Ahora todos los datos medidos seran transferidos y una representacion grafica apareceran en el "Visualizer

Software 3D ". Ahora haga clic en el interior del software en Expediente —Deténgase, para finalizar la transferencia de datos al software.
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9.3 Medicion manual en modo paralelo

En la figura 9.3 el &rea medida es de nuevo representado. En nuestro segundo ejemplo deberia ser analizado con

los siguientes parametros:

. Modo impulso: "Manual"
Modo de impulso manual, donde los valores de medida (impulsos) de una ruta de exploracién deben ser
lanzado manualmente. El dispositivo espera después de cada punto de medida para el usuario para liberar el siguiente

impulso.

. Impulsos: "30"
Numero predefinido fijo de impulsos, lo que significa que el nimero de impulsos debe ser

exactamente 30 dentro de la ruta de exploracién 1. y todas las siguientes rutas de exploracion.

. Modo de transferencia: "Equipo"
La transferencia directa de los datos de medicién a un ordenador. Antes de iniciar la medicién de una conexién

entre deberian establecerse dispositivo y el ordenador a través de bluetooth.

. Modo de exploracion: "Paralelo”
El area medida es uniforme y facil de caminar pero también es posible seleccionar el modo de exploracién

"Paralelo”.

Figura 9.3: Medir el area de una encuesta en el modo de “exploracién de la tierra"

Debido a que todos los valores medidos se pueden transferir directamente a la computadora durante la exploracion, usted debe por lo

primero preparar el software para recibir datos.
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9.3.1 Preparar el software "Visualizer 3D"

Conecte el dongle Bluetooth en un puerto USB libre de su ordenador e iniciar el "Visualizer 3D"

de software.

New project ol

Weasure equipment (device)

Rovar Gold L:
Transmssion method hterface

Buetvoth F COng [T
Operali

Scan mode

G i m

20 [L Zg-Za3 & Paralel

Ground Scan

| W OK ‘ X Cancel ‘

|
J

Figura 9.4: Preparacion de una nueva transferencia de datos en "Visualizer 3D"

Cuando el software es abierto, haga clic en la entrada de menud Expediente —Nuevo y configurar los parametros de acuerdo con

su medida planeado!
Seleccione el instrumento de medida "Rover de Oro" de la lista.

Como método de transmision, hay que seleccionar "Bluetooth" y en la entrada "Interface" definir la correcta
Puerto COM al que el dongle Bluetooth ha sido instalado. Lea también el capitulo 2 ("Datos
transferir a través de Bluetooth ") en la pagina 13 Si usted esta usando un ordenador portétil preconfigurado puede encontrar la correcta

ndmero de puerto COM en la etiqueta pegada.

Como modo de funcionamiento, hay que seleccionar "exploracion de la tierra" y entrar en los "impulsos por linea de exploracion" del espacio del
namero de puntos de medida que va a utilizar para cada ruta de exploracion. En nuestro ejemplo vamos a utilizar 30
impulsos. Ahora solo tiene que seleccionar el modo de exploracion, de manera que el equipo pueda recibir los datos

correctamente. Por lo tanto usted debe marcar la entrada "Paralelo" y haga clic en el boton Aceptar.

9.3.2 Establecer la conexion bluetooth

Después de haber preparado el software "Visualizer 3D" para recibir datos, debe establecer un bluetooth

conexién entre el oro de Rover y el ordenador. Encienda el instrumento de medida con el poder

botén de encendido / apagado. La pantalla indicara el menu de seleccion para la creacion de la iluminacion de fondo. Simplemente

prensa sobre el Okay boton para activar la regulacién automatica de la iluminacién. Después de que usted entre en

En el menu principal, donde el primer modo de funcionamiento "magnetémetro” es visible. Pulse una vez en la flecha

clave (1, para seleccionar el modo de funcionamiento "exploracion de la tierra". Confirme el modo de funcionamiento seleccionado pulsando
la Okay botén. Ahora que has introducido en el menu de seleccién de modo de Impulse. El ajuste predeterminado es

"Automatico". Pulse la tecla de flecha [0, una vez para cambiar a "Manual”. Confirme el ajuste presionando el

Okay botén.

A medida que el siguiente parametro que debe seleccionar el nimero de impulsos (impulsos). La configuraciéon por defecto es "20".

Pulse una vez la tecla de flecha [1, para seleccionar "30". Confirme esta configuracién presionando la Okay boton.
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El dltimo parametro es el método de transmisién de datos (Modo de Transferencia). La configuracién predeterminada es "Memoria".
Pulse una vez la tecla de flecha [ 1, para cambiar a "PC". Confirme esta seleccion pulsando el Okay

botén.

La pantalla del dispositivo muestra ahora el mensaje "Conexién a la PC ...". Cuando esté
conectar el dispositivo por primera vez a la computadora que usted debe introducir una contrasefia. La contrasefia es OKM

(Escrito en mayusculas!). Por favor, lea también el capitulo 2 ("La transferencia de datos a través de Bluetooth") en la pagina 13!

Tan pronto como la conexién Bluetooth se ha establecido correctamente (icono de Bluetooth en la barra de tareas brilla

verde) se puede empezar con la medicion.

9.3.3 Realizacién de una medicién

Ir a la posicion inicial [ de su area de medida, se puso los auriculares y poder ellos a escuchar
la sefial acUstica del envio de los impulsos. En la pantalla aparece el mensaje "Press Start, L: 1,

I:. 0/30 "En cuanto se pulsa el botén de inicio se oira una sefial de impulso corto.

Ahora la pantalla muestra el mensaje "Press Start, L: 1, I: 1/30", lo que significa que 1 de 30 impulsos tiene

ha medido. Ahora haz un pequefio paso adelante en direccion al punto [y pulse de nuevo el botén de inicio para
medir el segundo impulso. Usted escuchara de nuevo una sefial acUstica corta a través de los altavoces internos o la
auriculares. Repita este procedimiento hasta que el dispositivo que indica el final de la ruta de exploraciéon y la

pantalla aparece el mensaje "Press Start, L: 2, I: 0/30".

Ahora ve a la posicion de inicio de la segunda ruta de escaneado (punto ). Pulse el boton de inicio y medida

la segunda trayectoria de exploracion de la misma manera como la primera trayectoria de exploracion. Continde su medicion para
todos los otros caminos de exploracién hasta que haya explorado el &rea completa en el modo "paralelo” de exploracion. ¢ Cuando
usted ha llegado al final de la final de la exploracion ruta pulse uno de los botones de flecha I o | |, para terminar la

completar la medicién y volver al menu principal.

Aunque la medicién de la tierra todos los datos han sido transferidos a la vez a la computadora y un

representacion grafica se ha creado dentro del software "Visualizer 3D". Ahora haga clic en Expediente —

Deténgase, en el interior del programa de software para finalizar la transferencia de datos al ordenador.
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