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6 Introduccioén

1.1 Prefacio

Estimado cliente,

Todos los ingenieros, ventas, formacion y personal de apoyo en OKM GmbH le gustaria darle las gracias por su compra
del Futuro 2018.

El detector Future 2018 funciona segun el principio de la firma electromagnética lectura (EMSR). Ademas de la
deteccién de objetos metalicos este dispositivo también es capaz de detectar caracteristicas naturales de la tierra
como formaciones de estratos, cavidades, huecos, defectos, agua subterranea y otros objetos no metalicos. Luego,
por supuesto este equipo es el mas adecuado en sepulcros deteccion, tesoro, servicios publicos enterradas, tanques
y similares.

The Future 2018 es capaz de localizar, documentar y analizar los objetos enterrados dentro de varias estructuras y los
vasos no intrusiva sin tener que excavar la zona. Usando EMSR es particularmente util en areas en las que la deteccion
es una necesidad y la excavacion no es posible. EI manejo facil y flexible de la Future 2018 puede facil y rapidamente
dar resultados reproducibles.

Con nuestro equipo de especialistas garantizamos que nuestros productos estan bajo el control recurrente. Nuestros
especialistas tratan de implementar nuevos desarrollos en términos de nuevas mejoras de calidad para usted.

Al comprar o utilizar uno de nuestros productos, no podemos garantizar que durante el curso de su investigacion que
va a tener éxito y tener un hallazgo. El reconocimiento de objetos ocultos y enterrados depende de un gran nimero
de factores. Como bien saben que hay diferentes tipos de suelos de todo el mundo con diferentes niveles de
atenuacion natural. Las propiedades del suelo de variables pueden y obstaculizaran y alterar las mediciones de
exploracion finales. Areas donde hay una cantidad extrema de aguas subterraneas, que varian arcillas, arenas y
suelos humedos haciendo de exploracion mas dificil y puede reducir la capacidad de profundidad maxima de
cualquier y todos los equipos de deteccion, independientemente de la marca o modelo.

Para obtener mas informacion con respecto a este equipo, donde se ha utilizado y operado, por favor visite
nuestro sitio web. Nuestro equipo esta constantemente siendo probado y cuando las mejoras o actualizaciones
estan disponibles, haremos una lista de ellos también en nuestro sitio web.

Es necesario para nuestra compahia, para proteger nuestros desarrollos y toda la informacién aprendida durante las
fases de “investigacion y desarrollo” en la creaciéon de nuestra tecnologia. Nos esforzamos para mantenerse dentro del

marco dado de la legislacion, las patentes y registro de marcas.

Por favor tome su tiempo para leer este manual de instrucciones y familiarizarse con el funcionamiento, la funcionalidad
y la forma de utilizar el Futuro 2018. También ofrecemos formacién para su equipo en nuestra fabrica y en sitio. Nos
esforzamos para mantener la red de distribuidores en todo el mundo para la asistencia y el apoyo. Por favor visite
nuestro sitio web para mas informacién.

OKM GmbH
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Introduccién 7

1.2 Notas importantes

Antes de utilizar el Futuro 2018 y sus accesorios, por favor, lea estas instrucciones de uso. Estas instrucciones
proporcionan informacién sobre céomo utilizar el detector y las fuentes potenciales en los que se deben tomar
precauciones.

TheFuture 2018 y sus accesorios sirven para el analisis, la documentacion y la deteccion de anomalias sub-superficie
y alteraciones del terreno. Los datos registrados de la estructura del suelo seran transmitidos a un PC para dar una
representacion visual utilizando nuestro programa de software propietario. Se deben observar las notas adicionales en
el software. Por favor, lea el manual del usuario del software!

1.2.1 Notas generales

Al ser un dispositivo electronico, el Futuro 2018 tiene que ser tratado con precaucion y tratado con cuidado ya que con
cualquier dispositivo electronico. Cualquier fallo para observar las precauciones de seguridad dadas o cualquier uso
para fines distintos a los que esta disefiado para puede resultar en dafio o destruccién de la unidad de procesamiento y /
o de sus accesorios 0 componentes conectados.

El dispositivo tiene incorporado un moédulo que va a destruir la unidad si se abre inadecuadamente contra la
manipulacion. No hay piezas que el usuario final en el interior de la unidad.

1.2.2 Posibles riesgos sanitarios

Si se utiliza correctamente este dispositivo normalmente no plantea riesgos para la salud. De acuerdo con los
conocimientos cientificos actuales, las sefiales de alta frecuencia no son perjudiciales para el cuerpo humano a
causa de su baja potencia.

1.2.3 Alrededores

Al mover la unidad de un lugar frio a un lugar calido, cuidado con la condensacion. No opere inmediatamente la
unidad hasta que cualquier condensacion posible podria haber evaporado. La unidad no es resistente a la
intemperie y el agua o la condensacion pueden destruir la unidad.

Evite los campos magnéticos fuertes, que pueden ocurrir en lugares donde hay grandes motores eléctricos o altavoces
sin blindaje. Trate de evitar el uso de este equipo dentro de los 50 metros (150 pies) de este tipo de equipos.

Los objetos metalicos en el suelo, tales como latas, estafio, clavos, tornillos o escombros pueden influir en sus datos de
exploracion y presentan resultados negativos con respecto a sus datos de exploracion. También es un buen habito para
quitar cualquier objeto metalico fuera de su persona como teléfonos celulares, llaves, joyas, etc... No use botas con
punta de acero.

1.2.4 Tension

La fuente de alimentacion no debe estar fuera del intervalo indicado de valores. Use Unicamente cargadores
aprobados, baterias y pilas recargables que se incluyen en el volumen de suministro.

OKM GmbH
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1.2.5 Seguridad de los datos

Los errores de datos puede ocurrir si:
. el intervalo del médulo remitente se ha superado,
* lafuente de alimentacion del dispositivo o las pilas son demasiado bajos,
* los cables son demasiado largos,
* launidad esta funcionando demasiado cerca de dispositivos que emiten perturbaciones o

. las condiciones atmosféricas (tormentas eléctricas, rayos, etc ...).

1.3 Mantenimiento y Servicios

En esta seccién usted aprendera como mantener su instrumento de medicion con todos los accesorios incluidos para
mantenerlo en buenas condiciones desde hace mucho tiempo y para obtener buenos resultados de medicion.

La siguiente lista indica lo que debe evitar absolutamente:
e agua que penetra
»  fuertes depositos de suciedad y polvo
*  impactos duros
» fuertes campos magnéticos

» alto efecto de calor y de larga duracion

Para limpiar el dispositivo utilice un trapo suave y seco. Para evitar cualquier dafio que debe transportar el equipo y
sus accesorios siempre en las bolsas de transporte adecuados.

Antes de usar su futuro 2018 por favor asegurese de que todas las baterias y acumuladores estan completamente
cargadas. También permitira que las baterias se descarguen completamente antes de recargarlas, sin tener en cuenta
si se esta trabajando con la bateria externa o con acumuladores internos. De esta manera sus baterias tendra una vida
larga y duradera.

Para cargar las baterias externas e internas, utilice iUnicamente los cargadores aprobados

que son parte de nuestro volumen de suministro.

1.4 Peligro de explosién durante la excavacién

Por desgracia, las dos ultimas guerras mundiales también hicieron el suelo en muchos lugares del mundo un monton
de chatarra potencialmente explosiva. Una gran cantidad de esas reliquias letales todavia estan enterrados en el suelo.
No iniciar la excavacion y la pirateria para un objeto violentamente cuando se recibe una sefial de un trozo de metal de
su dispositivo. En primer lugar, es posible que de hecho causar un dafio irreparable a un verdadero hallazgo raro, y en
segundo lugar, existe la posibilidad de que el objeto reacciona de una manera insultado y ataca de nuevo.

Tenga en cuenta el color de la tierra cerca de la superficie. Un color rojo o rojizo de la tierra es un indicador de
trazas de 6xido. En cuanto a los hallazgos si mismos, que sin duda debe prestar atencién a su forma. Curvo

OKM GmbH
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o los objetos redondos deben ser una sefal de alarma, especialmente si los botones, anillos o pequefias clavijas se
pueden identificar o fieltro. Lo mismo se aplica a las municiones reconocibles o balas y proyectiles. Deja eso donde esta,
no toque nada y, lo mas importante, no tome ninguna de casa con usted. Las maquinas de matar de guerra hicieron uso
de las invenciones diabdlicas tales como fusibles, fusibles de balancin de acido y fusibles de bolas. Estos componentes
han sido oxidandose en el curso del tiempo, y el mas minimo movimiento puede causar que las partes de que se
rompan y se activan. Incluso los objetos aparentemente inofensivos, como cartuchos o municiones de gran tamafio son
todo menos eso. Explosivos pueden haberse convertido cristalino con el tiempo, es decir, cristales de azucar-como se
han formado.

Mover un objeto de este tipo puede causar esos cristales para producir la friccion, dando lugar a una explosion. Si se
encuentra con este tipo de reliquias, marcar el lugar y no deje de informar del hallazgo a la policia. Tales objetos
siempre representan un peligro para la vida de los excursionistas, caminantes, los agricultores, los nifios y los animales.

OKM GmbH
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12 Especificaciones técnicas

Las siguientes indicaciones técnicas son valores. Durante el funcionamiento pequefias variaciones son bastante
posible. Son posibles modificaciones técnicas debido al desarrollo!

2.1 Unidad de control

Dimensiones (Iongitud, dI@MELro) .......coooiiiiiiii e e 950 mm, 65 mm

PESO . e e Sre e e e et e e eas aproximadamente 2,5 kg
[0 F= TN e [N o] (o] (Yot (o] o KPP SURSPPN IP40
Tiempo de operacion (bateria INterna) ...........oocueiiiiiiiiies e aprox. 12 horas
Tiempo de carga (bateria iNterNa) .........cccciieiiieie e e e aprox. 3 horas

Entrada (enchufe del Cargador) ..........oooiiiiiiiiiii s e e 19V DC/3.16 A
Procesador / CPU PriNCIPAl ........oueiiiiee e et e e e eeee e ee e s e eneee s ennee e e Cortex M3, 32 MHz
Procesador/ CPU ESClava ............uooiiiiiiiieeeeeee e eees ettt e e e e e e e e eenaees Corteza MO, 24 MHz
TECNOIOGIA UE SENSON ... e ettt e e e eeet —eeeeeeereee e e s sataeeeeessbaeeeeesabeeeeaeaan reennsseeseannnes SCMI-15-D

TaSA A8 MUESIIEO ...coueiiiieii ettt et e ettt e e i e e seeesanebneeas 1024 valores / segundo
[T To] (0o o g o L=y 0 =Y [ Tox o] o SR PRS 16 bit
Temperatura de fUNCIONAMIENTO ...........iiiiiii e et et eeeeineeens -10a60°C
Temperatura de alMacenaMIENTO ......coviiii i es e e e e e e e e e e e e e et r e e eaaaaaes teeeeeeaaaaans -20-70°C
AUGIO ettt e e e e e e et e e e et e e e e e e aee e e s e nanaaaes tnteeeeeeaareeeens auriculares Bluetooth

[ [E g LYo F= o [o oY B U PEP RPN 5% - 75%
IMPEIMEADIE ...t et e e e rhs feaabeeesabee e et e e e ebre e sn e e ennbe e No

2.2 Transferencia inaldambrica de datos

LI Vo o T |- S Bluetooth

RANGO A€ fTECUBNCIA ...t et abeebeeeas 2.4 -2.4835 GHz
Velocidad maxima de tranSTEreNCIA ..........cccuuiiiiiiiie et e e e e e e e e e e e e et reeabaeeaee e 1 Mbps
Recibiendo SENSIDIIAAA ..........oiiiiiii e e te e -85 dBm

(= gL o3 4= {1 4o R U aproximadamente 10 m

2.3 Computer, requisitos minimos

Los parametros técnicos indicados deben ayudara a elegir de un equipo adecuado para analizar los datos de barrido
medida.

Unidad de CD-ROM (int€rna 0 ©XLEINQA) ........oiiuiieiiiiie it iiies ittt et e min. 4x
Interfaz (transmMISiON A€ dAt0S) .......oiiiiiieii et et e e e —eeeeanree e USB
ESPACIO lIDre €N QISCO ..ot et e e min. 50 MB
Memoria de trabajo (RAM) ......ooi e ee e ceeee e st e e e st e e e nteeseneeeeanaeeeeneeesneee annnneeean min. 256 MB
Carta GrafiCa .....c.ueieeeeie s e min. 128 MB, compatible con OpenGL
Sistema operativo ...........cccoce i e Windows Vista, Windows 7, Windows 8, Windows 10

OKM GmbH
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14 Volumen de suministro

En la siguiente seccion se puede encontrar todo el equipo estandar y partes opcionales de Futuro 2018. El volumen de
suministro puede ser diferente en algunas circunstancias, a causa de algunos accesorios opcionales que no estan
incluidos en el equipamiento basico.

La unidad de control (sensor vertical y horizontal) 1
Auriculares Bluetooth 1
Software "Visualizer 3D" 1
dongle Bluetooth 1
Soporte para Tablet PC 1
PC con Windows Tablet 1
conjunto de la varilla telescépica 1
Estuche de transporte 1
Manual de usuario 1

Tabla 1: Volumen de suministro

OKM GmbH
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La transferencia de datos a través de Bluetooth

En esta seccién aprendera como instalar el software Bluetooth en su equipo. Este software es necesario transferir
todos los datos medidos desde su Futuro 2018 al ordenador.



16 La transferencia de datos a través de Bluetooth

4.1 Instalacién de software de Bluetooth

En la primera seccion de este capitulo se explicara como instalar el software Bluetooth. Tenga en cuenta que las
figuras representadas no se corresponden necesariamente con la version actual del sistema operativo o de la
version de la instalacion USB.

4.1.1 Instalar software y el controlador

El software Bluetooth se encuentra en el CD de software que se incluye en el volumen de suministro. Coloque el CD
dentro de la unidad de CD ROM de su ordenador y esperar a que una ventana como se muestra en la figura 4.1
aparece.

. ° [X|
M Visualizer 3 D
L) Visualizer 3D &  User Manual
0 Bluetoorn Exi
.'Q.,‘. Adobe Reader i_OKM

Figure 4.1:Inicio cuando se inserta en el CD de software

Haga clic en la entrada Bluefooth, para iniciar la instalacion del software Bluetooth y siga las instrucciones en la
pantalla de su ordenador, como se explica en los siguientes pasos.

Choose Setup Language Cax )

Paso 1
g Select the language for this installation from the choices below.
.

%}Igpcione el idioma y haga clic en el botén

[Englsh (United States) -]

[ 0K ] [ Cancel ]

Figura 4.2: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 1 Figura 4. 1: pantalla

OKM GmbH
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La transferencia de datos a través de Bluetooth

% Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstallShield Wizard o

Welcome to the InstallShield Wizard for
Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517

Paso 2
The InstallShield(R) Wizard will install Bluesoleil2.6.0.8 Release

070517 on your computer. To continue, click Next. . wens . N
Haga clic en “Siguiente>”.

WARNING: This program is protected by copyright law and
international treaties.

BlueS  leil

<gack |L Next> § [ Cancel |

Figura 4.3: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 2

1) Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstallShield Wizard (X))

Paso 3
Bluesoleil End User License Agreement Marcar la entrada “ Acepto los términos
del contrafo de licencia™ después de
NOTICE TO USER: PLEASE READ THIS AGREEMENT que haga clic en‘Siguiente>’.

CAREFULLY. THE BLUESOLEIL END USER LICENSE
AGREEMENT (AGREEMENT) IS A VALID AND BINDING
AGREEMENT BETWEEN YOU, AS A USER, AND IVT
CORPORATION (IVT). BY USING ALL OR ANY PORTION OF THE
SOFTWARE, YOU ACCEPT ALL THE TERMS AND CONDITIONS

AT TR A AT MATT TATAT TTRTATA AT T A TMVMTATTT AT T

©) I accept the terms in the license agreement

(7)1 do not accept the terms in the license agreement

InstaliShield

[ <Back J[ Next> ][ concel |

Figura 4.4: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 3
1) Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstallShield Wizard Gaxl]

J:j Install Bluesoleil2.5.0.8 Release 070517 to: Etapa 4

C:\Program Files\IVT Corporation\BlueSoleil\

Haga clic en “Siguiente>”.

Il InstaliShield

[ <Bak J[ Next> ][ concel |

Figura 4.5: Instalacion de software bluetooth, paso 4

OKM GmbH
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ﬁ,‘ Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstallShield Wizard

Click Install to begin the installation.

If you want to review or change any of your installation settings, dick Back. Click Cancel to
exit the wizard.

[ < Back ][ Install ] [ Cancel ]

1) Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517 - InstallShield Wizard o
InstallShield Wizard Completed
The InstallShield Wizard has successfully installed
Bluesoleil2.6.0.8 Release 070517. Click Finish to exit the
wizard.
BlueS~ leil
< Back Cancel

Paso 5

Haga clic en “Instalar”.

Figura 4.6: Instalacion de software bluetooth, paso 5

Paso 6

Haga clic en “Finalizar”.

Figura 4.7 Instalacion de software bluetooth, paso 6

Reinicie el equipo después de terminar la instalacion, para aceptar los cambios en su sistema!

4.1.2 Configurar DongleBluetooth

Después de reiniciar el ordenador el software Bluetooth que se abrird automaticamente. Compruebe si se puede
encontrar el icono de Bluetooth (gris / blanco) en la parte inferior derecha de la barra de tareas.

Si no encuentra este simbolo alli, usted debe iniciar el software Bluetooth de forma manual. En este caso, basta
con hacer clic en el simbolo de Bluetooth, que ha sido creado en el escritorio durante la instalacién.
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£3 IVT Corporation BlueSoleil - Main Window

Paso 7

Haga doble clic en el nuevo simbolo
de Bluetooth creado en el escritorio

para abrir una ventana como aqui en
el lado derecho.

File View My Bluetooth My Services Tools Help

Figura 4.8: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 7

8 IVT Corporation BlueSoleil - Main Window

View My B Welcome to Bluetooth

Welcome to Bluetooth

General

Please set your Bluetooth device name and device type. This
information will be shown ta other Bluetooth devices.

Device Address:
Device Name:

Device Type:

00:11:67:73:89:54

OKM-PC

Security

must provide a Bluetooth passkey before connecting with your
computer. |f you do not want to have security authentication,
uncheck 'Use security level Medium.'

(? Your security level is 'Medium’ now. Other Bluetooth devices
3

¥ Use security level Medium

OKM-PC 00:11:67

Paso 8

Conecte el adaptador Bluetooth en una
conexion USB libre del ordenador.
Cuando el cuadro de didlogo de la
ﬁgurg }ge la izquierda aparece haga clic
en & lJ.

Figura 4.9: Instalacion de software bluetooth, paso 8

Ahora los controladores Bluetooth seran instalados en el ordenador. Esto puede tardar varios minutos, dependiendo de
su equipo. Por favor, espere hasta que todos los controladores estan instalados correctamente y luego continde con el

paso 9.
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€3 IVT Corporation BlueSoleil - Main Window @Eﬂ
File [View] My Bluetooth My Services Tools Help
Main Window Ctrl+Tab
Service Window Ctrl+Tab Paso 9
Arrange Devices
Refresh Devices Haga clic en el menu de “ventana Ver -
T i Servicio”, para ver los servicios
instalados.

Service Headset AG is started. PANIP: 192.168.501

Figura 4.10: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 9

€3 IVT Corporation BlueSoleil - Service Window = | B |
File View My Bluetooth My Services Tools Help
Paso 10
Detréas de la entrada “Puerto W
Serie A” se encuentra el puerto
COM asignado, el cual se debe Personal Area Networking  Serial Port A (COM6) Serial Port B (COM7) Object Push
seleccionar durante la

transferencia de datos en el

software Visualizer 3D. % ?EI @

En nuestro ejemp|0 aqui es COM6. File Transfer Information Audio Sink Basic Image

Synchronization

Headset AG

OKM-PC 00:11:67:73:89:54 Starting OK.

Figura 4.11. Instalacion de software de Bluetooth, el paso 10
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4.1.3 Configuracion de la conexion

Cuando se conecta el dispositivo a través de Bluetooth por primera vez, permite transferir los datos al ordenador, debe
introducir la clave de acceso Bluetooth.

La clave de acceso es OKM (cuidar para escribir en letras mayusculas).

Enter Bluetooth Passkey X, Paso11

fz 2 A remote _device needs a Blue_toolh Passkey to create Paired 0K

1 it Pt ™ 211 o) conectar el disposiivo ala
S _ Concel | computadora la primera vez que
. TP Eane se debe introducir la clave de
Rkl I acceso !3Iuetooth. Entrar_OK M

en mayusculas y haga clic en

Time Left: 19s “OK”.

Figura 4.12: Instalacion de software de Bluetooth, el paso 11

Paso 12

3 E WA s16pM Cuando la conexién Bluetooth se ha
establecido correctamente el simbolo
de Bluetooth en la barra de tareas sera
visible en verde.

Sélo después de que se ha establecido correctamente la conexion Bluetooth, puede transferir datos desde el
instrumento de medicion al ordenador.

El instrumento de medicién debe establecer la conexién bluetooth siempre por si mismo. No es posible
buscar el dispositivo a través del software del bluetooth. Soélo se puede utilizar el bluetooth

dongle entrega con el dispositivo!

4.2 Desinstalar el software Bluetooth

En esta seccion se explica como eliminar el software Bluetooth de su equipo.

Para ello haga clic en la entrada Inicio> Todos los programas> IVT BlueSoleil> Desinstalar BlueSoleil y siga las
instrucciones en la pantalla de su ordenador. Después de desinstalar los controladores de bluetooth tendra que reiniciar
el ordenador.
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CAPITULO 5

Elementos de control

En esta seccién aprendera mas sobre el uso fundamental de todos los elementos de control para este instrumento de
medicién. Todas las conexiones, entradas y salidas se explican en detalle.
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5.1 Unidad de control

Figura 5.1 representa a todos los elementos de control de la unidad de control de Future 2018. La propia unidad de
control es la de sonda de barrido que se puede utilizar en posicion vertical u horizontal.

LED de carga

Encargarse de

Toma para el cargador

LED de la bateria

Disparador con LED
Figura 5. 1: Vision general de los elementos de control de la unidad de contro/

LED de bateria: El LED de bateria indica el estado de carga actual de la bateria interna durante el funcionamiento.
Mientras este LED brilla verde que tiene suficiente energia para hacer funcionar su dispositivo. Cuando este LED
parpadea se debe recargar la bateria.

Toma para cargador / LED de carga: Cuando el LED verde de la bateria parpadea durante el funcionamiento hay que
recargar la bateria interna conectando el cargador apropiado a la toma para el cargador. Mientras la carga esta en
progreso la carga LED brilla naranja. Cuando el LED de carga se apaga la bateria esta completamente cargada.

Gatillo con LED: Empuje el gatillo para encender el detector. El LED verde brilla ahora y el dispositivo esta intentando
establecer una conexion Bluetooth. Tan pronto como se establezca la conexion el LED se vuelve azul. Ahora se puede
utilizar el disparador para iniciar una nueva linea de exploracién (scan planta) o para hacer un balance de suelo (sonido
directo). Para apagar la unidad de presionar el gatillo durante al menos 3 segundos hasta que el LED se apaga.
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5.2 Auriculares Bluetooth

El Futuro 2018 se puede utilizar con cualquier tipo de auriculares Bluetooth disponibles en el mercado. Su Futuro
2018 ya viene con Bluetooth auriculares similar a la figura 5.2.

Control del volumen

Toma de carga

Encendido /
apagado
Cable de carga

botén de .
emparejamiento

Figura 5.2: los auriculares Bluetooth con accesorios

Antes de poder utilizar los auriculares Bluetooth con el Futuro 2018, debe establecer una conexién de datos
inalambrica para su Tablet PC. Después de que se ha establecido la conexion y el gatillo LED brilla azul el dispositivo
esta listo para solicitudes de emparejamiento de auriculares.

Encienda los auriculares Bluetooth y pulse el botén de emparejamiento. Después de un corto periodo de tiempo la
pareja deberia estar terminado y se puede usar sus auriculares.

Se ha establecido los futuros intentos 2018 emparejamiento de los auriculares Bluetooth so6lo
después de una conexion de datosinalambrica. De esta manera posibles interferencias entre ambas
interfaces Bluetooth puedeser evitado.
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CAPITULO 6

Montaje

En esta seccion se explica como montar el dispositivo y como preparar una medicion.



28 Montaje

Si esta utilizando el Futuro 2018 en el modo vertical (sonido en vivo, motivo de barrido), como se muestra en la
figura 6.1 no se requiere ninguna preparacion adicional necesaria.

e

B TG FLRLN e ; A b

Figura 6. 1: Usando el detector en el modo vertical,

Si te gusta usar su detector en el modo (motivo de barrido) horizontal que tiene que hacer algunas preparaciones
adicionales. Por favor, preste atencién a los siguientes pasos!

Paso 1

Una el detector a través de T-montaje para el
conjunto de la varilla telescopica. Asegurese de
que los puntos gatillo botén a la derecha y el
marcador de flecha hacia abajo en el suelo.
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Paso 2

Montar el soporte para el Tablet PC en la parte
superior del mango de la varilla. Por favor,
preste atencion para no perder la tuerca estriada
plana.

Por altimo es necesario colocar el Tablet PC en el
soporte para operar la unidad remota a través de
la aplicacion de software.




CAPITULO 7

Modos de operacion

En esta seccion podra aprender mas sobre el funcionamiento del dispositivo. Cada modo de funcionamiento se explicara en una

subseccioén apropiada.
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El futuro 2018 es a la vez unidad de control y de sonda de barrido y ofrece los siguientes modos de funcionamiento y
funciones:

*  Exploracién de la tierra
Llevar a cabo una medicion grafica en 3D para el analisis detallado en un ordenador.

Se puede utilizar el detector en modo vertical y horizontal.

«  Sonido en vivo

Procesar una medicion de campo magnético acustico para detectar
metales ferrosos. Se puede utilizar el detector en modo vertical.

La eleccion del modo de funcionamiento depende de la misién planificada. Normalmente deberia utilizar varios modos
de funcionamiento, uno tras otro para explorar un area. De esta manera se puede obtener tanta informaciéon como sea
posible desde el metro de la zona explorada.

Independientemente del modo de operacién que va a utilizar, la primera accién es establecer una conexién de datos
inalambrica entre el ordenador y el detector.

Después de encender el Futuro 2018 - pulsando el botén de disparo - el gatillo enciende el LED en color verde. Ahora el
dispositivo intenta establecer una conexion de datos inalambrica con el adaptador Bluetooth apropiada, que viene junto
con el detector. Asegurese de que este dispositivo Bluetooth se ha enchufado en un puerto USB de su ordenador o
Tablet PC.

€3 IVT Corporation BlueSoleil - Main Window - o X

File View MyBluetooth My Services Tools Help

SPOCREREROPBN R

Service * Buetooth device "(00:12F3:34:01:14) Fas connectedto the “Serial Port ACOMS)’ |

service on this computer

ENG 10:4
DE 1

Figura 7.1: Establecer una conexion de datos inalambrica

También asegurese de que el software Bluetooth, descrito en el capitulo 4 “Transferencia de datos a través de
Bluetooth” en la pagina15, se inicia en el ordenador o Tablet PC (ver figura 7.1). Si es asi, el detector establecer una
conexion Bluetooth de forma automatica que se traduce en el cambio del icono del software Bluetooth de azul a los
interruptores LED verde y el gatillo de verde a azul para indicar una conexion de datos activa. Tan pronto como el LED

azul brilla gatillo se puede preparar al software Visualizer 3D de acuerdo a su modo de funcionamiento elegido.
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7.1 Exploracion de la tierra

El modo de funcionamiento "exploracion de la tierra" permite una medicion grafica de cualquier area de analisis en un
ordenador. Para la medicion se puede utilizar el Futuro 2018 en modo vertical u horizontal.

Informacion general acerca de la realizacion de una medicion geofisica se puede leer en el capitulo 8 “procedimiento
de campo” en la pagina 38.

7.1.1 Preparacion de un motivo de barrido

Después de lanzar su software Visualizer 3D tiene que seleccionar Archivo> Nuevo en el menu o simplemente haga
clic en ellcono. A continuacion, el cuadro de dialogo de la figura 7.2 aparece para ajustar algunos parametros de
exploracion.

New project
Measure equipment (device)
Future 2018 v
Transmission method Interface
Bluetooth v COM6 v
Operating mode
Scan mode
Ground Scan v T\LT
Impulses per scan line TTT
e Zig-Za
20 ] O Zig-Zag @ Paraliel
W 0K X Cancel

Figura 7.2: Configuracion de exploracion de la tierra

Los siguientes ajustes se tienen que aplicar:

*  Equipos de medida (dispositivo)
Seleccione Future 2018” de esta lista.

*  Método de transmision
Seleccione “Bluetooth” de esta lista.

e Interfaz

Aqui tiene que seleccionar el puerto COM que se utiliza para la conexion de datos inalambrica.

Por favor, lea el capitulo 4 “Transferencia de dafos a través de Bluefooth” en la pdagina 15 para
mas detalles sobre el sofiware conexion Bluetooth y la forma de determinar el puerto COM
correcto!

*  Modo operativo

Seleccione el modo de funcionamiento que debe ser “exploracion de la tierra”.

*  Impulsos por linea de barrido

Aqui se introduce el numero de valores de escaneo por via de exploracion. Este numero define el nimero
de valores que se registraran en cada linea de exploracion de la medicion.

Por favor lea la seccion 8.1.2 ‘Regulacion del numero de impulsos por via de exploracion” en la pagina 40
para obtener informacion detalladal
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*  Modo de escaneo

» o«

Decidir para inspeccionar su area en el modo “paralelo” “Zig-Zag” o.

Por favor lea la seccion 8.1.1 “Modo de escaneado” en la pagina 39 para obtener informacion detallada acerca
de los modos de escaneo!

Justo después de que usted haya confirmar el nuevo proyecto de dialogo haciendo clic en el botdén “OK”, tiene que
seleccionar en qué posicion de exploracion que le gustaria usar su futuro 2018.

OKM - Future 2018 X

Vertical Horizontal

Vv OK X Cancel

Figura 7.3: modo de exploracion suelo vertical u horizontal Seleccion

Puede seleccionar entre dos opciones:

*  Vertical

Cuando se utiliza el detector en modo vertical, solo tiene que llevar el detector en una mano
mientras sostiene el Tablet PC en el otro.

. Horizontal

] Cuando se utiliza el detector en modo horizontal hay que montar el detector para el conjunto
de la varilla telescopica y colocar el Tablet PC en la parte superior de la empufiadura de la
varilla para conseguir una mano libre para interactuar con el software.

Si ha seleccionado una de las opciones confirmar pulsando el botén “OK”. El software esta listo para recibir datos de
exploracion del detector.
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7.1.2 Realizacion de la medicion

Después de que todos los parametros se han ajustado el dispositivo esta listo para iniciar la primera ruta de
exploracion. A partir de este momento, la pantalla le mostrara la imagen de la tierra subterranea que se vuelve mas
detallada en el tiempo. Un ejemplo de esta situacion se muestra en la figura 7.4.

B Visualizer 3D - " - (m] X

File Graphics View Extras Help

exploraciénen Finaligat & - i | & = | 2 @ | % + | : ¢ 5 | @ om|

medicion

nueva linea de |

Comenzar una

Representacion gréfica de exploracion de /a tierra

Ahora puede comenzar a grabar valores de medida. Vaya a la posicion de inicio de la primera ruta de exploracién y
presione el boton @disparador del Future 2018 o el botdn del software Visualizer 3D.

Figura 7.5: exploracion de la tierra en el modo vertical y horizontal Figura 7.4:

Ahora seguir adelante poco a poco hasta que haya llegado al final de la primera ruta de exploracion. El dispositivo se
detendra automaticamente al final de la linea. Ahora, por favor vaya a la posicién de inicio de la siguiente ruta de
exploracion y
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presione el botén de disparo del Futuro 2018 o el @ Botdn del software visualizador 3D de nuevo. Losdispositivos se
detendran automaticamente por si mismo en el extremo de la trayectoria de exploracion.

Seguir midiendo todos los caminos mas digitalizacion hasta que haya registrado la zona de medida completa. Para
terminar el modo de funcionamiento "exploraciéon de la tierra" debe seleccionar Archivo> Detener en el menu o
simplemente haga clic en eI° icono en el software Visualizer 3D.

Informacion sobre el procedimiento de exploracion, en general, se lee en el capitulo 8 “Campo

procedimiento”en la pagina 38 de este manual del usuario.

7.2 Sonido en vivo

En el modo de funcionamiento “Sonido en vivo” se puede investigar el area en lo que respecta a ferromagnético 1 rieles.
Principalmente esta funcién es un modo acustico y se recomienda el uso de un auricular. También genera una
representacion grafica de visualizar los altos y bajos.

Tenga en cuenta que este modo de funcionamiento también puede reaccionar de basura metalica o contaminacion
que pone en la superficie o cerca de la superficie.

7.2.1 Preparacion de sonido en vivo

Después de lanzar su software Visualizer 3D tiene que seleccionar Archivo> Nuevo desde el menu o simplemente haga
clic en elicono. A continuacion, un cuadro de dialogo, como se muestra en la figura 7.6 aparece.

New project
Measure equipment (device)
Future 2018 v
Transmission method Interface
Bluetooth v COM6 v
Operating mode
Scan mode
Live Sound v

i m

W 0K X Cancel

Figura 7.6: Configuracion de sonido en vivo

Ajustar los siguientes parametros:

*  Equipos de medida(dispositivo)
Seleccione “Future 2018” de esta lista.

*  Método de transmision
Seleccione “Bluetooth” de esta lista.

1 Los metales ferromagnéticos son, por ejemplo hierro, cobalto y niquel. También otros metales u objetos, que
incluyen huellas de tales metales pueden ser detectados.
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* Interfaz
Aqui tiene que seleccionar el puerto COM que se utiliza para la conexién de datos inalambrica.
Por favor, lea el capitulo 4 “Transferencia de datos a través de Bluetooth” en la pdagina 15 para

mas detalles sobre el software conexion Bluetooth y la forma de determinar el puerto COM
correcto!

*  Modo operativo

Seleccione el modo de funcionamiento que debe ser “Sonido en vivo”.

Justo después de que usted haya confirmar el nuevo proyecto de dialogo haciendo clic en el botén "OK", ya esta listo
para comenzar su exploracion. El software esta preparado para recibir datos de exploracion del detector.

7.2.2 La realizaciéon de un analisis

Justo después de activar el modo “Sonido en vivo”, un sonido monétono constante debe venir desde el
dispositivo. También puede ver una representacion grafica de los valores de escaneo en el software Visualizer
3D como se muestra en la figura 7.7.

B8 Visualizer 3D - ™" - m] X
File Graphics View Extras Help
o = - 2 @ Bl
medicion
|-
<R
g€

Balance de tierra % %

[ [TT— — ]

Iniciar / Finalizar @

Figura 7.7: Representacion grafica de sonido en vivo

Si escucha demasiados cambios entre el ruido de alta y baja, se debe repetir el balance de tierra. Siempre asegurese
de mantener el dispositivo recta hacia abajo (vertical) a la tierra, como lo haria durante el proceso de escaneo y
ejecutar el balance de suelo pulsando el botén de disparo del Futuro 2018 o eI'Q‘ Boton del software Visualizer 3D.
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Figura 7.8: sonda siempre debe apuntar hacia abajo y no debe ser volvio

Ahora puede mover lentamente hacia adelante, hacia atras y hacia los lados, pero debe evitar girar la sonda. La sonda
debe sefialar siempre vertical a la tierra y no debe ser dado vuelta alrededor de su propio eje.

- Nodar la vuglta !.t

Figura 7.9: pivolante o de inflexion de la sonda falisifies la medicion

Tan pronto como la salida de sonido va mas alto o mas bajo, el dispositivo ha detectado un objetivo potencial de
metal justo debajo de la posicion de la sonda. De esta manera es posible encontrar metales pequefios cerca de la
superficie como clavos, tornillos, cables, sellos y objetivos similares.

Debe utilizar el modo de funcionamiento "Sonido en vivo" para eliminar este tipo de piezas metalicas molestas de la
zona que se desea ejecutar busqueda. Los metales estan poniendo menos cerca de la superficie, mejor sera su
resultado en el modo de funcionamiento "exploracion de la tierra". También se puede encontrar blancos metalicos mas
grandes que se encuentran bajo tierra profunda. Una norma general es: Cuanto mayor sea el objetivo, mas profundo
que puede ser detectada bajo tierra!

También se puede utilizar el modo de funcionamiento "Sonido en vivo" como un indicador util pin durante las
excavaciones. Si ya se ha excavado un agujero grande y no recordar dénde exactamente el objeto detectado se
encuentra, puede simplemente usar sonido en vivo de trasladar rapida y eficiente la posicién de destino.

Después de usar este modo de funcionamiento por un tiempo que debe procesar un nuevo equilibrio de tierra pulsando
el boton de disparo. Para terminar el modo de funcionamiento "Sonido en vivo" tiene que seleccionar Archivo> Detener
en el menu o simplemente haga clic en eI° icono en el software Visualizer 3D.
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Procedimiento de campo

Este capitulo da instrucciones practicas sobre el procedimiento general de la exploracion de un area. Los diferentes
métodos y procedimientos de exploracion se explicaran en detalle.
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8.1 Procedimiento general de barrido

En general cada exploracion siempre comienza en la esquina inferior derecha del area de escaneo. A partir de este
punto, se debe caminar por la ruta de exploracién ruta de exploracién, de modo que cada ruta siguiente se encuentra en
el lado izquierdo de su trayectoria anterior. Durante la marcha de estas lineas, los valores de medicion se registraran y
dependiendo del modo de funcionamiento seleccionado sea transferido directamente a un ordenador o guardada en la
memoria del dispositivo.

El dispositivo se detiene al final de cada linea de exploracién acabado, de modo que el usuario puede encontrar la
posicion de partida de la siguiente linea. De esta manera, todos los caminos seran grabadas y se mediran la zona.

Figura 8.1 muestra los 4 posibles posiciones de partida y la primera trayectoria de exploracién correspondiente.
Dependiendo de la composicién de su terreno se puede determinar el punto de partida éptimo para su medicién por si
mismo.

e E— )

Inicio de
1. trayectoria de barrido

Final de
1. trayectoria de
barrido

a

Figura 8.1. posicion de un drea de escaneo partir

Las rutas de exploracion pueden ser referidos como "zigzag" o poligonales "paralelo”. También el nimero de
impulsos (puntos de medida), que se registran durante una trayectoria de exploracion se puede ajustar
individualmente en funcién del tamafio del area de escaneo (longitud de trayectoria de exploracion).

8.1.1 Modo de exploracion
Hay dos técnicas generales para trabajos de medicién una zona con el Futuro 2018:
*  Zigzag

La posicion de partida de dos rutas de exploracion junto a la otra esta en el lado opuesto de la zona de
medida. Va a grabar datos en su camino de exploracion y en el camino de vuelta también.

. Paralela

La posicion de partida de dos rutas de exploracion es siempre en el mismo lado de la zona de medida. Sélo
se quiere registrar datos en una forma y en una direccion, mientras que usted debe regresar y caminar de
regreso a la posicion de partida de la siguiente trayectoria de exploracion sin grabar los datos.

Figura 8.2 representa esquematicamente ambas técnicas.
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Inicio del camino de
exploracién

Fin de la ruta de

escaneado

escaneo paralelo Zig-Zag de barrido

Figura 8.2: modos de exploracién para medir un area

La realizacion del estudio en el modo "paralelo” que se iniciara en la esquina inferior derecha del area de escaneo (punto
1¢) caminar y grabar una ruta de exploracion hacia la esquina superior derecha de la zona. Después de grabar la primera
linea, se debe caminar de regreso al punto de partida y mover a la izquierda de la primera linea de exploracion para
iniciar la ruta de exploracion 2 (punto 2¢) para iniciar alli la segunda ruta de exploracion. De esta manera se analizaran

todos los otros caminos, hasta que haya alcanzado el lado izquierdo de su area medida.

La realizacidn del estudio en el modo de "Zig-Zag" que se iniciara también desde el lado inferior derecha de la zona de
medida (punto 1¢) caminar y grabar un camino de exploracion hacia la esquina superior derecha de la zona de medida.
A diferencia de la medicion paralela, debe continuar la grabacién de datos mientras se camina hacia atras el camino de
exploracion segundo. Asi que ir al punto de partida del camino de exploracion segundo (punto 2¢) y escanear en la
direccion opuesta. De esta manera, todos los otros caminos seran analizados en el modo de exploracion "Zig-Zag"

hasta que haya alcanzado el lado izquierdo de su area medida.

La distancia entre las rutas de exploracion debe ser consistente durante una medicion, pero puede variar de area de
medida para medir el area. Si en su mayoria buscan blancos mas pequefios que también se debe seleccionar una
distancia mas pequena entre las lineas. Una regla estandar es: Cuanto menor sea la distancia entre los caminos, mas
precisos seran sus exploraciones sera. Cuando se esta llevando a cabo sus primeras exploraciones de las lineas no
deben ser cerrar juntos para localizar posibles objetivos.

8.1.2 Regulacion del nimero de impulsos por via de exploracion

Es posible seleccionar el nimero de impulsos antes de iniciar la medicion o seleccionar el modo automatico ("Auto")
para ajustar el numero de puntos de medida después de terminar la primera trayectoria de exploracion.

Cuando el numero de puntos de medida se ha configurado, el dispositivo se detendra automaticamente cuando este
numero se ha alcanzado y espera a que el inicio de la nueva ruta de exploracién.

En el modo automatico, se debe suspender la medicion del primer trayecto de exploraciéon por si mismo, pulsando el
botdn correspondiente, tan pronto como se haya llegado al final de la primera ruta de exploracion. Esta cantidad eficaz
de los puntos de medida se utiliza para todas las rutas de exploracién adicional de esta medicién. A partir de la segunda
trayectoria de exploracion, el dispositivo ahora se para automaticamente después de que se ha alcanzado el numero
asumido de impulsos.
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Tenga en cuenta el numero de impulsos que se haya grabado por via de exploracién. Esta cantidad debe ser
introducido mas tarde en el programa de software, al transferir los datos a un PC, para recibirtodos medidos
datos correctamente desde su instrumento de medicion!

No hay una regla especial para seleccionar el numero correcto de impulsos. Pero hay diferentes aspectos que
deben ser considerados. Estas son algunas consideraciones

* laduracion de su area medida 'y

« el tamano de los objetos que esta buscando.

A distancia preferible entre dos impulsos es de aproximadamente 15 cm a 30 cm. Cuanto menor sea la distancia
entre dos impulsos es, mas exactamente de la representacion grafica sera. Si usted estda buscando objetos
pequefos tiene que seleccionar una distancia mas pequefia, para objetos grandes se puede aumentar la distancia
entre los impulsos.

Figura 8.3 muestra los efectos de la distancia y el nimero de impulsos por via de exploracién para algunos objetos.

O

Figure 8.3:Modificacion del numero de impulsos y su distancia

Figura 8.4 muestra la diferencia entre muy pocos impulsos (lado izquierdo) y mucho mas impulsos (lado derecho) en la
misma longitud de trayectoria de exploracion. Para ello el segundo registro (lado derecho) muestra mucha mas
detalles y también objetos mas pequefios se puede ver.

Figura 8.4: Comparacion de bajo y alto numero de impulsos Figura 8.3: Efectos de la

No dude en registrar mas mediciones con diferentes numeros de impulsos. Por ejemplo, puede escanear un area
grande antes de hacer una segunda medicion detallada precision. Sobre todo si la busqueda de
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los objetos mas grandes que pueden proceder de esta manera. Con esta forma se puede medir un area mas
grande muy rapidamente y después os hacer nuevas exploraciones de localizacién de los objetivos sospechosos.

Al llevar a cabo una exploracién es importante no sélo tomar nota de cémo se estan utilizando muchos impulsos, pero
para obtener una imagen clara de lo que esta escaneando, es muy importante vigilar su velocidad. Cada linea de

exploracion se debe medir a la misma velocidad que la linea anterior.

La figura 8.5 muestra lo que puede suceder, si se camina a diferentes velocidades durante su exploracion.

‘ Inicio del
camino de

exploracio
n
Fin de la
. ruta de
escane
ado
escaneo ) )
paralelo Zig-Zag de barrido

Figura 8.5: Diferentes velocidades de marcha durante el escaneo

Usando una velocidad de paseo diferente en las rutas de exploracion, provocara desplazamientos en el camino de
exploraciéon. Como cuestion de hecho, un objetivo puede quedar cortado en varios articulos mas pequefios o perdido
por completo, ya que se ha perdido. Mas tarde, cuando los datos se descargan para su posterior analisis, los errores
de velocidad pueden hacer que un objetivo completamente imposible de identificar y pueden ser descartados.

En general, la siguiente regla es valida: Mantener las exploraciones en tamafios practicos donde se puede ver el
comienzo y parada lineas y pueden desplazarse comodamente un area para mantener su velocidad y las
distancias razonables.

8.2 Avisos especiales para el procedimiento de campo

Hay algunos aspectos que usted debe tomar nota de la hora de realizar los analisis. En principio, una exploracion es
s6lo tan buena como la trayectoria que fue tomada. Cometer errores durante la exploracion se mostrara en la
representacion grafica final también como un error. Esto hara que la frustracion y el tiempo perdido.

Antes de comenzar con una mediciéon en el campo, usted debe pensar en lo que usted esta buscando y si el area
seleccionada es adecuada. Medicion sin un plan general producira resultados inaceptables. Por favor, considere los
siguientes consejos:

Lo que esta buscando (Graves, tunel, objetos enterrados, ...)? Esta pregunta tiene efectos directos sobre
cémo se lleva a cabo una exploracién. Si usted esta buscando objetivos més grandes, la distancia entre los
puntos de medicion individuales y rutas de exploracion puede ser mayor, ya que si usted est4 buscando para
objetivos pequefios.

* Informarse sobre la zona, en la que esta buscando. ¢ Tiene sentido para detectar aqui? ¢Hay referencias
historicas que confirma su especulacion? ¢ Qué tipo de suelo es en esta area? ; Hay buenas condiciones
para el registro de datos? ; Esta permitido para buscar en este lugar (por ejemplo, la propiedad privada)?
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* Su primera medicién en una zona desconocida tiene que ser lo suficientemente grande como para
obtener valores representativos. Todas las medidas de control que se deben ajustar individualmente.

« ¢Cuadl es la forma del objeto que busca? Si usted esta buscando una caja metdlica angular, el objeto
identificado en el grafico debe tener una forma de acuerdo con esto.

«  Para obtener mejores valores relativos a las mediciones de profundidad, el objeto tiene que estar en el centro
de la grafica, que significa que tiene que ser enmarcado por los valores normales de referencia (tierra normal).
Si el objeto esta en el lado de la totalmente visible una medicion de profundidad estimada grafico y no, no es
posible y también la medicion de tamano y forma son limitadas. En este caso, repetir la exploraciéon y cambiar
la posicion del area de escaneo, para recibir una posicion 6ptima de la anomalia en el interior de la grafica.

*  No debe haber mas de un objeto en una exploracion. Esto influird en la medicion de la profundidad. Es util
para explorar areas parciales sobre dichos objetivos.

* Usted debe hacer al menos dos exploraciones controlada para que sea mas seguro acerca de sus
resultados. Esto también es importante reconocer areas de mineralizacion.

* regla mas importante cuando se trata de la mineralizacion. Los objetivos reales no se mueven! Si el objetivo
se mueve, entonces es muy probable que la mineralizacién.

8.2.1 Orientacién de la sonda

Durante una medicion de la sonda debe tener siempre la misma distancia al suelo. En general se recomienda una
altura de cerca de 5 - 15 cm desde la superficie de la tierra si es posible.

En el caso de que usted va a ir sobre las piedras, madera o hierba alta que es mas alta, comience su exploracion con el
sensor superior desde el principio. En circunstancias como éstas, entonces tal vez tendra que iniciar el analisis con la
sonda a una altura de 2 pies (50 cm) y mantenerlo en ese nivel durante toda la exploracion. Es importante mantener la
altura, esto va a erradicar muchos errores. Por regla general, no cambie la altura durante una exploracion ya que puede
crear errores innecesarios.

Otro aspecto importante es la orientacion fisica de la sonda. Durante el modo de exploracién "en paralelo" la orientacién
de la sonda no cambia porque siempre se esta midiendo en la misma direccion. Incluso en el modo de exploracién "Zig-
Zag" la orientaciéon de la sonda no debe ser cambiada. Esto significa que no se le permite a su vez a si mismo con el
dispositivo y la sonda al final de la ruta de exploracion. En su lugar debe caminar hacia atras y continuar la exploracion.
De lo contrario su grafica obtenida incluye rayas rojas o azules. Estas franjas a lo largo de una exploracién se conocen
comunmente como “errores de rotacion”.

8.2.2 Paralelo o en zig-zag?

Para los usuarios expertos del Future 2018 ambos modos de exploraciéon son apropiados. De acuerdo a la experiencia
de los mejores graficos que se haya recibido en el modo "paralelo”, porque esta comenzando en el mismo punto y
viajando en la misma direccion. También es mas facil de controlar su velocidad al caminar.
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Especialmente en territorios desiguales como lados de la montafia, acclivities u otras capas inclinadas se prefiere el

modo paralelo. Cuando se trata de velocidad, el usuario experimentado muy a menudo utilizan el modo de zigzag para

la exploracion inicial para determinar si hay anomalias en el area de la investigacién adicional vale la pena.

8.2.3 Consejos de los propios formadores

Al llevar a cabo exploraciones, hay algunos elementos muy importantes que deben tenerse en cuenta. En primer lugar,
es crucial que usted se relaja. Cuando estas tenso, usted esta poniendo demasiada presién sobre si mismo para
realizar la busqueda correctamente; a menudo resulta en errores.

Objetivos recién enterrados son dificiles de ver. Muchos usuarios reciben el equipo y lo primero que hacen es
salir a enterrar un objeto. Cuando un objeto entra en el terreno que cambia la firma natural del suelo y crea
una especie de ruido. Por lo general, el objeto enterrado tiene una firma mas débil que el ruido artificial y por
lo tanto no es detectable. imagenes de exploracion de modo que se adopten no mostraran el elemento
enterrado, pero visualizar el area ruidosa en colores azules. Después de que el articulo ha sido sazonado, lo
que significa que ha estado en el suelo durante un ciclo completo de estaciones (generalmente un afio), el
ruido se reduce y la firma del objeto enterrado se hace visible de nuevo.

Capacitar en objetivos conocidos. En el curso de formacion en la fabrica tenemos varios objetos que han sido
enterrados durante afos, al igual que los objetivos reales en el campo. Estos objetivos pueden ser rapida y
facilmente identificados porque no son naturales en el suelo. Otros objetivos que se pueden utilizar en su
propia area de servicios publicos son enterrados. Tuberias, tanques, eléctrica, alcantarillado, cementerios, etc.
La mayoria de estos articulos se pueden encontrar en cada comunidad, pueblo o ciudad. Aqui es donde usted
necesita para comenzar su entrenamiento si se va a auto-tren.

Obtener la formacion profesional. Cuando usted toma ventaja de recibir la formacion, ya sea desde la fabrica
o un distribuidor cualificado, se entiende no soélo el uso y funcionamiento del detector de OKM sino también el
software de manera mucho mas facil y ser capaz de identificar los objetivos, asi como errores.

No confie en una Unica medida de exploracién. Asi que muchos usuarios salen al campo y hacen una medicion
y ver un objetivo. En vez de repetir la exploracion y reproducir varias veces, salen a la calle y conseguir una
pala y cavar. En muy raras ocasiones se la primera exploracion ser perfecto. Incluso los entrenadores hacen
varias exploraciones para asegurarse de que no estan buscando en areas de mineralizaciéon o un error.

La mineralizacién del suelo - Oh! jMuy frustrante! Todos vamos a experimentar. Cuando se encuentra en una
zona que se sabe que tiene bolsillos de mineralizacion, estar preparado para llevar a cabo mas exploraciones
de lo normal.

> La arcilla es probablemente el nimero uno enemigo. Dependiendo del contenido de hierro de la arcilla
determinara qué tan fuerte sera la atenuacion. Una regla rapida del contenido de hierro es lo oscuro que
es, puede variar de un gris claro hasta un color naranja oscuro. Cuanto mas oscuro es el mas hierro que
tendra en él.

o La arena es por lo general muy clara y facil de cazar. Hay dos factores de arena que necesitan ser
observado. Arena donde el agua subterranea es muy poco profundo, lo que significa que el agua
subterranea es por lo general sélo un par de metros de la superficie de la arena o en el desierto, donde es
muy arido. En la arena del desierto, los objetivos se pueden situar 3x mas profunda de lo indicado.
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o Tierras de cultivo es otra zona para tomar nota. En las granjas modernas, por lo que muchos
nutrientes y fertilizantes se introducen creacién de un espacio natural de mineralizacion.

> Zonas montafiosas rocosas. Las zonas con muchas montanas también estan plagados de parches de
mineralizacion. Las zonas montafiosas se crean a partir de los fallos en la tierra y esto es
probablemente la mayor zona de tesoros naturales, asi como la mineralizacion.

OKM GmbH
www.okmmetaldetectors.com



